Combp® &8 € BS wonnh £ 8050 (08048 )

Instructions
Bedienungsanleitung
Manuel d'utilisation

MULTIPLES Modefliport GubH 8 Co. X0 # Neuer Weg2 & D-75223Nidern, GERMANY
& MULTIPLER 1006 Frowmd s Gemray



1. Inhoudsopgave

MY ek

PNNNODO P WL LN
N ©

L@ @
B} e
-

©© ©w
-

w
w -

3.3.1.
9.3.2.
9.4,

9.5.

9.5.1.
89.5.2.
9.5.3.
9.5.4,

10.
16.1
10.2.
10.2.1.
10.2.2.
10.2.3.
10.2.4.

10.3.
1¢.4.

11.
11.1
11.2

12.
12.1.
12.1.1,
12.1.2.
12.1.3.
12.1.4,
12.1.5.
12.2.

inhoudsopgave

Introductie
Veiligheidsvoorschriften
Algemene Veiligheidsinstructies
Testen van de reikwiidte
Aansprakelijkheid

Garantie

CE verklaring

Specificaties

Notities bij kanalen / frequenties
Kanaal / Frequentie tabellen

De zender batterij

introductie

Zender batterij zekering 9

Het opladen van de zender batterij (normale lading)
Laden van de zender batterii (snelle fading)

De zender

De externe knoppen

Het scherm

De achterkant van de zender

Instellen van de ratchet voor de gas / remklep knuppel
Veranderen van de spanning van de Knuppet centraer veer
Binnenkant van de zender

Meer over de hardware

Zender antenne / opberg vak

Multifunctionele poort met schuivende beschermkap
Bedienen van de schuiven van de bovenkant / Zijkant
Vervangen van de zender batterij

Het eerste gebruik

Laden van de zender batterij

Inschakeien

Activeren van de frequentie / het kanaal

De menu's doorlopen zonder een RF signaal te verzenden

Wat betekent het als “THR > (" op het scherm verschijnt?

Activeren van de frequentie / hat kanaal met de optionele Channel-Check PLUS module
geinstalleerd

Instellen van de frequentie / het kanaal

De RF status indicator (blauwe LED-lamp)

De 3D digi-adjustor
Basisfunctie
Standaard toepassing: Veranderen van de menu tekst taal

Zender instellingen en INFO schermen
Zender instefiingen

Batterij alarm drempel

Taal voor de menu tekst

Naam van de eigenaar

Resetten van de zender

Versie informatie

De INFO schermen




13.

13.1.

13.2.

13.3.

13.3.1,
13.3.2.
13.3.3.
13.3.4.
13.3.5.
13.4,

13.4.1.
13.4.2.
13.4.3.
13.5.

13.5.1.
13.5.2.
13.5.3,
13.6.

13.6.1.
13.6.2,
13.7.

13.7.1.
13.7.2.
13.7.3.
13.8.

13.8.1.
13.8.2.
13.8.3.
13.8.4.

13.8.5
14.

14.1
14.2.
14.3.
14.3.1.
14.3.2.
14.3.3.
14.3.4.

14.3.5.

14.3.8.
14.4,

14.4.1.
14.4.2.
14.4.3.
14.5.

14.5.1,
14.5.2.
14.5.3.

Instellen van een nieuw model
Modef type: EASY

Wat betekent EASY?

Voorbereiden van het model

Voorbereiden van de zender

Instellen van een nieuw mode! geheugen voor EASY

Instellen van de knuppel modus (welke knuppel voor welke functie?)
Zendsr functies voor het EASY type

Selecteren stationair vooruit / achteruit

Instellen van Throttle Check

Aanpassen van de servo's

Omdraaien van de servo tichting

Aanpassen van het servo-neutraalpunt

instellen van de serva (stuurviak) uitslag:

Mixers

Mixers die op het hoogteroer werken

Aanpassen van de gas / hoogteroer mixer

Aanpassen van de REMKLEP / ELAP / HOCGTEROEHR mixer
Zender controle instellingen

Dual Rates voor ROLROER, HOOGTERQER, ROER
Instellen van de exponentidle functie

Meer eigenschappen van het EASY model type

Besturen van V-staart modeallen

Delta’s en viiegende vieugels

Veranderen van de standaard toewijzing van ontvangerpoort 4 {gas/snelheid)
Aanvullende mixer functies

Combi-Switch mixer

Rolroeruitslagen en differenticel

‘Rolroeren omhoog” als landingshulp

Veranderen van de vieugel welfklep door gebruik te maken van de rolroeren
{flap, snelheid/thermiek insteiling)

Elektronische V-kabel

Programmeren van een nieuw model
Modeitype: GLIDER

Wat is een GLIDER?

Voorbereiden van het modet

Voorbereiden van de zender

Programmeren van een modelgeheugen voor het GLIDER modeltype
Insteilen van de knuppel-modus (welke knuppel bij welke functie?)
Zenderknoppen voor het GLIDER type

Instellen van de stationair positie voor GAS
vooruit/achteruit

Instellen van de stationair positie van REMKLEP
vooruit/achteruit

Throtile check instellen

Aanpassen van de servo's

Omdraaien van de draairichting van de servo
Aanpassen van het servo-neutraalpunt

Instelien van de serve (stuurviak) uitslag;

Rolroer mixers

De onderdelen van de mixer

Roiroer uitslag en differentiesl

Rolroeren omhoog als fandingshuip

{of 1/2-viinder)



14.5.5. Snap-flap (hoogteroer naar roircer)

14.6.  Hoogterosr mixers

14.6.1. Componenten van de mixer

14.6.2. Invoeren compensatie waarden voor gas en remkiap

14.86.3. Invoeren compensatie waarden voor de weltkleppen

14.7.  Welfkiep mixers

14.7.1. De componenten van de mixer

14.7.2. Veranderen van het vleugelprofiel door gebruik te maken van de binnenste flaps

14.7.3. Rolroer ondersteuning door gebruik te maken van de binnenste flaps

14.7.4. Viinder (bewegen van de flaps voor een landings setting)

14.7.5. Snap-Flap {Hoogteroer op binnenste flaps)

14.8.  V-staart

14.8.1. Activeren van de V-staart

14.8.2. Instellen van de V-staart uitslagen

14.8.3. V-staat compensatie waarden

14.9.  Zender instellingen Dual-Rate en Exponentieel voor ROLROER, HOOGTERQOER
en ROER

14.8.1. Dual-Rate voor ROLROER, HOOGTEROER, ROER

14.9.2. Instellen van de Exponentiéle functie

14.10.  Activeren van de viiegfases

14.10.1. Wat is er mogelijk met viiegfases?

14.10.2. Activeren van de viiegfases

14.10.3. Weergave van de actieve viiegfase op het scherm

14.10.4. Kopieéren van viiegfases

14.10.5. Instellen van de overgangssneiheid voor het wisselen tussen viiegfases

1411, Verdere mogelijke functies van het GLIDER model type

14.11.1. Combi-Switch

14.11.2. Vaste waarde voor FLAP

14.11.3. Gebruik van servo 4

14.11.4. Servo's6en 7 als remkleppen / landingsflaps

14.11.5. Vaste waardes (automatische aerobatics)

14.11.6. Benutten van de volledige servo uitslag
{offset voor binnenste en buftenste flaps)

15. Programmeren van een nieuw model
Model type: ACRO

15.1.  Watis ACRO

15.2.  Voorbereiden van het model

15.3.  Voorbereiden van de zender

15.3.1. Programmeren van een madeigeheugen voor het ACRO modehlypea

16.3.2. Instellen van de knuppel-modus {welke knuppel bij welke functie?)

15.3.3. Zenderknoppen voor het ACRO type

16.3.4. Instsllen van de stationair positie voor GAS vooruitfachteruit

15.3.5. Instellen van de stationair positie van REMKLEP vooruit/achteruit

15.3.6. Threttle check instellen

15.4. Aanpassen van de servo's

15.4.1. Omdraaien van de draairichting van de servo

15.4.2. Aanpassen van het servo-neutraalpunt

15.4.3. Instelien van de servo (stuurviak) uitslag:

15.5. Bolroer mixers

15.5.1.  De onderdelen van de mixer

15.5.2.  Rolroeruitslag en differentieé!

15.5.3. Rolroeren omhoog als landingshulp

15.5.4. Snap-fiap (hoogteroer naar rolroer)

15.6. Hoogteroer mixers

15.6.1.  Componenten van de mixer




15.6.2. Instellen compensatiewaarden YOOr gas en remklep

15.7. V-staart

16.7.1. Activeren van de V-staart

15.7.2. Instellen van de V-staart uitslagen voor ROER / HOOGTEROER

15.7.3. V-staat compensatie waarden

15.8.  Zender instellingen Dual-Rate en Exponentieéi voor ROLROER, HOOGTEROER
en ROER

15.8.1. Dusal-Rate voor
ROLROER, HOOGTEROER, ROER

15.8.2. Instelien van de Exponentieéle functie

15.9.  Activeren van de viiegfases

15.9.1. Wat is er mogelijk met vliegfases?

15.9.2. Activeren van de viiegfases

15.9.3. Weergave van de actieve viiegfase op het scherm

156.9.4. Kopieéren van viiegfasas

15.9.5. Instellen van de overgangssnelheid voor het wisselen tussen viiegfases

15.10.  Verdere mogelijke functies van het ACRO modei type

15.10.1, Combi-Switch

15.10.2. Vaste waardes (automatische aercbatics)

15.10.3. Delta's en vliegende vieugels

15.10.4. Elektronische V-kabel

16, Programmeren van een nieuw modei
Modei type: HELI

16.1. Wat is er mogelijk met het HELI modeitype

16.1.1.  Belangrijke informatie over de viiegfases!

16.1.2. Notities over de termen ROLL, PITCH-AXIS en YAW, welke worden gebruikt in de
menu's

16.2. Voorbereiden van het model

16.2.1. Bepalen van het rotorkop type

16.2.2.  Verbinden van de servo's aan de ontvanger

16.3. De zender voorbereiden

16.3.1. Programmeren van een modelgeheugen voor het HELI modeltype

16.3.2. Instellen van de knuppel-modus (welke knuppel bij welke functie?)

16.3.3. Zenderknoppen voor het HEL type

16.3.4. instellen van het rotorkop type

16.3.5. Vaststellen van de zenderknop posities voor stationair / bladversteilings minimum

16.3.6. Trottle trim en de bladversteilings knuppel

16.3.7.  Selecteren van het rechter schuif minimum vooruit / achteruit (Gas begrenzer en Direct
Gas)

16.3.8. Throttle check instellen

16.4, Aanpassen van de servo's

i6.4.1. Controleren en corrigeren van de draaidrichting van de tuimelschijf serve’s voor
BLADVERSTELLING

16.4.2. Controleren en corrigeren van de draaidrichting van de tuimelschijf servo's voor
ROLROER en NICK

16.4.3. Instellen van de tuimelschijf voor rotorkop types 1 tot 4

16.5, instelfen van de bladverstallings curve

16.6. Alies over gas

16.6.1. De betekenis van Begrenzer, Curve, Minimum, Trim, DTC en Throttle Cut

16.6.2. Instellen van de gas servo voor een gioei motor

16.6.3. Gas voor elskironische helikopters

16.6.4. instellen van de gas curve ;

16.6.5. Instelien van het gas minimum (stationair)

16.6.6. Insteilen van het gas voor auto-rotatie :




16.7.
16.7.1.

16.7.2.
16.7.3.
16.7.4,
16.7.5.
18.8.
16.8.1.
16.8.2.
16.8.3.
16, 9.
16.9.1.
16.9.2.
16.10.
16.10.1.
16.10.2.
16.10.3,
16.10.4.
16.10.5.
16.11.

17.

17.1.
17.2.
17.3.

18.

18.1.
18.2.
18.3.
18.4.
18.5.

19.
19.1.
19.1.1.
18.1.2,
15.2,
19.2.1.
19.2.2.
19.3.
19.3.1.
19.3.2.
19.3.3.
18.3.4.
18.3.5.
19.4,
19.4.1.
19.4.2,
19.5.
18.5.1,

20.
201,

instellen van de staart rotor

Controleren / corrigeren van de draairichting, neutraalpunt en maximale uitslag
van de staartrotor

Instellen van de YAW invoer voor de staart rotor

Zero point voor staart rotor mixers

instellen van de CP (bladverstelling) invoer voor de staart rotor {(REVO-Mix)
Instellen van een OFFSET voor de staartrotor

De helikopter gyro

instellen van de gyro gain

Activeren van HEADING modus

Controleren van de heading functie

Zender instelfingen Dual-Rate en Exponentieél voor ROLROER, NICK en ROER,

Instellingen van Dual-Rate voor ROLROER, NICK en ROER
Aanpassen van de Exponentigle functie

Activeren van de viiegfases

Wat is er mogelijk met viiegfases?

Activeer de viiegfases

Schermweergave van de actieve vliegfase

Kopieéren van viiegfases

Overgangssnelheid voor fase overschakeling instellen
Virtuele tuimelschiif rotatie

De vrije mixers MIX 1, 2en 3

Definiéren / Aanpassen van de vrije mixers
Aanpassen van het effect van de mixer
Wissen van de vrije mixers

Omgaan met de model geheugens
Van mode! wisselen

Inprogrammeren van een nisuw model
Invoeren / Wijzigen van de model naam
Kopiéren van de model geheugens
Wissen van een model geheugen

Timer 1, Timer 2 en werktijd

Timer 1

Toewijzen van een schakelaar

Timer 1 gebruiken met een alarm

Timer 2

Toewijzen van een teller schakelaar
Stoppen van Timer 2 of het resetten naar 00:00
Andere teller schakelaars

Schakelaars 1 tot 3

Schakelaar 4

Schakelaar 5

Schakslaar 6

Schakelaar 7

Helicopter tellers

Bijhouden van de motor looptijd
Bijhouden van de totale viiegtiid

Zender werktijd

Resetten van de werktijd teller naar NUL

Werking van Trainer modus
Hoes werkt Trainer modus?



20.2, De Cockpit SX als Leetling zender

20.3. De Cockpit SX als leraar zender

20.3.1.  Verbind de Leerling en Leraar zender en zet de Leraar zender aan
20.3.2. Activeer de TEACHER modus

20.3.3. Instellingen synchroniseren

20.3.4. Teewljzen van zenderfuncties aan de leerling

20.3.5. Notities hij de trainingsmodus

21, Accessoires en reserve onderdelen
22, Multi-functionele poorten

221, Diagnose modus

22.2. PC poort voor een viiegsimulator

23, Zorg en onderhoud
24, Afvoer

25. Advies / Service

2. introductie

Gefeliciteerd met uw aankoop van de Multipiex Cockpit SX zender.

U bent nu de eigenaar van een zender die is gebaseerd op de bewezen principes van de Cockpit
MM, maar tevens de nisuwste toekomst-proof technologie biedt in de vorm van de Synthesizer
RF technologie en een FLASH processor.

Het spectrum van bruikbare toepassingen variérend van het simpele model viiegtuig met 2 assen
tot en met de veelsisende 4-flaps zwevers en krachtige acrobatische modellen. Ook biedt het
systeem een geraffineerd helikopter programma dat werkt voor alle huidige rotor-kop types,
welke zal voldoen aan de eisen van zeifs de meest ervaren helikopter piloten,

De essentigle eigenschappen van de Cockpit $X:

7 kanalen

12 geheugenplaatsen voor verschiffende modellen

met ongelimiteerde modelnaam- (max. 6 karakters), kopiger- en wis-functie.

Viucht tase omschakeling met 3 fases voor fixed-wing modellen en 4 voor modelhelikopters.
De laatste Synthesizer RF technologie standaard, met een handig menu-gebaseerde kanaal
selectie

Veiligheids vragen — Kanaal-controle PLUS (“channei-free?” controie en scan functie met
handmatige kanaalkeuze) als een retro-fit optie

Modern en ergonomisch ontworpen behuizing voor gebruik met en zonder zender-tray
Simpele programmering, met zorgvuldig gestructureerde, sub-menu's

Tekstuele menu's en scherm berichten, beschikbaar in Engels en Duits

Snel en gemakkelijk programmeren met de 3-D digi-adjustor

2 afzonderlijk instelbare timers, waarvan 1 met een variabele alarm tijd en hoorbaar alarm
Zender werktijd timer

Hoorbare batterij monitor met een variabele waarschuwingsdrempel (batterij voitage)
Moderne FLASH processor technologie

Eenvoudig update path voor software revigies

Veelomvattende set-up en mixer faciliteiten voor fixed-wing modelien en helikopters

4 voorgeprogrammeerde model types minimaliseren de benodigde programmeer moeite
Standaard meegeleverde trainer modus

De standaard Multiplex multi-functionele poort, bied een laadpoort, trainer modus interface,
simulator en PC interface




Wij zijn ervan verzekerd dat u uw Cockpit SX na een korte leerfase al snel zult waarderen. Deze
instructies zullen u helpen, zodat uw nieuwe systeem u al snel veel plezier zal bezorgen wanneer
u zich bezighoudt met onze gezamenlijke hobby van modal sport.

De uwe, het Multiplex team

“Opties:
Zie de Multiplex catalogus voor detaiis over beschikbare frequenties.

3. Veiligheidsvoorschriften

9 Deze instructies zijn een essentiee! onderdeel van het product en bevatten belangrijke
informatie en veiligheidsvoorschriften. Berg ze op waar je er gemakkelijk bij kunt om ze ten alle
tiide te kunnen raadplegen. Verzeker uzelf ervan dat u ze doorgeeft aan de volgende eigenaar
wanneer u afstand doet van dit product.

9 Lees en observeer de veiligheidsvoorschriften! Lees deze instructies zorgvuldig. Doe
geen pogingen om het systeem te gebruiken totdat u deze instructies en de
veiligheidsvoorschriften (zowe! de ingesloten als de apart bijgeleverde) zorgvuldig hebt
doorgelezen,

9 Maak op geen enkele wijze technische modificaties aan deze zender. Gebruik alleen
originele accessoires en vervang onderdelen — in het bijzonder bij zender batterijen, kristallen
en antennes.

9 Als U van plan bent de zender te gebruiken samen met producten van andere merken,
verzeker uzelf er dan van dat deze van goede kwaliteit en in goede staat Zijn. Elke nieuwe of
veranderda configuratie moet zorgvuldig worden getest voor gebruik, ook moet ar een
reikwijdte test gedaan worden. Gebruik het systeem niet als er sen probleem is; zoek eerst
de oorzaak van het probieem en reparser het.

9 Waarschuwing!
Afstandsbestuurbare modelien zijn geen speelgoed in de gebruikelifke zin van het woord.
Voor het bouwen, installeren van het RAC-systeem en hat veilig gebruiken ervan is technische
kennis en zorgvuldigheid nodig evenais een verantwoordelijke, veiligheids-bewusts houding.
Fouljes of verwaarlozing kunnen ernstige schade veroorzaken. Echter, omdat noch de
fabrikant noch de verkoper controle heeft over hoe u uw modellen bouwt kunnen wij niet
instaan voor de gevolgen van uw acties. Alles wat wij kunnen doen is u erop wijzen dat deze
gevaren er zijn.

9 Een model viiegtuig/helikopter dat zonder controle rondvliegt kan ernstige schade
berokkenen aan eigendommen en personen. Het is essentieel dat u een goede
verzekeringspolis heeft om u te dekken bij uw modelvlieghobby.

Hou attijd een vaste volgorde aan bij het opstarten van zender en model, anders zou de
motor weleens onverwacht tot leven kunnen komen:
1. Wanneer u inschakeld:
zet serst de zender AAN
zet vervolgens de ontvanger AAN
verbind de viucht-batterii of zet het modei AAN
2. Wanneer u uitschakeld:
zet eerst het model UIT of koppe! de batterij af
zet dan de ontvanger UIT
zet dan de zender UIT

9 Laat uw systeem — in hat bijzonder de ontvanger en zender — regeimatig controleren

(elke 2 of 3 jaar) door een geauthoriseerd Multiplex Service Centre.



8 Werk alleen met de zender binnen de tcegelaten temperatuurmarges ( ->7Y. Mou er
rekening met dat snelle verandetingen in temperatuur (bijv. warme auto: koude omgeving)
kunnen resulteren in condensatie binnenin de zender. Damp heeft sen slecht {adversa?)
effect op de werking van de zender en op alle andere electronische apparatuur,

Als u damp ontdekt in eender welk electronisch apparaat, stop dat direct met werken ermes,
haal de stroom eraf, open de behuizing (indien mogelijk) en geef het apparaat de kans
fatsoenlifk op te drogen (dit kan enkele dagen duren). Controleer alle functies zorgvuidig
wanneer het apparaat droog is. Als u ook maar de minste twiffels heeft, iaat uw product dan
controleren bij een Muttiplex Service Centre.

9 Deze zender is alleen goedgekeurd voor gebruik op particuliere kanalen /
zendfrequenties. Deze variéren van land tot lard. In sommige gevallen moeten er officiele
formaliteiten worden voldaan alvorens er legaal met dit systeem gewerkt kan worden,
Verzeker uzelf ervan dat u alle bijgeleverde informatievellen heaft doorgelezen.

3.1 Algemene Veiligheidsinstructies
Bouw het model zorgvuldig
Instalieer en verstel de stuurviak aansluitingen op z'n manier dat de stuurvlakken vrij van
wrijving kunnen bewegen en niet vastiopen. Limiteer de reikwijdte van servo's niet in de
zender; het is altijd beter om de levers (?} en stuurstangen aan te passen aan de goede
lengtes, dit helpt namelijk mee om de speling (overbodige beweging) tot een minimum te
houden,
Als u zich houdt aan deze puntjes zult u de last op de servo's minimaliseren, het volle
potentieel uit de servo halen en de maximale levensduur gecombineerd met de best
mogelijke veiligheid en betrouwbaarheid.
Zorg voor effectieve vibratiebescherming voor de ontvanger, batterij, servo's en andere RC
en electronische componenten, om te voorkomen dat electronische componenten zullen
falen ten gevolge van stress. Lees de instructies die meegeleverd worden met deze
componenten. Natuurlijk is het ook belangrijk om vibratie te voorkomen. Balanceer de
propellors en rotorbladen uit voor gebruik en vervang ze wanneer ze beschadigd zijn.
Installeer gloeiplug motoren op vibratiedempende steunen en vervang beschadigde
batterijen.
Zorg ervoor dat u geen kabels buigt of onder spanning zet en bescherm ze tegen
ronddraalende onderdelen.
Voorkom onnodig fange of supergeleidende servo verlengkabels. Indien deze langer dan 30-
50 cm zijn plaats dan seperation filters (?) (ferrite rings) en gebruik kabels van een goede
diameter (voltage verlies). Als richtlijn raden we aan geleiders van tenminste 0.24 mm2 te
gebruiken,
Rol de antenne van de ontvanger niet op en probeer deze niet langer of korter e maken.
Zorg ervoor dat de antenne niet in de buurt of paralel aan electronisch geleidende
onderdelen zoals metale stuurstangen of fuselages met een beschermend effect {gemaakt of
versterkt met carbonvezel, metaliic verf) komt. Bij modellen op grote schaal raden we aan om
Zweep antennes te gebruiken.
Instalieer een ontvanger batterij van voldoende capaciteit. Voor servo's van tot 40 Nem kuntu
de volgende formule gebruiken voor het calculeren van de benodigde batterij capaciteit:
Capaciteit {mAh) 2 aantal servo's x 200 mAh

Kies altijd de voigende grotere batteri] mits formaat en gewicht dit toelaten.

Bewegende onderdelen gemaaks van gelsidende materialen (bijv. metalen
aansluitingscomponenten en stuurstangen) mogen nist worden toegestaan elkaar aan te
raken, dit genereerd 'storing’ die de goeds werking van het systeem in de weqg kar zitten.
Vermijd storing vercorzaakt door statische ontiading en krachtige elektrische / electro-
magnetische velden door passends maatregeien te nemen (bijv. installeer elektrische
motoren met passende capacitors {?), brandstof motaren met afgeschermde gloeipiug



kappen, ontstekings leads {7} en ontstekings units) en bewaar deze op veilige afstand van de
zender, ontvanger antenne, bedrading en batterijen.

Alle kabels met hoge spanning zouden uit de buurt van zenders gehouden moeten worden.
In het bijzonder, hou de leads (7) tussen borstelloze elektronische motoren en hun controllers
(7} zo kort mogetijk {voorgesteide maximum 10-15 cm).

Nieuwe modeflen zouden altijd veilig en rustig thuis moeten worden geprogrammeerd.
Controleer alle systemen zorgvuldig. Zorg ervoor dat je de methode van programmeren en
werken met uw zender onder de knie hebt voordat u met uw model gaat viiegen,

Controleer uw modelien regelmatig
) Stuurviakken en aansluitingen moeten vrij, soepel en zonder speling (overbodige beweging)
kunnen bewegen.
Stuurstangen, aansluitingen, scharnieren, etc. zouden voldoende sterk en in uitstekende
staat moeten zijn.
Zoek naar zichtbare tekenen van schade zoals breuken, scheuren, stress lijnen etc. op het
model! en de onderdelen, evenals de RC en stroom systemen.
Alle kabels en stekkers dienen in perfecte conditie te zijn en moeten goed en constant
contact maken.
Controleer de toestand van de krachtbron, zijn bedrading en de schakelbehuizing en
controleer de uiterlijke conditie van de celien. Bij goed onderhoud van de batterijen hoort ook
het gebruik van een geschikte lader en laadmethode en het regelmatig controleren van de
capaciteit en het voltage van de cellen.

Pre-flight checks
) Laad de batterijen van ontvanger, zender en model zorgvutdig. Controleer hun toestand
regelmatig gedurende en tussen viuchten,
Controleer op het viiegveld bij de aanwezigen welke kanalen / zender frequenties er in
gebruik zijn of registreer bij de flight director en vraag naar de methode van frequentiecheck.
Schakel uw zender pas in als u er zeker van bent dat het veilig is. Als u hier onzorgvuldig in
bent is er een risico op channel clashes (!
Doe een reikwijdie-test (3 3.2).
Controleer of u het juiste model heeft geselectserd in de zender.
Controleer aile primaire en secundaire functies één voor één; ze moeten allemaai goed
functioneren.

9 indien u een probleem ontdekt of ergens over twijfelt; niet viiegen. Zoek naar de fout,
repareer hem en doorloop de pre-fiight procedure nogmaals.

Tijdens het werken met uw model:
) Als u een beginner bent in het modelvliegen vraag dan eerst hulp aan een ervaren model
piloot. Een trainings-systeem {buddy-box) is erg handig voor de eerste paar vivchten.
Vlieg alleen op geschikte, legale pfaatsen.
Vlieg of rij niet met uw model in de richting van of boven toeschouwers.
Voer nooit riskante viieg of rij manoeuvres uit,
Ken uw beperkingen; overschat uw kunnen alstublieft niat,
Als u enig teken van problemen of storingen waarneemt zet uw model dan aan de grond
en/of staak de werking van uw mods! onmiddellijk,
Waarschuwing: statische lading!
Bij extreem droge lucht (in de bergen, hoge hellingen, dichtbij een storm) kan de zender en/of
piloot statisch geladen zijn. Deze energie kan worden ontladen in de vorm van een vonk
welke schade aan of storing van de zender kan varoorzaken of zelfs de piloot schade kan
berckkenen.
Maatregelen:
Stop met vilegen en loop een stuk bergafwaarts om een minder blootgesteld gebied te
bereiken,



Hou afstand van mobiele telefoons!

Als een standaard maatregel raden we aan dat aile mobiele telefoons en andere
apparaten welke de concentratie van de piloot kunnen afieiden worden uitgeschakeld.
De Cockpit Sx is beschermd tegen elektro-magnetische veiden die worden gegenereerd door
mobiele tetefoons. Onze apparatuur overschrijd de legaal voorgeschreven voorwaarden voor
stroringsbeperking ruim. Echter, de hoge graad van ontwikkefing en de enorme hoeveelheid
mobiele zendapparatuur presenteerd toch een risico dat moeilijk is in te schatten. Dit is de
reden dat we aanraden om toch tenminste 2 meter afstand te bewaren van elke
ingeschakelde mobiele telefoon wanneer u een model aan het besturen bent.

ESD notities voor elektronische uitbreidingen

M De uitbreidingen van een RC zender (moederboard, RF module, Kanaal-controle,
scanner) zijn geinstalleerd met componenten die gevoelig ziin voor electrostatische iading.
Deze onderdelen kunnen worden vernietigd, of hun nut verkon, als de elektro statische lading
wordt verwijderd (dissapated(?) {potientiéle elektro statische ontlading) bij aanraking van de
uitbreiding door de gebruiker,

Neem de volgende maatregelen in acht bij werken met uitbreidingen die gevoelig zijn voor
electrostatische lading:

Voordat u een dergelijke uitbreiding verwijderd of toevoegd in de basis unit moet U alle
aanwezige lading in uw lichaam kwijtraken door een geaarde radiator of iets dergelijks aan te
raken, Open de basis unit en raak een groot gedesite aan o elke lading van de unit te
verwijderen.,

Haal de uitbreiding niet uit de anti-statische verpakking voordat u alle statische lading heeft
verwijderd. Vermijd direct contact met elektrische componenten en soldeer verbinding. Hou
de uitbreiding alleen bij de randen vast,

Als een uitbreiding buiten de unit bewaard moet worden, sla deze dan op in de anti-statische
verpakking waarin hij was geleverd. Vermijd contact met traditionele {niet anti-statische)
verpakkingen met plastic foam, styrofoam of ander plastic,

3.2 Testen van de reikwijdte
Het regelmatig controleren van de reikwijdte is belangrijk. Dit steit u in staat u ervan te
vergewissen dat de zendapparatuur goed werkt en om wijzigingen in de werking van het
systeem waar te nemen. Een reikwijdte-test is extra belangrilk wanneer:
Er nieuwe (ongebruikte) onderdelen in het modei Ziin ingebouwd of er instellingen zijn
veranderd.
Er onderdelen zijn geinstalleerd in het model welke een vroegere crash hebben
meaeagemaaki.
Er problemen zijn geweest in de werking van het model,

_Belangrijk:

Doe de reikwijdte-test altijid met een tweede persocn die het mode! vast kan houden en in de
gaten houdt (bij boten: in het water, bij auto's: op de grond).

Gebruik voor de reikwijdte-test altijd een standaard telescopische antenne in volledig
ingeschoven stand. Gebruik nooit een stub-antenne voor ean dergelijke test.

Er zou geen andere zender aan mogen staan tijdens de test, Grote metalen voorwerpen
(metalen hekken, auto's, etc.) kunnen de testresuitaten ook beinviceden.

Dit Is de procedure:
1. Hou de zender met de antenne zo verticaal mogslik vast.
2. Vliegend model: hou het model vast of zet het neer met het puntje van de ontvanger
antenne ongeveer 1 meter van de grond af.



Auto of boot: plaats het model Op de grond of in het water
Schakel alie motoren UIT

3. Zet de zender aan, daama de ontvanger. Test 1 functie (bijv. staart) constant en op sen
regelmatig ritme. Op deze manier kunt u controleren of uw ontvanger duidslijk en heider
ontvangt.

4. Vergroot de afstand tussen zender en model,

U heeft uw maximale reikwiidte bereikt als de servo’s gaan trillen, oncontroleerbaar gaan
bewegen of nist meer helder en duidelijk op uw ritmische commando's reageren,

Standaard ontvangers {zonder IPD of iets gelijkaardig):

Als uw ontvanger niet de functie signaal controle / correctie heeft (bijv. Pico %, Pico 5/6), dan is
een lichte trifling dicht bif het antvangst imiet acceptabel.

Ontvangers met IPD, PCM of gelijkaardig:

Als uw ontvanger het signaal controleert en corrigeert zal het de trilling onderdrukken. Bij het
bereiken van het ontvangst fimiet zullen de bewegingen serst onregelmatig worden (onzeker).
Buiten het ontvangst fimiet zullen de servo's of in HOLD positie gaan (de laatste beweging wordt
vastgehouden) 6f op FAILSAFE gaan (een voorgeprogrammeerde pusitie zal worden
aangenomen),

Het volgende kan een grote inviced hebben op de effectieve ontvangst range...
.omgeving condities
Op steile berghsllingen of dicht bij publieke radiomasten, radar stations en gelijkaardig kan de
reikwijdte soms slechts de helft van normaal zijn. Het terrein, de grond kwaliteit en
weerscondities hebben ook een effect op de reikwijdie.

-.-ontvanger technologie en kwaliteit
Betere ontvangers hebben een grotere effectieve reikwijdte dan simpelere, goedkopera
ontvangers.

-..te instaliatie in het model
plaatsing van de antenne, afstand van de batterijen, motoren, servo's, ontstekingsmechanisma,
metaal/carbonvezel onderdelen — deze dingen hebben allemaal een effect op de retkwijdte.

Belangrijk: lees de instructies van de ontvanger
Lees alstublieft de informatie over de reikwijdte in de instructies van de ontvanger. Deze zullen y
een richtliin geven voor de reikwijdte-test.

Belangrijk — Indien het een gemotoriseerd model is:

Begin de reikwijdte-test met de motor UIT. Herhaal hierna de rest met de motor aan (en met
verschillende standen): de refkwijdte zou niet te veel mogen verschillen. Als er een opmerkelijk
verschil is, zoek dan naar de corzaak {stroomvoorziening, ontvangst-systeem, trilling,...).

4. Aansprakelijkheid

De radiografisch bestuurbare modelbouw sport is een fascinerende hobby, maar
modelviiegtuigen, -auto's en boten ziin geen speeigoed in de normale zin van het woord. Het
bouwen en besturen van deze modellen vereist een hoge mate van technische expertise en
handigheid en een verantwoordelijke en op veiligheid ingestelde houding. Fouten en nalatigheid
kunnen serieuze schade toebrangen aan mens en eigendom. U, als bestuurder van het model,
heeft de verantwoordelijkheid voor de risico’s die het model met zich mesbrengt. Als fabrikantan
nemen we geen verantwoordelijkheid voor deze risico's. Hetzelfde geld als ar oncontroleerbare
interference (7} of andere problemen voordoen, Deze situatie betekend dat er van u, ais
bestuurder van het model, een hoge mate van zorgvuldigheid verwacht wordt,



Aangezien de fabrikant en verkoper geen inviced hebben op de manier waarop u uw mode! en
besturingssysteem in elkaar zet, bestuurd en onderhoudt is alles dat wij kunnen doen ar duideliik
op wijzen welke gevaren er in deze activitsit schuilen,

Muitiplex Modelsport GmbH & Co. KG accepleert daarom geen verantwoordelikheid voor verlies,
schade of kosten welke voortviceien uit onjuist gebruik en onjuiste besturing van het product of
welke ermee in verband staat op weltke manier ook.

De obligation(?) om schade te betalen, ongeacht het argument, is beperkt tot de waarde van de
Multiplex producten welke direct de oorzaak waren van de gebeurtenis die tot de schade leidde,
voor zover dit legaal gezien toegestaan is. Dit is niet van toepassing wanneer het bedrijf schuldig
is bevonden van grove nalatigheid of nalatigheid met voorbedachte rade.

Multiplex Modelsport GmbH & Co. KG garandeert niet dat de documenten die worden
meegeleverd met dit RC-systeem compleet en correct zijn in welk aspect ook,

Verzeker uzelf ervan dat u de juiste informatie vellen van de zender documentatie leest,

5. Garantie
Onze producten hebben een garantie die voldoet aan de aan de huidige legale versisten. Als u
een garantie claim wil maken, neem dan contact op met winkel waar u het product heeft gekocht.

De garantie dekt niet voor fouten die Op €én van de volgende wijze zijn veroorzaakt:

onjuist gebruik, onjuiste verbinding, omgekeerde polariteit,

onderhoudsbeurt die te laat, niet goed, of totaal niet is uitgevoerd of door onbevoegd
personest,

gebruik van anders dan originele Multiplex onderdelen,

aanpassingen of reparaties die niet zZijn uitgevoerd door Multiplex of door een geautoriseerd
Multiplex service center,

schade door een ongevai of expres toegebrachte schade

defecten die het gevolg ziin van normale aftakeling

gebruik buiten de specificaties of gebruik samen met producten van andere fabrikanten.

Verzeker uzelf ervan dat u de juiste informatie vellen van de zender documentatie leest.

6. CE verklaring
Multiplex Modeisport GmbH & Co. KG verkiaard hierbij dat het product dat hier beschreven wordt
voldost aan de voorwaarden van de volgende EU regelgeving

(?77)

De gedetailleerde CE conformiteit verklaring kunt u van internet downloaden in PDF formaat op
www.muitiplex-rc.de . U kunt het document vinden in het DOWNLOADS gedeelte onder
PRODUCT INFO.



7. Specificaties
Aantal kanalen
Model geheugenplaatsen 12

————————————————————— FM PPM, 10 kHz kanaal ruimte

e LA - _—_

RF kanaalkeuze Synthesizer met menu-gebaseerde frequentie / kanaal keuze

De frequenties / kanalen cpgesteld in de lijst hiernaast was
correct in december 2005,

Veranderingen zijn mogelijk o o ]
UNI1.57 0.55 ms at 100% servo uitslag

Signaal herhaal tijd .20 ms = 50 Hz herhalingfrequentie ) o
Stroomvoorziening Batterij: 7.2 V, 1500 mAh 6 AA cellen, NIMH = ¥
[Spannings drain(?) ~ 20 mA excl. RF-onderdesl

o -~ 200 mA incl. RF-onderdee!
Werkings temperatuur range(?) ~15°% tot +55 C

?emperatuur in rust range(?) 29 T ot +60C

Afmatingen Lengte ong. 220 mm

! {totaal: ong 250 mm met antenne ingeschoven)
: Breedte ong. 200 mm

; Hoogte ong. 60 mm excl. Stuurknuppels

Gewicht ong. 750 g excl. batterjj
—_._ong. 900 g incl, batterij

7.1. Notities bij kanalen / frequenties

9E)e Cockpit SX mag alleen worden gebruikt met de frequenties welke Zijn goedgekaurd voor
gebruik op de locatie waar deze wordt gebruikt.

Voor duidelijke informatie hierover, zie het CE document radiocontrolle dienst welke is
meegeleverd bij al onze zendapparatuur, de frequentietabel in de huidige hoofd Multiplex
catalogus of op het internet op www.muRtiplex-rc.de onder DOWNLOADS / PRODUCT INFO
{document radio controlledienst). indien u twijfelt, neem dan contact op met de juiste instantie
{radio frequentie controle) in uw eigen land,

De 4 kolommen van de hiernaast afgebeelde tabei (97.2) geeft alle kanalen / frequentie die Ziin
in te stellen op de Cockpit SX op elke frequentie band.

*De kanaal nummers in de 35 MMz band die buiten de A-band en B-band figgen zijn afgedrukt
met een “2” ervoor, dit is om aan te geven dat deze mogelijk overlappen met kanaal nummer in
andere frequentie banden.

7.2. Kanaal / Frequentie tabellen
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8. De zender batterij

De Cockpit SX is uitgerust met een NiMH batterij. Bij de zender documentatie zit ook een blad
genaamd:

“Notes on using PERMABATT batteries”

§Hiercp zuit u belangrijke aanvullends informatie vinden over het omgaan met NiMH batterijen
welke in acht genomen moet worden.

Notitie:

Net als alle andere technische componenten zijn oplaadbare batterijen onderwerp van constante
ontwikkeling. Daarom behouden wij het recht de huidige standaard zender batterij {1500 mAh
NiMH]) te vervangen voor een nisuwer type (bijv. van een hogere capaciteit).

8.1.1. Zender batterij zekering 8

De zender batterij in de Cockpit SX is uitgerust met een zelf-herstellende zekering welke de
zender elekironica beschermd tegen kortsluiten, omgekeerde polariteit en te hoge spanning als
ook de batterij zelf,

Er is geen aparte zekering in de zender elektronica aanwezig. Daarom is het essentieel om de
zender uitsluitend te gebruiken met een originele zekering-uitgeruste Multiplex zender
accu.

8.2 Het opladen van de zender batterij (normale lading)

g\lerbind de zender nooit met de lader als de batterij niet is aangesloten!

Hoge voltages kunnen optreden aan de stekker van de batterij lader wanneer deze niet is
aangesloten. Deze voltages zouden de zender kunnen beschadigen,

Lees “Notes on using PERMABATT batteries” in de zender documentatie

9Als de batterij heet wordt bij het laden (zenderbehuizing warm om aan te raken wordi
rond de batterij): onderbreek de laad-sessie dan onmiddeliijk!

De batterij kan in de zender blijven tijdens het laden. Voor normaal gebruik raden we aan dat u
de batteri] 's nachts laad op een langzaam tempo (1/10 C laadstrcom) (bij. # 14 5537 plug-type
lader 230V / 50Hz / laadstroom: 150 mA). Deze methode van laden voorkomt vroegtijdige slijten
van de batterij en gevaar van schade aan zender elektronica.

1/10 C lading met een Cockpit SX betekent:
1500/10 — 150 mA laadstroom.

Hoe “normaal” te laden {ong. 150 mA):
1. schakel de zender uit.
2. Verbind de zender met de lader.
Controleer de polaritsit:
rode plug = positief (+)
blauwe / zwarte plug = negatief (-)
Omgekeerd verbinden van de batterij kan de batterij vernietigen
3. Bereken de laadtijd
(1.4 x capaciteit / laadstroom = 1.4 x 1500 / 150 = 14 h)
en sluit de lading af op het juiste tijdstip,



Verbreek eerst de verbinding tussen zender en lader en hierna pas de verbinding tussen
lader en stroomvoorziening (stopcontact).

§:§;L—ﬁi@y_\@@ﬂ%ggt,Qéﬁ%fii@!}gi!g_lﬁﬁimf,,m__

; 6\Ierbind de zender nooit met de lader als de batterij niet is aangesloten!
Hoge voltages kunnen optreden aan de stekker van de batterij lader wanneer deze niet is
aangesloten. Deze voitages zouden de zender kunnen beschadigen.

9i.ees “Notes on using PERMABATT batteries” in de zender documentatie

9Afss de batterij heet wordt bij het laden (zenderbehuizing warm om aan te raken wordt
rond de batterij): onderbreek de laad-sessie dan onmiddellijk!

“Snel laden” betekend dat de batterij wordt geladen met een stroom tussen de 0.5en 1 C. Voor
de 1500 mAh batterij in de Cockpit SX zender betekent dit sen laadstroom tussen de 750 mA en
1.5 A. Aangezien de stroom hoog is is een dergelijk laad-proces niet zonder risico's, in het
bijzonder wanner de batterij zich in een zender bevindt. Om deze reden raden we aan dat u de
batterij over het algemeen gewoon op de standaard (normale) manier laadt. (->8.2)

De batterij kan in de zender worden gelaten tiidens het faden,
In het kort de essentisle dingen wanneer u snel laadt:
954'!-'=ncimaﬂt=.- laadstroom is 1.5 A
9V.:)er snel laden alieen uit met een lader die automatisch afslaat!
9Snel lading op tijd is niet goedgekeurd

9E)e lader moet geschikt zZijn voor NiMH batterijen
(Delta Peak cut-off gevoeligheid < SmV/cel)




9. De zender
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9.1. De externe knoppen

9.2. Het scherm
De afbeelding hieronder gestt alle symbolen en karakters weer welke er op het scherm kunnen
worden getoond {rnooit tegelijkertijd zichtbaar)

=

%

6 al;}ha numeriake karakters

4 getanen en " prefnx

Trim standen

Het hoofd menu symbool verteld u of het nummer dat in de tweeda lijr staat Op dat moment een
servo nummer is of een model geheugen nummer.



3

3

= servo 3 is geselectesrd
Fama
S = model geheugen 3 is geselecteerd

De symbolen MHz, % en V geven aan wat de betekenis is van het nummer dat aan hun
linkerkant staat.

9.3. De achterkant van de zender

De behuizing van de Cock

batterij moet vervangen of als u de veren van de knuppel moet bijstellen.

Afb. 9.3: achterkant van de zender

1.
2

Draag hendel
Schuivende beschermkap voor de muiti-functionele poort
(laden/ontladen, trainings modus, diagnose modus, PC/simulator)
Stelschroef voor de rechise knuppel

a. enklaar maken van de centreer veer.

D. set knuppel ratsl

<. set knuppet frictie rem

T6 TORX sleute! voor het aanpassen van de sticks en het openan van de zender
behuizing

Knop om de zender antenne los te maken

Stelschroef voor ds linkse knuppel,

a. onkiaar maken van de centreer veer,

pit SX is vastgeschroefd en hosft alleen worden opengemaakt als u de




b. set knuppel ratel
¢. set knuppei frictie rem
7. Schroeven van de behuizing {7x)
De spanning van de knuppe! centreer veren is ook variabel voor elke viieg-of-knuppel-beweging.
Om deze instellingen te veranderen moet de zending worden opengemaakt.{ ¥ 3.4)

9.3.1. Instelien van de ratchet voor de gas / remklep knuppel

Hiervoor hoeft de zender niet worden opengemaakt aangezien de stelschroeven door gaten in de
achterkant van de zender toegankelijk zijn. Afb. 9.3 geeft de locatie van de varschillende
stelschroeven aan.

Notitie: verstel de schroeven voorzichtig!

Verstel de stelschroeven zorgvuldig en schroef ze niet te ver los als u de instellingen van de
veren, ratel of frictie wil veranderen, anders kunnen de schroeven tegen de binnenkant van de
achter paneel van de zender drukken.

Onkiaar maken van de centreer veren;
Draat schroef 3 a. (rechtse kruppel) of 6 a. {linkse kruppet) in de richting van de klok tot de
knuppel niet langer automatisch naar het midden gaat vanuit de uiterste posities,

Activeren van de ratchet:
Draai schroef 3 b. {rechtse knuppel) of 6 b. (linkse knuppel) in de richting van de klok tot de ratel
kracht goed aanvoelt.

Activeren van de frictie rem
Draai schroef 3 ¢, (rechise knuppel) of 6 ¢. (linkse knuppel) in de richting van de klok tot de kracht
van de frictie rem goed aanvoelt.

9.3.2. Veranderen van de spanning van de knuppel centreer veer
De schroeven voor het wijzigen van de spanning van de knuppel centreer veer ziin niet van
buitenaf toegankelijk; de zender moet hiervoor opengemaakt worden. (7 schroaven, in Afb. 9.3.).

Notitie: open de zender voorzichtig!
Wanneer u de zender cpenmaaki moet u voorzichtig handeien en ervoor oppassen dat de batterij
er niet uitvalt, dit zou de stekkers, kabel of battetij-celien kunnen beschadigen.
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Afb. 9.4, geeft aan walke schroef ar oer den agepast voor elke viieg-of-knuppel-

beweging.
Draaien van de schroeven heeft het volgende effect;

Draai met de kiok mee = grotere spanning op de knuppel centreer veer
Draai tegen de klok in = minder spanning op de knuppel centreer voer

9.4. Binnenkant van de zender
Afb. 8.4.: De binnenkant van de zender
(Channel-Check PLUS geinstalieerd)

1. Stelschroeven, rachter knuppe! unit
a. Centreer veer spanning, rechts/links
b. Centreer veer spanning, vooruit/achteruit
2. Stekker van de zender batterij
3. Zender batteri ‘
4. Stelschroeven, finker knuppe} unit ;
a. Centreer veer spanning, rechts/links :
b. Centreer veer spanning, vooruit/achteruit ‘
5. Gontactpunten voor optionele unit; Channel-Check PLUS

9.5. Meer over de hardware ;

9.5.1. Zender antenne / opberg vak




De roestvrij stalen telescopische antenne van de Cackpit SX is 1.40 m lang. Hij moet worden
vastgeschroefd in de zender voordat de zender wordt ingeschakald,

Om de antenne te verwijderen uit de opbergruimte moet u de ontgrendelingsknop aan de
onderkant van de zender.

Wilt u de antenne opbergen, dan schuift u hem in het gat aan de linkerkant van de zender. Druk
de ontgrendelingsknop wanneer u de antenne in de opbergruimte plaatst; wanner hij volledig
ingeschoven is in de berging klikt hij op z'n plaats en kan hif er niet meer uitvallen.

Ontgrendelingsknop TORX sieutel Antenne

Afb. 8.5.1.;

9.5.2. Multifunctionele poort met schuivende beschermkap
_De Multifunctionele poort van de Cockpit SX wordt gebruikt voor de voigende zaken:
faden / ontladen van de zender batterij (max. 1.5 A)
Verbinden van een trainings kabel
Verbinden van een diagnose kabel
(kabei verbinding met de ontvanger)
PC interface
{bijv. voor het besturen van een simulator)
De poort is uitgerust met een schuivende beschermkap om hem te beschermen tegen zand
en damp.

' Schuivende beschermkap
Muttifunctionele poort

Knop voor de beschermkap

Afb. 65.2: Muttifunctionele poort met schuivende beschermkap

9.5.3. Bedienen van de sliders van de bovenkant / zijkant
De twee sliders van de Cockpit SX kunnen worden bediend van zowel de bovenkant als de
kant. Dit maakt dat de zender ideaa voor gebruik is als hand-held unit en in een zender-tray.

Van de zijkant van bovenaf

Afb. 8.5.3.: Bedienen van de sliders



9.5.4. Vervangen van de zender batterij
De zender behuizing moet worden cpengemaakt, als u de zender batterij wil vervangen (7
schroeven, in Afb. 9.3.).

Notitie: geen dataverlies wanneer de batterij wordt vervangen!
Het model geheugen in de Cockpit SX is opgeslagen op een vast gehsugen. Zelfs als de batterij
VOOr ear lange periode wordt afgekoppeld wordt de data nog behouden.

9Gxei:;ruik alieen originele Muitiplex zender batterijen met een geintegreerde zekering

10. Het eerste gebruik
Zet de zender aan
Controfeer het ingestelde kanaal

Druk de 3-d digi-adjustor kort in §
Deze procedure is nodig wannser u uw Cockpit SX wenst te gebruiken,

1. Inschakelen
Wanner u de Cockpit SX inschakelt brand het blauwe lampje in de eerste instantie constant. Voor
veiligheidsredenen wordt er op dit punt geen RF signaal uitgezonden,

2. Controle!

Wanneer u inschakalt geeft het scherm de frequentie en kanaal aan welke op dat moment zijn
ingesteld. Op dit punt kunt u opnieuw controleren of het kanaal dat is ingesteld, vrij is en of het
overeenkomt met het model dat u wilt besturen.

3. Activeren
Een snelle druk op 4 de 3-d digi-adjustor bevestigd en activeert de ingestelde waarde.

We hebben dezs activeringsprocedure expres ingevoerd om de veiligheidsmarge bij het gebruik
van een zender te vergroten.

De volgende stap varieert, athankelifk van het feit of de Channel-Check PLUS module is
geinstalleerd. Indien geinstalleerd (#10.2.4.) indien niet ("#10.2.1.).

10.1 Laden van de zender batterij
De Cockpit SX wordt geleverd met aen gedeeltelijk opgetaden batterij; deze moet volledig worden
geladen voor gebruik. Gelieve eerst ds notities betreffende de batterij te lezen. {®8)

10.2. Inschakelen

Wanner u de Cockpit SX inschakelt brand het blauwe lampje constant (geen RF signaal
uitgezonden). Het scherm gestt de frequentie in MHz en het kanaalnummer dat is ingesteld. De
bovenste helft van het scherm geeft de symbolen weer van het model type, de huidige viucht fase
en het huidige mode! geheugen.

Geheugen nummer

g :
g - oo e et s
1 P Kanaal
e U e ;
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10.2.1. Activeren van de frequentie / het kanaal
{voor zenders zonder Channel-Check PLUS)

Notitie: ais uw zender is uitgerust met een Channel-Check PLUS module, ga dan verder bij |
onderdeel 10.2.4. fout in engelse vertaiing '

Wanneer u de zender aanzet geeft het scherm de frequentie en het kanaal weer Zoals hierboven
op de afbeelding (10.2.).

Een korte druk & op de 3-D digi-adjustor activeert nu het RF-onderdeel: De blauwe LED begint
met knipperen en de zender is klaar voor gebruik.

10.2.2. De menu's doorlopen zonder een RF signaal te verzenden

Hiervoor dient u de 3D digi-adjustor lang ingedrukt # te houden nadat u de zender heeft
ingeschakeld. Hierdoor beland u in het INFO 1 menu waar u de zender-instellingen kunt
veranderen of controleren evenals de model geheugens kunt manipuleren (wijzigen, kopiéren,
wissen, activeren of een nieuw geheugen aanmaken).

De blauwe LED brandt nu constant.

U kan nu geen andere piloten storen met uw signaal aangezien uw zender op dit punt geen RF
signaal uitzend.

10.2.3. Wat betekent het als “THR > 0" op het scherm verschijnt?

Wanneer u de zender aanzet waarschuwt de Cockpit SX u ais de Throttle in een stand staat die
gevaarlik zou kunnen zijn (bijv. niet stationair of UIT). Het RF onderdeel is geactiveerd en het
blauwe LED begint met knipperen, maar de Throttie blijft in "Motor UIT” positie.

Alle andere functies kunnen normaal bediend worden.

De Throttle functie kan alleen worden geactiveerd indien u de Throttle naar de stationair/UIT
positie brengt. “THR > 0" zal nu uit uw scherm verdwijnen en INFO 1 zal worden weergegeven,

Als u er zeker van bent dat het activeren van het Throttle kanaal niet gevaarlijk is (bijv. geen
propellor op de elektronische motor, de motor is niet verbonden of de gloei motor draait niet),

Kunt u de waarschuwing negeren met een korte druk + op de 3D digi-adjustor. Dit activeerd het
Throttle kanaal en het zal reageren op de Throttle control (knuppe! of slider).

10.2.4. Activeren van de frequentie / het kanaal met de optionele Channei-Check
PLUS module geinstalleerd

De Cockpit SX kan worden voorzien van de Channel-Check PLUS module op elk willskeurig

moment. Wanneer u de zender aanzet controleert de module of “uw” zend frequentie, het kanaal

dat u heeft ingesteld, vrij is.

a, Frequentie / Kanaal is reeds in gebrutk

in dit geval geeft het scherm het frequentie / kanaal menu weer en het kanaal nummer knippert,
U zal ook een waarschuwingssignaal horen (viervoudige piep).

De linker en rechter trim symbolen geven ongeveer weer wat de sterkte van het signaal is van de
zender die uw zender verhinderde in te schakelen. De blauwe LED brandt nog altijd constant.
Sterkte van het ontvangen signaal



(geeft weer rechts EN links)
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Legenda van de signaalsterkte scherm

goon mectbaar signaal | zwak o gemam sterk  zeerstork

U kunt de 3D digi-adjustor nu gebruiken om een ander(e) frequentie / kanaal te kiezen; het
scherm zal vervolgens de signaaf sterkte voor die frequentie weergeven,

b. Frequentie / kanaal is vrij

Het kanaal nummer knippert niet.. Een korte druk 4 op de 3D digi-adjustor activeert de
geselecteerde instelling voor de frequentie / het kanaal, .

Uw druk wordt geconfirmeerd door een piep en het blauwe LED gaat knipperen, De zender is nu
klaar voor gebruik.

De procedure vervolgt nu zoals beschreven in onderdee 21023, tenzij de waarschuwing THR
> 0 verschijnt op het scherm (Throttle staat NIET in statiorair / UIT stand),

10.3. instellen van de frequentie / het kanaal
De procedure voor het instellen van de frequentie / hat kanaal is simpel, snel en veilig dankzij de
in de zender ingebouwde Synthesizer RF.

Simpel, omdat de frequentie en het kanaal worden weergegeven op het scherm

Snel, omdat de 3D digi-adjustor wordt gebruikt voor het selecteren van de frequentie / het kanaal
Veilig, omdat de zender moet worden uitgeschakeld en terug ingeschakeld voordat een
verandering van het kanaal effect heeft. U moet uw gekozen frequentie ook elke keer bevestigen

met een korte druk  op de 3D digi-adjustor wanneer u de zender aanzet,

Notitie: er wordt geen RF signaal uitgezonden tijdens frequentie keuze
Er wordt geen RF signaal uitgszonden wanneer u bezig bent met het selecteren van de
frequentie / het kanaal,

Dit is de procedure:
1. Hou de 3D digi-adjustor ingedrukt
Zat de zender aan
laat de 3D digi-adjustor los
Het scherm zal nu de huidige frequentie weergeven, met hat bijbehorende kanaal
nummer {knipperend)




De biauwg—i?ED brandt constant,

2. Selecteren van het kanaal
U kunt de 3D digi-adjustor nu gebruiken om naar het kanaal te zoeken dat u wenst. Het
scherm geeft ook de bijbehorende frequentie weer,

3. Confirmeren van het kanaal

Een korte druk op# de 3D digi-adjustor confirmeert uw keuze en laat het volgende
scherm verschijnen.

; ? _
4. Activeren van de frequentie / het kanaal
Zet de zender uit en vervolgens terug aan. (hou de 3D digi-adjustor niet ingedrukt).
De procedure vervoigt nu zoals beschreven in 10.2..

Notities:

Vraag na bij andere piloten!
(frequentie controle, kanaal botsingen)
\Vraag na bij de andere piloten op het vilegveld welke frequenties / kanalen zj gebruiken, Doe dit |
voordat u uw zender op een ander kanaal zet, :

Selecteer enkel goedgekeurde frequenties / kanalen!
De toegestane frequenties / kanalen variéren van land tot land. Selecteer alieen die frequenties /
kanalen die ziin goedgekeurd voor gebruik wanneer u gebruik maakt van uw apparatuur, '

?{e het document radio controlie dienst bij de zender documentatie.

10.4. De RF status indicator (blauwe LED-iamp)
De blauwe LED (ight-emitting diode)}-lampje geeft aan wat de status van de RF module is. Het
lich n op wanneer de zender aan is,

LED knippert * er wordt een RF signaal uitgezonden
De LED knippert kort met een snelheid van ongeveer 1 keer per seconde om aan te geven dat de
zender kiaar is voor gebruik en een RF signaal aan het uitzenden is.

LED brandt constant < Geen RF signaal
Indien er geen RF signaal wordt uitgezonden kan dat verschillende oorzaken hebben:

Freguentie/kanaal is nog niet geconfirmeerd nadat de zender is aangsezet =*10.2.
Er bevindt zich een plug in de mutltifunctionele poort; dit schakelt het RE onderdee! ui
{diagnose draad, ieerling kant van een trainer kabel, PC simulator interface)

Zender RF signaal is met opzet uitgezet (lange druk # op de 3D digi-adjustor na het
inschakelen} #10.2.2.
Technisch probleem met het RF onderdeel



11. De 3D digi-adjustor

11.1 Basisfunctie

De 3D digi-adjustor is een belangrijke eigenschap van de Cockpit SX die de zender heel simpel,
snei en gemakkelijk te besturen maakt, Door:

te draaien < finksom en rechtsom {2 en

in te drukken (kort ¢ of lang ¥
is het mogelifk om alles aan te passen wat maar aangepast moet worden in de Cockpit SX. De
drie methoden van werken met de adjustor hebben de volgende effecten,

1. draaien links tJ - en rechtsom &
- door menu's heen bladeren
- waarden veranderen
2. kort indrukken §
- naar sub-menu’s gaan
- verlaten van sub-menu's via EXIT
- het openen van waardes voor het aanpassen (activeran)
- het afwerken van een aanpassingsproces

3. lang indrukken ¥ (langer dan 3 sec.)
- onderbreken van een aanpassingsproces, teruggaan naar het INFO1 scherm vanuit elk
willekeurig menu
- wanneer een weergegeven waarde aan het knipperen is:
terugzetten naar een standaard waarde.
- in de status schermen INFO 2, 3 en 4
hersteld de timer of timers

Hoorbare confirmatie

Elke keer dat u draait of drukt op/aan de 3D digi-adjustor hoort u een piep om uw actie te
bevestigen,

De digi-adjustor lang indrukken *is alleen geregistreerd wanneer u een tweede piep hoort.

__Symbool Ful
N __._Kortindrukken
A . —. . Langindrukken
O e . Rechtsomdraaien (met de kiok mee)

] P ; Linksom draaien (tegen de kiok in)

11.2. Standaard toepassing: Veranderen van de menu tekst taal

De standaard taal voor de menu tekst van de Cockpit SX is Engels. Daarom hebben we de taak
van het veranderen van de taal als een uitgebreid voorbeeld genomen, Het volgen van deze
instructies zal u leren werken met de 30 digi-adiustor,

Notitie: opsomming van menu's
De aparte menu opsomming zai u helpen het benodigde menu onderdeel snel terug te vinden.

Dit is de procedure voor het selecteren van de menu tekst taal:



1. Zet de zender aan.

§E~Iei’ scherm geeft het laatst ingegeven RF
kanaal weer met de bijbehorende fraquentie.

2. Bevestig de weergegeven frequentie (kanaal) met een tange druk 3 op de 3D digi-adjustor
{wacht op het bevestigings-signaal).

Status LED gioeit constant
RF blijft uit
Status scherm INFO1 verschijnt

4of
Waarschuwing “THR > 0" verschijnt

“»beweeg de throttle naar de stationair / motor
Uit positie

3. Ga nu naar het “TEXT menu,

;Draai de 3D digi-adjustor naar links tot MENU
verschijnt in het dislay

Druk kort § op de 3D digi-adjustor, nu zal
SETUP verschijnen

%Druk kort + op de 3D digi-adjustor, nu za
MODEL verschijnen

Draai de 3D digi-adjustor naar rechts tot
TRANSM verschijnt (als SENDER varschiint,
dan is Duits geselecteerd als scherm taaf)

Druk kort ¢ op de 3D digi-adjustor, nu zal BAT
Al verschijnen

Draai de 30D digi-adjustor naar rechts tot TEXT
verschiint

4. Open het menu om het aan te passen

Druk kort ¢ op de 3D digi-adjustor, EN of DE
gverschiént, knipperend

EN= Engels
DE= Duits (Germaans)

Selecteer de scherm taal é@« : :
{draai de 3D digi-adjustor £384) e i




5. Druk kort § op de 3D digi-adjustor om uw keuze te bevestigen. Het sub-menu “TEXT”
verschijnt weer. De taal selectie is afgerond.

Een lange druk # op de 3D digi-adjustor brengt u direct terug naar het INFO 1 scherm.

in hoofdstuk 13., welke over het EASY model type gaat, wordt de procedure nogmaals gegeven
maar nd in de vorm van een tabel.

Dezelfde procedure, het veranderen van de menu tekst taal, zou er nu zo uitzien:

Actie Effect

""_‘“fzr_?e??f?é“?eiéﬁéﬁé”é:ﬁ:f:f”'f?é@éﬁ?%é"Eﬁ”ﬁ@“ﬁé@ﬂéﬁr@é_@,ﬂ:%
. Bevestig "

——— e

! (&) Draai links naar MENU .
. i Bevestig SETUP verschijnt
AT ';_;:::ﬁ:::f::@@i@@@:i"’f":”:"ﬁ
& | Draai rechts naar ZENDER .
[ Bevestig BAT AL verschiint
Draal rechts naar TEXT

S S m.._.uim_,M_ﬂm.._w‘ﬂ._Mf,m__Miﬂ,_.,,7m__p;,m__..»kf,,,m__.,,,f,,.___A,,im._.Wi,,m._'

Open het menu
Selecteer de taal

Bevestig selectie TEXT verschijnt

in de nu volgende onderdelen gebruiken we een nog kortere “telegram” stijl: we gaan ervan uit
dat de zender aan staat en beginnen met stap 3. Hetzelfde proces ziet er dan als voigt uit:

Om naar het TEXT menu te komen:

U naarveny U sETPversehiny T
# (MODEL verschijnt) U naar ZENDER

4 (BAT AL verschijnt) U naar TEXT
4 (DE of EN verschijnt) ‘

12. Zender instellingen en INFO schermen

12.1. Zender insteliingen
Menu: {(SETUP) TRANSM

12.1.1. Batterij alarm drempel
Menu: {SETUP, TRANSM) BAT AL

Aanrader:
Zet de batterij alarm drampei zo hoog als u kan. Dit verlengt de tijd tussen het eerste alarm en
het uitschakelen van de zender zodat u meer tijd heeft uw model vellig aan de grond te zetten.

R A T e o



Hoe kunt u de resterende tijd met de drempel ingesteld testen (voor uw eigen veiligheid)
1. Schakel de zender in, met de antenne geistalleerd en volledig uitgeschoven, en activesr
de RF (het blauwe LED moet knipperen).

2. Wacht tot de serste alarm piep en registreer de tijd tot de zender uit zichzelf uitschakelt.
Standaard waarde voor de drempel staat ingesteld op 7.0 Voli.

Om naar het BAT AL aiarm te gaan:

- naar MENU + (SETUP verschijnt)
' ¢ (MODEL verschiint) £ naar ZENDER
_+ (BAT AL verschijnt) - m____ww__Wj__"_m___w_,____MWW___W e

In de onderste lijn ziet u nu de huidige alarm drempel knipperen. U kunt nu elke waarde fussen
6.90 en 7.30 V instellen met behulp van de 3D digi-adjustor.

Een korte druk + op de 3D digi-adjustor rondt het wijzigingsproces af. De nisuwe waarde is
opgesiagen.

12.1.2. Taal voor de menu tekst

Menu: (SETUP, TRANSM) TEXT
We hebben de methode voor het veranderen van de menu tekst taal al uitvoerig besproken in het
voorgaande onderdes) #11.2.

12.1.3. Naam van de eigenaar

Menu: (SETUP, TRANSM) NAME
De naar van de eigenaar die u hier invoert word! ook weergegeven in het INFO 6 venster. Model
hamen worden individueel voor etk modal ingegeven in het menu, SETUP, MODEL, NAME.

Om naar het NAME menu te gaan:

' naar MENU ¥ (SETUP verschijnt)
'+ (MODEL verschijnt) U naar TRANSM
‘(BAT ALverschinty O oraarname

4 S

;s%%g%g wn ke ms
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Druk kort § op de 3D digi-adjustor om het mend te openen waasin de naam ingevoerd wordt (b.),
Het eerste karakter knippert.




Invoeren/veranderen van de naam van de eigenaar
Gebruik de 3D digi-adjustor om te zoeken naar het karakter dat u wilt invoeren. De beschikbare
karakters zijn:

0tot9,:,/, <, - >, 7, spatie, Atot Z

Druk weer kort +op de 3D digi-adjustor. Het 2e karakter gaat nu knipperen en kan op dezelfds
manier worden geselecteerd.

Voer de 6 karakters in op de beschreven manier. Na het e karakter drukt u kortd op de 3D digi-
adjustor om het proces af te ronden.

Notitie: onderbreken van het programmeren T o ]
Als de naam die u wenst in te voeren korter dan 6 karakters is kunt u het programmeren afronden
door de 3D ) digi-adjustor lang # _ingedrukt te houden. Dit brengt u terug in het INFO 1 scherm,

12.1.4. Resetten van de zender
Menu: (SETUP, TRANSM) RESET
In dit menu kunt u de zender insteflingen terugzetten op de basisinstellingen. Dit betekent:

Model geheugen 1 bevat een modal van het EASY type.
Data in model geheugens 2 tot 12 zijn gewist,
&l De eigenaars naam wordt teruggezet naar “------ .
71 De taal van de zender tekst wordt op “EN” (Engels) gezet.

+ (MODEL verschijnt) U haar TRANSM
+ (BAT Al verschijnt) E{} aar RESET
— naarEsRl

e N R, I

bruk kortop ide 3D digi-adjustor om het menu te openen (de “0" knippert). U moet nu het
nummer 12 instellen, gebruikmakend van de digi-adjustor.

De RESET functie wordt alieen uitgevoerd als u de zender uitzet wanneer het nummer 12
aan het knipperen is.

We hebben deze procedure uitgekozen om de mogelijkheid uit te sluiten dat u de zender per
ongeluk reset,

Het nummer 12 is specifiek gekozen, Dit omdat het makkelijk te onthouden is aangezien de
Cockpit SX 12 model geheugens hestt.

12.1.5, Versie informatie
Menu: (SETUP, TRANSM) -VER--
Dit menu geeft de versie van de basisinsteflingen weer.




' naar MENU : (SE‘TUF’ verschqn?)
t (MODEL verschijnt) U haar TRANSM
¥ (BAT AL verschij Y naar-ver-

i i :
In het -VER-- menu In he het INFO 6 scherm

In het INFO 6 scherm kunt u het versie-nummer vinden onder de eigenaars naam.

12.2. De INFO schermen
De volgende tabel geeft de 7 verschiliende INFO schermen weer en wat ze faten zien.

U kunt door de INFO schermen heen bladeren door te draaien aan de 3D digi-adjustor (‘f.} S }

EModei type symbolen
Model nummer
Model naam

INFO 1 Batterij voltage
; Model type symbolen
; Geheugen nummer
- Timer 1
INFO 2 e . B ij vol
.. hersteld .ﬁ"?e_f 3 | atterij voltage

Model type symbolen
Geheugen nummer
Timer 1

%TEmer 2

Mode% type symbaien
Geheugen nummer

ENFO 4 @ .Tsmerz

Modei type symbolen
:Gehaugen nummer

Werktijd van de zender
Model type symbolen
Geheugen nummer
[Eigenaars naam
__Software versie
Model type symbolen
Gehaugen nummer
Zend frequentie
Kanaal

INFO6 |=

INFO 7 &




“in INFO schermen 2 tot 4 kunt u de verschillende timers met sen lange druk op ¥ de 3D digi-
adjustor herstellen/resetten.

13. Instellen van een nieuw model

Model type: EASY
Dit hoofdstuk omschrijft alie stappen die u moet uitvosren om een simpel model moet instelien op
de Cockpit SX en ook hoe het model bestuurd moet worden.

De beste volgorde is de volgende:

Controleer of het type EASY geschikt is voor het model --> 13.1.
1 Verbind de servo's met de ontvanger in het model --> 13.2,
I Prepareer de zender voor het model —> 13.3,

13.1. Wat betekent EASY?

EASY is het model! type voor simpele gemotoriseerde vliegtuigen en zwevers. Dit is inclusief roer
en staart modellen evenals full-house' (roet/staart/roiroer) modellen, Het type heeft ook alles wat
nodig is voor een gemotoriseerd modei (gloei- of elektrische motoren).

Als uw “simpele” model ook een V-staart heeft kan het EASY type dit ook aan.
Vliegende vieugels en delta's kunnen ook met dit type worden bestuurt.

Als u bekend bent met deze zender zijn voorganger, de Cockpit MM, dan zal u zien dat er veel
hetzelfde of gelikwaardig is aan het EASY model.

Als symbool voor het EASY model geeft de zender de symbolen voor het gemotoriseerde
vliegtuigjen het zweef}ﬁegtuég gelijktijdig weer,
¥

zijn de mogelijkheden van het EASY type:

. het besturen van roer/hoogteroer modeiien

o het besturen van modellen met 1 of 2 rolroer servo's

1 het optillen van de rolroeren ais hulp bij het fanden {remklep)

het gebruiken van de rolroeren als weifkleppen voor thermiek of op snelheid viiegen.
compenseren voor ongewenste bij-effecten van gas, remklep en flaps (hoogteroer trim
compensatie)

het besturen van modellen met een V-staan, delta's en viiegende vieugels

het besturen van simpele mode! helikopters, indien helikopter-specifieke mixers niat
noodzakelijk ziin (ofwel die helikopters die beschikken over on-board elekironica)
het gebruik van 1 vrije mixer =17,

het snel afbreken van de stroom door gebruik van de noodstop

Wat

Wat is er niet mogelijk met het EASY type:
het gebruiken van viiegfases
het besturen van kraaienmix vieugels (bijv. F3B, F3J zwevers)
het besturen van helikopter met een gas-curve en elektronische rotorkop mix
het genereren van vaste waardes voor de rolrogr/hoogteroer/roer (autormatische acrobatie)




13.2. Voorbereiden van het model

Verbind de servo's met de ontvanger in het madel in de voigorde die hieronder wordt

aangegeven.

De Cockpit SX is alleen in staat uw model goed te besturen indien de servo's worden verbonden

met de ontvanger in de goede volgorde.

Ontvanger uitgang

Functie

rolroer 1

Hoogteroer of V-staart 1

Roer of V-staart 2

Gas (of een andere bestemming ~-> 12.7.3))

rolroer 2

Speiler (rechter schuif)

e BT e 3165 -V B 0 TS

AUX (schakelaar 4 = PH/AUX2) of een kopie
van servo's 1 1ot 6 (elektronische Y-kabel)

Elsvitos
Figuur 12.1. Servo volgorde voor “EASY”

Figuur 12.2. Servovolgorde, V-staart

Y EBPLALER
B THLsaT

Notitie mbt viiegende vieugels en delta's:

De servo voligorde is anders! (zie de volgende paginaj

Ontvanger uitgang Functies voor delta’s / viiegende vieugels

1 Deita 1
77777 2 Deha 2 .
______ 3 Roer )

4 Gas (of een andere bestemming - 12.7.3)

5 Rolroeren

6 Spoiler (rechter schuif)

7 AUX (schakelaar 4 = PH/AUX2) of een kopie

van servo's 1 tot 6 (elektronische Y-kabel)




13.3. Voorbereiden van de zender

De volgende stappen zijn noodzakelijk wanneer u de zender voorbersid op een particulier model:

: Het instellen van het model geheugen =*13.3.1.

7 Hetinstellen van de juiste knuppel-modus “#13.3.2

= Het leren van de opbouw van de instellingen =#13.3.3.
~ Het vaststellen van de stationairstand van het gas en de remkleppen -#13.3.4.

13.3.1. Instellen van een nieuw model geheugen voor EASY
Menu: (MEMO) NEW

Het instellen van de gas-check #13.3.5.

Om naar het menu NEW te komen:;

Actie

Effect

Links naar MENU
Bevestigen

SETUP verschijnt

Rechis naar MEMO
Bevestigen

GO TO verschijnt

Rechis naar NEW
Bevestigen
Het scherm laat nu uw laatst
opgezette model zien.
{bijv. EASY)

Draai ©de 3D digi-adjustor om het gewenste model type te selecteren: FASY is de standaard,
Bevestig het mode! type met een korte druk op digi-adjustor; dit brengt u gelilk naar het menu IN
MEM. Hier kunt u het geheugen selecteren voor het nisuwe model. Het geheugen nummer wordt

knipperend weergegeven in de ondarste liin van het scherm,




Gebruik de 3D digi-adjustor om het geheugen te selecteren waarin u het nieuwe model wenst op
te slaan. Geheugen nummers die al een model bevatten worden niet als optie gegeven; dit
betekent dat u niet automatisch een bestaand mode! kan overschrijven,

Bevastig het geselecteerde geheugen met sen korte druk op +de digi-adjustor. Dit brengt u naar
het menu waar u de naam van het model kunt invillen.

,,,,, - S - - e

Notitie: onderbreken (zonder een nieuw model)

Als u per ongeluk op dit punt bent aangekomen of u heeft het verkeerde model type gekozen
Kunt u het proces onderbreken door simpelweg “0” te kiezen als geheugen. ;
U kunt ook de digi-adjustor fang®# ingedrukt houden, dit breekt het proces af en brengt u naar het|
iINFO 1 scherm.

Een voigende druk op § de 3D digi-adjustor activeert de invoer-modus: het eerste karakier
knippert

i)e sta'n’daé'rd naam is EASY, maar dit kan veranderd worden naar eender welke andere naam.
Veranderen van de model naam

Maak gebruik van de 3D digi-adjustor om te zoeken naar het gewenste karakter. De voigende
karakters zijn beschikbaar:

Otot9 :,/, < - =, 7 Spatie, AtotZ

Druk wederom kort i op de digi-adjustor om te bevestigen.

Het tweede karakter gaat nu knipperen en kan op dezelfde manier worden geselecteerd,

Ga door totdat u alie 6 karakter hebt ingevuld. Wanneer de naam compleet is siuit u het proces af
met een korte druk op de digi-adjustor.

Notitie: het onderbreken van het programmeren

Indien de naam compleet is voordat alle 6 karakters zijn gebruikt kunt u het programmeren
onderbreken door de 3D digi-adjustor lang# ingedrukt te houden. Dit brengt u terug naar het
INFO 1 scherm.

Het model is nu opgeslagen in het geheugen en u bent teruggebracht naar het menu “NAME". U
kan naar de andere menu's gaan via “EXIT", of direct naar INFO 1 door de digi-adjustor lang#
ingedrukt te houden.

13.3.2. instellen van de knuppel modus (welke knuppel voor welke functie?)
Menu: (SETUP} MCDE

De knuppel modus bepaalt weike knoppen van de zender de functies rotroer, hoogteroer, roer,

gas en remklep uitvoeren. Er zijn acht modi beschikbaar,

in modi 1 tot 4 is gas aan een knuppel toegewezen en remklep op de rechte schuif, In modi 5 tot
8 is de toewijzing voor de rolroer / hoogteroer / roer hetzelfde, maar worden ramklep en gas
omgeruild, bijv. rerkiep wordt dan toegewezen aan een knuppet.

Bekijk de tabel om te zien welke knuppel modus u prefereart en stel deze in.



Knuppel mode tabel

Linker knuppel . Rechter knuppel L
B Meodus | ' oy g - 3 Reghter sc?\u:fﬁ )
1 . roer  hoogteroer . rolroer gas
2 roer gas rolroer . hoogteroer
3 rolecer hoogterocer roer gas
4 rofroer gas roer | hoogteroer
5 roer hoogtercer | rolroer remklep
6 roer remklep ' roiroer hoogteroer
7 rolroer hoogteroer roer - remklep
8 rolfroer remklep - roer hoogteroer
Dit is de procedure
Aktie Effect
4 Links naar .
H Menu GE TiiFr Versci“ujnt
Bevaestig
2 1 Bevestig MOBEL Verschijnt
3 i Bevestig MO T Verschiint
FR Open MODE voor
settig

Gebruik de 3D digi-adjustor om de door u gekozen modus te selecteren en bevestig uw keuze
met een korte druk op & de digi-adjustor.

Notitie: stationair trim
De trim knop, naast de remkiep/gas knuppel, wordt altijd gebruikt voor de gas stationair trim, zelfs
als de rechter schuif wordt gebruikt voor de gas-functie, zoals in modi 5 tot 8.



13.3.3. Zender functies voor het EASY type

De afbeelding hieronder geeft de functies van de individuele zender knoppen aan voor het EASY
type.

Functies van de schakelaars

Teacher button Emergency throttte OFF
g { Throttie Cut) :

% Combi-Switch not used g

‘ { l ;

i | Dual Rate  Seno7 |

i P L ifServod) |

§ f 1373 |

/ %
/ \
/ 4
/
;‘; Stider functions i
Flap {camber-changing fap)

or Throte {modes S to &

Teacher button = leraar knop

Combi-switch = Combi-switch

Dual Rate = Dual Rate

Emergency throttle OFF (Throttle Cut) = Noodstop
Not used = Niet gebruikt
Servo 7 = Servo 7

Functies van de schuiven

Flap {camber-changing flap) = Welfkleppen
Spoiter (modes 1 to 4) = Remklepppen {modi 1 tot 4)
or Throttfe {modes 5 to 8) = of Gasfunctie (modi 5 tot 8)

13.3.4. Selecteren stationair vooruit / achteruit
Menu: (SETUP, MODEL) TH R
De stationair positie van de zender regelaar voor

vooruit (richting antenne) of achteruit (

gas (knuppsl of schuif) kan worden ingesteld op
stand aitiid

richting piloot). Wanneer u een nieuw model instelt is de
THR=0

betekent de stationair positie is “achteruit”




Notitie: gas servo / snelheids raegetaar werkt op de verkeerde manier
Als u heeft besloten welke stand voor u de stationair stand moet zijn, maar het systeem geeft in

die stand vol gas aan, moet u de gas-servo omkeren (*# ). De stationair positie moet dan blijven
hoe hij is om er zeker van te zijn dat THR-CUT (= gas uit = noodschakelaar voor gas), throttle
check > 13.3.5.) en gas / hoogteroer mixer goed functioneren.

Dit is de procedure:

Actie Effect
& Links naar MENU
1 4 Bevestigen SETUP verschiint
B 2i Bevestigen MODEL verschijnt i
3l Rechts naar TH R THROTTLE verschijnt
Open THR o ¥ —
44 voor setting - &g?ﬁ L
i‘g ﬁ . g;’ii
@?\% aa‘z& o

‘07 of "1" knippert op de onderste fijn.

THROTTLE R = "0 betekent:

de gas stationair positie is achteruit
THROTTLE R = “{” betekent:

de gas stationair positie is vooruit

U kunt de instelling voor THROTTLE R veranderen door gebruik te maken van de digi-adjustor.
Druk nogmaals op + de digi-adjustor om de procedure te beéindigen; de geselecteerde stand
wordt dan opgeslagen.

13.3.5. Instelien van Throttle Check

Menu: (S8ETUP, MODEL) TH CHK
Wat is Throttle Check?
Throttle Check is een veiligheids vraag van de gas regelaar. Deze functie sluit het gevaar uit dat
gemotoriseerde modeilen ineens tot leven kunnen komen, wat verwondingen voor u en anderen
tot gevolg zou kunnen hebben. Het is sen simpele maatregel om de veiligheid in het werken met
gemotoriseerde modellen te kunnen verhogen.

Hoe werkt Throttle Check?

Als de Throttle Check functie is geactiveerd controleert de zender of de gas regelaar in de
staticnair stand staat elke keer dat de zender wordt ingeschakeld, alsook wanneer U overschakeit
op een ander model geheugen. Als de gas regelaar niet in de juiste stand staat tijdens de
controle wordt het scherm “GAS>0" weergegeven totdat u de gas regeiaar in de stationair positie
zet. Tegelijkertijd wordt het gas kanaal (ontvanger uitgang 4) op stationair gehouden.



%o

Warznééf u een nieuw model opzet is Throttle Check altiid geactiveerd (THRCHK = 1).

#

Wi raden aan:
Zet Throttle Check niet uit, tenzij u er zeker van bent dat het geen kwaad kan om hat model met
“gas aan/open” op te starten (bv. ongemotoriseerd model, glosimotor, snetheidscontrole met een
power-on guard).

Dit is de procedure:

Actie Effect

Links naar MENU ]

Bevestig SETUP verschiint

Bevestig MOCDEL verschiint

Rechts naar TH CHK
4k Open TH CHK om in te stellen . M THE
ﬁ;*f' IR . N
! :

SFn S o

() of “1" knippert op de onderste kijre.

THRCHK = “1” betekent:

Throttle Check is ingeschakeld (standaard instelling}
THRCHK = 0" betekent:

Throttle Check is nigt ingeschakeld

U kunt de instellingen van Throttle Check veranderen door de 3-D digi-adjustor te gabruiken.
Een korte druk op & de 3-D digi-adjustor sluit het proces af. De instelling is nu opgesiagen.

13.4. Aanpassen van de servo's
_Voor elik van de 7 servo's kunt u de volgende parameter saanpassen:
het midden
de uitsiag, in beide richtingen afzonderijk
de draairichting (REVerse = omgedraaid)

Deze instellingen worden gebruikt om de stuurviak uitslag en neutraal positie aan te passen aan
de vereisten van het model.

Tip: Voer eerst de mechanische aanpassingen uit.
Het wordt altiid aangeraden om de mechanische systemer in het model zo accuraat mogeiijk in
te stellen alvorens u (slektronische) aanpassingen maakt aan de zender.
Stel de arm aan de servo uitgaande as zo af dat deze in een rechte hoek staat ten opzichte
van de behuizing.
Neutraal punt:



Stel het gewenste neutraal punt in op een zo accuraat mogelilke manier door de lengte van
de stuurstangen aan e passen.

Servo:

Verbind de stuurstang zo ver binnenboord als mogelijk bij de servoarm en gebruk de
maximaal beschkbare servo uitslag. Dit reduceerd het effect van ‘gearbox play' en gebruikt
de servo voigens het volle potentigel.

Stuurviakken:

Verbind de stuurstang zo ver mogelijk aan de buitenkant bii de hevel. Dit verminderd de
speling in de aansluiting en hevelt de servo-kracht zo efficiént mogelijk over naar het
stuurviak,

We raden aan: _
Controleer eerst de draairichting en pas deze aan indien nodig (¥ 13.4.1.).

Voordat u het centrale punt (neutraalpunt) of de stuurviakken bij de zender veranderd, controleer
en corrigeer de stuurviak aansiuitingen eerst mechanisch in het model.
Als de stuurviak instellingen al reeds dicht bij het gewenste neutraalpunt staan zou een offset van

niet meer dan + / - 10% voldoende moeten zijn e 2 13.4.2.).
De laatste stap is het aanpassen van de servo uitslag (*¥ 13.4.3.).
13.4.1. Omdraaien van de servo richting

MENU: (SERVO)REV
Dit is de procedure:

Actie Effect
U Links naar MENU
14 Bevestig SETUP verschijnt
ol Rechts naar SERVO
3+ Bevestig SERVO 1 verschijnt
SIS Selecteer de servo Servo nummer verschijnt
, Open de geselectearde sarvo .
5§ om in te steflen ) CENTR versch%wt |
60 Rechts naar REV /
74 Open REV om in te stelien

(} of “1” knippertin de omfersté liin

REV = “0" betekent:
normaile draairichting
REV = “1” batekent:
omgedraaide draairichting

Het is niet mogelijk een duidelijke definitie te geven van de richting (rechts of finks) aangezien
verschillende types servo's verschiliend reageren op controle signalen.




Een korte druk op i de 3-D digi-adjustor sluit het proces af, de waardes worden opgeslagen en u
kunt verdergaan met de voigende servo.

De procedure om over te schakelen op een volgende $ervo;

50 Links naar EXIT
g+ Bevestig REV verschijnt
743 Links naar EXIT SERVO 1 verschijnt

Ga nu verder met stap 3 (uitkiezen van de servo) in de voorgaande fabsl,

De goede stuurviak reactie aan het model:

Beweging aan de
N Knuppel Stuurviak
roer links links
hoogteroer Achteruit (trekken) omhoog
‘rofroer links Linker rolroer omhoog

Notitie voor V-staart modellen:

Het is niet nodig om de draairichting te controferen.
Indien uw model een V-staart heeft is het op dit moment niet nodig om de draairichting van de
servo's 2 en 3 (hoogteroer/roer) te controleren. De draairichting kan namelifk pas gechecked

worden wanneer de V-staart mixer is geactiveerd (9 13.7.1).

13.4.2. Aanpassen van het servo-neutraalpunt

MENU: {SERVO) CENTR

Kleine afwijkingen in de neutrale positie van het stuurviak kunnen worden gecorrigeerd door het
neutraalpunt aan te passen. Alle grote afwijkingen moeten eerst mechanisch gecorrigeerd

worden.

Dit is d& procedure:

Actie Effect
o Links naar MENU
Bevestig SETUP verschijnt
Rechts naar SERVO
Bevestig SERVO 1 verschijnt
Salacteer servo Servo nummer Ve{S?hijﬂt
""" Open de geselecteerde servo
om in te stellen CENTR versct}é(nt
. ¥
6+ - Open CENTR om in te stellen ' . CENT .
: §‘;_§ Y §;ﬁi¥
Y% ) é:i’:zu-

:Yi)e huidige stand voor CENTR knippert nu in de onderste liin. Indien u een nieuw model aan hat
opzetten bent dan staat de waarde standaard op “0%".

Het midden kan op elke waarde tussen -110% en +110% worden ingesteld met behulp van de 3-

D digi-adiustor,



Een korte druk op { de 3-D digi-adjustor siuit het proces af. De waarde is opgeslagen an u kunt
verdergaan met een andere servo,

Overschakelen op een voigende servo:

LU Links naar EXIT |
g+ Bevestig CENTR verschijnt \
fg‘j Links naar EXIT SERVO 1 verschiint

Ga nu verder met stap 4 (kiezen van de servo) in de voorgaande tabel,

13.4.3. Instellen van de servo (stuurviak) uitstag:

MENU: {SERVOQ) TRAVL
De bouwinstructies voor uw model zou een tabel moeten bevatten met aanbevolen waarden voor
de stuurviak wegen.

in het menu TRAVEL kunt u de servouitslag waarden elektronisch instellen, afzonderlijk voor
beide richtingen,

De servo uitslag kan het best worden ingesteld op sen waarde binnen de waarden -110% en +
110%.

Dit is de procedure

Actie Effect

U | Links naar MENU

1 Ef Bevestig SETUP verschijnt

A Rechts naar SERVO

34 Bevestig SERVQC 1 verschiint

4 U Selecteer servo Servo nummer verschijnt
Open de geselectesrde servo i ]

5t om in te stellan CENTR verschijnt

sl rechts naar TRAVL, B
74 Open TRAVEL om in te stellen

De huidige waarde knippert in de onderste lijn. Wanneer u een nieuw modal instelt, staat de
uitslag altijd op 100% of -100% in beide richtingen.

Ditis waar u de waarde instelt afzonderlijk voor beide draairichtingen.

a. Beweeg de functie knop op de zender welke de betreffende servo bastuurt
{b.v. Een knuppel) volledig naar één zijde en hou hem daar.
U kunt nu de uitslag instellen door gebruik te maken van de 3-D digi-
adjustar,

b. Beweeq de zender naar het andere uiteinde en hou hem daar. De prefix




veranderd.
U kunt nu de uitslag instelien voor de tegenovergestelde richting door
gebruik te maken van de 3-D digi-adjustor.

Een korte druk op + de 3-D digi-adjustor sluit het proces af. De waarden zijn opgeslagen en u
kunt verdergaan met een volgende servo.

Overschakelen op een volgende servo:

" Links naar EXIT
§g ¥ Bevestig . TRAVL verschijnt
1000 ) ILinks naar EXIT ~ SERVO 1 verschijnt
Ga nu verder met stap 4 (kiezen van de servo) in de voorgaande tabel.
13.5. Mixers

MENU: MIXER

Wat is een mixer?
In sormmige situaties willen we dat er meer dan één zender functie de servo bestuurd {een
primaire functie plus de gasfunctie bijvoorbeeld). Miervoor wordt de mixer gebruikt.

Voorbeeld:

Uw model kiimt teveel wanneer u de gasfunctie openzet. Dit kan worden gecorrigeerd door het
mixen van hoogteroer in het gas kanaal. In dit voorbeeld wordt het hoogteroer bestuurd door de
zender functies GAS en HOOGTEROQOER. In de Cockpit SX gebruiken we de term THR-CO
(CO=compensatie) voor de mixer uitkomst uit de zender functie GAS.

13.5.1. Mixers die op het hoogteroer werken
Elke neiging om te klimmen of duiken wanneer gast, remkieppen of flaps bestuurd worden
kunnen automatisch worden gecompenseerd.

;indien U geen compensatie waarden wil instellen voor de gas, remkleppen of flaps, kuntu
verdergaan met de zender functie instellingen ("'} 13.6.)

In het mixer menu worden de compensatie waarden THR-CO, SP-CO en F-CO genoemd.

Hoogteroer mixer
{compensatie)

Elevator = hoogteroer
Throttle = gas

Spoiler = remklep
Flap = flap

Hoogteroer is de primaire input en wordt bestuurd door de HOOGTEROER knuppet. De drie
andere input signalen worden automatisch meegemixed en worden bestuurd door de zender
knoppen voor GAS, REMKLEPPEN en FLAP. Het uit de mixer voortkomende signaal wordt
doorgegeven aan het hoogteroer.



13.5.2. Aanpassen van de gas / hoogteroer mixer

Menu: TH-CO
Indien uw model geen aandrif systeem heeft (of er geen compensatie nodig is) kunt u dit
onderdeel overslaan.

Dit is de procedure voor het instellen van GAS compensatie input:

Actie Effect
""""" 10, Links naar MENU

24 Bevestigen SETUP verschijnt i
3l Rechts naar MIXER
44 Bevestigan TH > 54 verschijnt
5U Rechts naar TH - CO
gt Open TH - CO om in te stellen . TH .*-*fﬁ X

ia) pie B

i
“E- Dot

Het huidige percentage knippert nu. U kunt de 3-D digi-adjustor gebruiken om elke waarde
tussen de ~100% en 100% in te stellen in stappen van 1%.

Beweeg de GAS functieknop (knuppel of rechter schuif) naar de vol-gas positie. We hebben al
bepaald of de knuppal hiervoor naar voren of achteren bewogen moet worden in hoofdstuk
13.3.4.

Een korte druk op# de 3-D digi-adjustor sluit het proces af. Het knipperen houdt op en de waarde
is opgesiagen.

13.5.3. Aanpassen van de REMKLEP / FLAP / HOOGTEROER mixer
Menu's: SP -CQO, F-CO
De mixer input voor REMKLEFP (SP -CQO) word! op dezelide manier ingesteld als die voor GAS.

In het geval van de mixer input voor FLAP (F -CO) moet je een aparte waarde voor elke
bewegings richting (¥ tweede tabel).



Dit is de procedure voor het instellen van REMKLEP compensatie input:

Actig Effect
g‘? | Links naar MENU * SETUP verschijnt
1
ol Rechts naar MIXER SETUP verschijnt
» 34 _»Bevestigeﬂ ) TH > 54 verschijnt
4L Rechts naar SP - CO )

54 Open SP - CO om in te stellen

EHet huidige percentage knippert nu. U kunt de 3-D digi-adjustor giebmiken om elke waarde
tussen de -100% en 100% in te stellen.

Beweeg de REMKLEPPEN naar het punt “remkleppen open” en stel de gewenste waarde in met
de 3-D digi-adjustor. Veranderingen zijn direct merkbaar op het mode! zeif.

Een korte druk op +de 3-D digi-adjustor sluit het proces af. Het knipperen houdt op en de waarde
is opgeslagen,.

De procedure voor het instellen van FLAP compensatie input:

Actie Effect

Links naar MENU

Bevestigen SETUP verschijnt
Rechts naar MIXER
Bevestigen TH > 54 verschijnt

Rechts naar F - CO

g4 Open F - CO om in te stellen

Het huidige percentage knippert nu. U kunt de 3-D digi-adjustor gebruiken om elke waarde
tussen de -100% en 100% in te stellen in stappen van 1%.

Beweeg de FLAPS (linkse schuif) achtereenvolgens naar beide gindpunten en ste! de gewenste
hoogteroer uitslagen door gebruik te maken van de 3-D digi-adiustor. De veranderingen zijn
direct merkbaar op het modef zeff,

Een korte druk op} de 3-D digi-adjustor sluit het proces af. Het knipperen houdt op en de waarde
is opgeslagen.




13.6. Zender controle instellingen
Menu: CONTRL
In dit menu kunt u de eigenschappen veranderen
Dual Rate {2.6.1) en EXPonential (2.6..2.) voor de functies ROLROER, HOOGTEROER en
ROER.

13.6.1. Dual Rates voor ROLROER, HOOGTEROER, ROER
Menu: (CONTRL) DR
Wat betekent de term Dual Rate?
Met de Dual Rate functie kunt u wisselen tussen 2 verschillende stuurviak uitslagen voor de
functies rolroer, hoogteroer en roer.

Veelgebruikte toepassingen:

a. Wanneer u een nieuw model aan het test-vliegen bent is het handig om te kunnen
overschakelen naar grote stuurviag uitslagen wanneer dit nodig is, zels wanneer de functies voor
normaal viiegen dan overgevosiig zouden zijn.

b, Grote stuurviak uitslagen zijn noodzakelijk voor het landen (krachtige reactie}, maar kiginere
uitslagen zijn beter voor het normale viiegen (fijne motoriek).

Belangrijk: twee waarden zijn noodzakelijk!

De “D-R" schakelaar op de Cockpit SX schakeit tussen twee verschillende insteliingen-set. Indien
u een nieuw model programmeert staat 1 waarde standaard op 100% en de 2e staat standaard
op 99%. Dit betekent dat het effect van de zender functies in beide schakel-posities zo goed als
identiek is.

U kunt elke waarde tussen de 100% en 25% instelien voor de voor of terug positie van de
schakelaar (D-R ON). De kleinere kan voor el van de twee schakel posities worden ingesteld.

De 25% limiet is bedoeld om het gevaar uit te sluiten dat de zender op 0% wordt ingesteld. Dit
zou alle controle over het kanaal verliezen wannger u de bijbehorende knuppel zou bewegen.

Voorbeeld: Dual rate voor rojroeren

Actie ; Effect
J Links naar MENU
1§ Bevestig SETUP verschijnt
L Rechts naar CONTRL
o} Bevestig DR Q
3+ Open DR Q om in te stellen

Het huidige percentage knippert.

Beweeg de D-R schakelaar naar de stand voor welke je een waarde wenst in te stellen. Zet
vervolgens de bijpassende zender knop (in dit geval die voor de rolroeren) op één van de
sindpunten. Op deze manier kunt u gelijk de huidige insteifingen van het model controieren.

U kunt nu met de 3-D digi-adjustor een waarde instelfen tussen de 25% en 100%, in stappen van
1%.

Als u nu de D-R knop bediend kunt u de waarde van de tweede positie controleren en
aanpassen.




Een korte druk # op de 3-D digi-adjustor sluit het proces af. De waarde is opgesiagen.

Als u nu de 3-D digi-adjustor naar links draait .. kunt u dit renu verlaten via EXIT. Naar rechis
draaien geeft u de mogelijkheid om de Dual rates voor HOOGTEROER en ROER in te stellen.

Rolroer (A) - ] DR Q ]
Hoogteroer (E) DRH
Roeer (R) DR S

De Dual-rate waarden voor Hoogteroer en roer worden op dezelfde manier ingesteld als die voor
de rofroeren.

Notitie: het gebruik van D/R bij V-starten en Deita's
In V-staart en Delta mixers wordt de Dual Rate functie gebruikt om aparte controle te geven over |

de stuurviakken ROER/HOOGTERQER en ROLROER/ELEVATOR.

13.6.2. Insteilen van de exponentiéle functie
Menu: (CONTRL} EXP

Wat is EXP (Exponentieel)?
EXP is een manier om knuppeleigenschappen voor de functies rolroer/hoogteroeriroer te
veranderen.

0% EXP betekent een lineaire eigenschap: de knuppelbeweging wordt proportionesl
doorgestuurd naar de stuurvlakuitslag.

Indien u een EXP invoert wordt de stuurvlakuitstag kleiner rond het neutraalpunt van de knuppel.
Dit heeft geen effect op de stuuruitslag op de eind-punten,

Bervp fravef _ &
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Voorbeeld:
In normale vluchtsituaties heeft uw model slechts kleine stuurviakuitsiagen nodig; dit geeft u een
nauwkeurige controle over uw model. Echter, voor bepaalde situaties of manosuvras kan het



nodig ziin om de volledige stuurviakuitstagen te hebben. EXP is de oplossing. EXP is niet
schakelbaar; het zachtere midden' is daarom altijd beschikbaar, gecombineerd met de voile
lengte van de stuurviakuitslag.

Voorheeld: EXP voor rolroeren

AKTIE EFFECT

Links naar MENU
Bevestig SETUP verschijnt

3
i

G Links naar CONTRL
3 H

&)
i

Bevestig PR Q verschijnt

Rachts naar EXP Q
Bevestig

4+ Open EXP Q om in te stellen

Het huidige percentage knippert.

U kunt nu een waarde instellen tussen de 0% en -100% door gebruik te maken van de 3-D digi-
adjustor. Dit kan alieen in stappen van 10%, aangezien kleinere waarden een te verwaarlozen
affect zouden hebben.

Notitie: Het EXP effect zichtbaar maken op het model

EXP heeft gesn effect op het centrom of de uiteinden van de stuurviakuitslag. Indien u het effect
van uw instellingen wenst te zien op uw model moet U de stick halverwege de stuurvlaguitslag
houden.

Een korte druk i op de 3-D digi-adjustor sluit het proces af. De waarde is opgeslagen.

Als u de 3-D digi-adjustor nu naar links draait .. kunt u het menu verlaten via “EXIT”. Naar rechts
draaien brengt u naar de EXP instellingen voor HOOGTEROER en ROER.

ROLROER (Al EXP Al
HOOGTEROER (EL) EXP EL
ROER (RU) EXP RU

De EXP waarden voor HOOGTEROER en ROER worden op dezelfde manier ingesteld als
beschreven voor EXP A.

13.7. Meer eigenschappen van het EASY model type

13.7.1. Besturen van V-staart modellen

Menu: (MIXER) V-TAIL.
Op dit moment kunt u de voorgeprogrammeerde mixer voor een model met een V-staart
activeren,

De 2 servo's voor de V-staart mosten worden verbonden aan ontvangerpoorten 2 an 3.



De V-staart n&iker kan worden toegeschreven aan elk van de 8 verschillende manieren: 1 tot 4 en
-1 tot -4. Dit is noodzakelijk omdat de servo's en stuurviakhevels kunnen worden geinstalleerd op
veel verschillende manieren.

Dit maakt het gemakkelijker dan ooit om een V-staart model in te stellen, aangezienhet het
omzetten van de servo's of omruilen van de servopoorten overbodig maakt.

Stel “0" in indien uw model aen kruis-staart of een T-staart heeft,

De procedure voor het activeren van de V-LEIT mixer:

ffffff AKTIE EFFECT )
i Links naar MENU
1 Bevestig SETUP verschijnt
L Rechts naar MIXER B
2 4 Bevestig GAS > 54 verschijnt
30 ' Rechts naar V-LEIT
44 Open V-LEIT om in te stellen

De huidige instelling voor de V-staart knippert in de onderste lijn van het sc?;arm;

Ga nu als volt verder:

a. Trek de knuppel voor HOOGTEROER naar u toe en hou hem daar.

b. Verander de modus voor de V-staart mixer van 1 tot 4 door gebruik te maken van de 3-D digi-
adjustor tot de beide stuurviakken op de goede manier werken,

c. Bewesg de knuppel voor het ROER naar links en hou hem daar.

d. indien de stuurviakken in niet in de juiste richting bewegen, gebruk dan de 3-D digi-adjustor
om dezeifde modus in te steflen (1 tot 4) maar dan met een “” teken ervoar,

Een korte druk ¢ op de 3-D digi-adjustor siuit het proces af. De waarde is opgeslagen,




13.7.2. Delta’s en viiegende vieugels

Menu: DELTA
Delta’s en viiegende vieugeis hebben een mixer nodig die de functies voor Rolroer en Hoogteroer
over elkaar plaatst en de gemixte uitslagen doorstuurd naar de 2 stuurviakken {servo's 1 en 2).

LET OP: servo's 1 en 2 worden gebruikt

De servo indeling is anders dan de “standaard” indeling bij het EASY model type. Indien u
DELTA activeert (waarde anders dan 0%} moet u omvangerpoorten 1 en 2 gebruiken voor het
aansturen van da servo's.

Op deze manier wordt het mogelijk om kleine, tichtgewicht 4-kanaals ontvangers te gebruiken in
delta's en viiegende vieugels.

Het HOOGTEROER signaal staat nu op poort 5 ipv ROLROER

De grootte van de ROLROER uitslagen wordt aangepast in het MIXER menu onder A -> A o
14.8.2.).
Veranderingen die hier worden gemaakt hebben een gelijk effect op beide stuurviakken.

Activeren van de DELTA mixer en het instellen van de HOOGTEROER uitslag:

AKTIE EFFECT B
Links naar MENU
Bevestig SETUP verschijnt
Rechts naar MIXER
Bevestig GAS > 54 verschijnt

Rechts naar DELTA

4+ Open OELTA om in te stelien

:De huidige instelling knippert in de onderste lijn van het scherm.

U kunt nu een waarde instellen tussen de -100% en 100% in stappen van 1%, door gebruik te
maken van de 3-D digi-adjustor.

Belangrijk:
U moet de uitslag voor de HOOGTERQER knuppel apart instellen voor eike richting van de
HOOGTEROQER knuppel.




a. Trek de knuppel naar u toe en hou hem daar;
stel de hoogteroer uitslag in voor *omboog”
b. Buw de knuppe! naar voren en hou hem daar:
stel de hoogteroer uitslag in voor “omlaag”

Een korte druk + op de 3-D digi-adjustor sluit het proces af. De waarde is opgeslagen.

13.7.3. Veranderen van de standaard toewijzing van ontvangerpoort 4
(gas/snelheid functie)
Menu: (MIXER) TH > 54
Wanneer u een nieuw model programmeerd wordt de GAS functie automatisch toegewezen aan
servo 4. Indien dit is wat u wilt dan hoeft u aan dit menu niets te veranderen.

Echter, het is ook mogelijk om mat servo 4 de functies A, E, R, SP of F te besturen evenals de
PH schakelaar.
Zie het GLIDER model type (= 13.11 .3) voor meer toepassingen.

(GAS wordt bestuurd door de volgende knoppen:
de gasknuppel modus 1 tot 4
de rechter schuif modus 5 tot 8

Notitie: Stationair trim
De stationair trim wordt altijd aangepast door de trimknop naast de GAS/REMKLEP knuppel.
Zelfs als de gasfunctie is toegeschreven aan de rechter schuif (modus 5 tot 8).

Notitie: Elektrische aandrijfsysteem

Indien uw model een elektrisch aandriffsysteem heeft zou u de stationair trim op een absoluut
minimum moeten insteifen, aangezien u op deze manier gebruikt van de volledige servo-uitslag.
Sommige snelheidsregeiaars met een power-on reset zullen niet inschakelen indien ze “te hoog”
worden getrimt.

13.8. Aanvuilende mixer functies

13.8.1. Combi-Switch mixer

Menu: (MIXER) COMB!
Net zoals hun grote tegenhangers kunnen vele modellen - vooral zwevers - alleen soepele
bochten maken als de rolroeren en roer goed gecodrdineerd gebruikt worden. Dit is niet
gemakkelijk, zeker niet voor de onervaren piloot. De combi-switch combineerd (koppelt) rolroeren
en roer, wat het voor de piloot gemakkelijker maakt om nauwkeurige bochten te viiegen wanneer
ze de overstap maken van roer/hoogteroer modelien naar de veeleisender “full-house” modellen
{rolroer/hoogtercet/roer). De meeste modelviiegers prefereren om het roer als “slave” van het
rofroer ("master”) in te stellen, zodat het roer de rolroeren volt in een variabele graad
{mixwaarde).

indien nodig kunt u de combi-gwitch mixer aan en uitzetten door gebruik te maken van de “CS/A-
ROT” schakelaar (schakelaar positie AAN).

U kunt de mixwaarde instellen in het COMB! menu. De beschikbare range loopt van -200% TOT
200%, in stappen van 5%.

Het “"-teken bepaald de richting. In de meeaste gevallen beweegt het rosr wanneer de rolrosr-
knuppel wordt bewogen, dus de rolroerfunctie is de “master”. Hiervcor moeten de waarden
wordan ingesteld met een positieve waarde. Een mixwaarde van 100% betekent dat een
voiledige uitslag van het rolroer een voliedige uitslag van het roer teweeg brengt. Een mixwaarde



van 200% betekent dat een volledige roeruitslag al bereikt wordt als de knuppel voor het rofroar
pas op de heift is.

Naar het COMBI menu gaan:

 AKTE  EFFECT
Links naar MENU :
) ____ Bevestig __ SETUP verschiint
Rechts naar MIXER
2 4 Bevestig ) GAS > 54 verschijnt
38 Rechts naar COMBI

44 Open COMBI om in te stellen |

S e
Het huidige percentage knippert. U kunt de waarde nu instellen met de 3-D digi-adjustor op een
waarde tussen de -200% en 200% in stappen van 5%,

Een korte druk + op de 3-D digi-adjustor sluit het proces af. De waarde is opgeslagen.

13.8.2. Rolroeruitslagen en differentieel

Menu: (MIXER) Al -> Al
In dit menu kunt u de rolroer beweging voor beide richtingen (omhoog/omlaag) apart instelien. Dit
stelt u in staat om de rolroeruitslag differentieel in te stellen als u dit wilt.

Wat is differentieel en waarom is het noodzakelijk?

Wanner u sen rolroer commando geeft beweegt het ene rolroer omhoog en de ander omlaag.
Afhankelijk van de hoek van het roer of het vieugelprofie! is het remeffect van het omlaag gaande
roiroer groter dan die van het omhoog gaande rolroer. Dit effect werk het draaien tegen waardoor
het viiegtuig in de verkearde richting trekt, echter dit kan worden voorkomen door de uitslag van
het naar omlaag gaande rolroer te verminderen,

De term differentieel wordt gebruikt om de situaties te beschrijven in het geval de uitslag van de
rolroeren verschillend is omhoog en omlaag.

Differentieel in de praktijk:

De waarde voor de differentieel is meestal aangegeven in de bouwinstructies van uw model.
Indien dit niet het geval is, stellen wij voor dat u de waarde omiaag op de helft van omhoog zet,
met andere woorden op 50% differentiesl.

Rolroer differentieel is meestal niet noodzakelijk met symmetrische vieugeldelen.

Veel zenders bieden rolroer differentieel als een waarde die kan worden aangepast door de
gebruiker. In de Cockpit SX gaan we op een iets andere manier te werk: u kunt de rolroer uitsiag
op verschillende waarden instellen in beide richtingen. Met effect op het model is identiek,

In de praktiik is 50% differenticel een goed begin voor veel modellen. Om dit in de Cockpit 8Xin
te stellen zet u de rolroeruitslag voor omiaag op de helft van de waarde van die voor omhoog
{b.v. 100/-50%, 80/-40%).




Om naar menu Q - > Q te gaan:

U naar MENU,

* (SETUP verschijnt),

U naar MIXER, + {TH > 54 verschijnt),
2 naar Al -> Al, ¢
& g&i‘m ‘; : Jz..: E
it I g sl Bn
Knuppet links: Knuppei rechts:
rechter rolroer rechter rolroer
omlaag omhoog

Het huidige percentage knippert. U kunt de de 3-D digi-adjustor gebruiken om een waarde in te
steflen tussen de -100% en 100% in stappen van 1%.

Als u de knuppe! op één van de eindpunten houd kunt u het effect observeren van elke
verandering die u maakt door te kijken naar het rechter rolroer {servo 5).

In ons voorbeeld is de uitslag van het rolroer naar ormlaag de helft (-50%) van naar omhoog
{100%;). Dit komt overeen met 50% differentieel.

Een korte druk ¢ op de 3-D digi-adjustor sluit het proces af. De waarde is opgeslagen.

13.8.3. “Rolroren omhoog” als landingshulp

(mixen van REMKLEP in ROLROER)

Menu: (MIXER)SP -> Al
“Rolroeren omhoog” is populair onder veel zweefvliegers als een methode om hoogte e verliezen
bij het aanviiegen voor de landing. In dit geval is de rolroer uitslag omhoog over het algemeen
groter dan die benodigd om het model te laten draaien met de rofroerknuppel,

De landingshulp wordt bestuurd door de REMKLEP zenderknop. In modus 1 tot 4 (=% MODE in
SETUP menu) is dit de rechter schuif. In modus 5 tot 8 wordt de REMKLEFR bestuurd door de

knuppel.

Pagina 30

Om naar menu SP -> Q te gaan:

% naar MENU, ¢ (SETUP verschijnt),
&> naar MIXER, b (TH > 54 verschijnt),

€

L naar SP -> Al,

S By
=

OZhuid%ge Tvzarcée knippert.

Belangrijk: Btijf tussen de 100% en -100%



U kunt elke waarde tussen de 200% en -200% instellen in stappen van 2% gebrutkmakend van
de 3-D digi-adjustor. Voor het EASY model type moet de remkiep waarde in de rofroeren echter
tussen de 100% EN -100% liggen.

Een korte druk ¢ op de 3-D digi-adjustor siuit het proces af. De waards is opgeslagen.

13.8.4. Veranderen van de vieugel welfklep door gebruik te maken van de
rolroeren (flap, snetheid/thermiek instelling)
Menu: (MIXER) F -> Al
Binnen bepaalde grenzen kan het vieugelprofiel (en daarmee de vliegeigenschappen van het
model) worden veranderd door gebruik te maken van de rofroeren. Indien beide rolroeren lichtjes
omhoog staan zal het model snelier viiegen (snetheid instelling). Staan beide rofroeren omiaag,
generserd het meer fift en kan het model langzamer viiegen (thermiek instelling).

Notitie: kieine flap uitslagen (welfideppen)

Doorgaans zal in de bouwinstructies worden aangegeven hoeveel uitsiag omhoog en omlaag
nodig is. Een goed begin is 5 tot 10%. De optimale instellingen zult u tijdens proefviuchten
moeten bepalen.

De zenderknop voor deze functie is de linker FLAP schuif (AUX1). De mate waarin de schuif de
rolroeren beinvioed wordt ingesteld in de “F -> A” mixer (flap naar rolroer).

Om naar menu F -> Q te gaan:

J aar MENU, # (SETUP verschijnt),
{ naar MIXER, + (GAS > 54 verschijnt),

L naarF->Q

4

. Schuif naar achter: | Schuif naar voor;
beide rolroeren | beide relroeren
omlaag : omhoog

Het huidige percentage knippert. U kunt nu de 3-D digi-adjustor gebruiken om een waarde in te
stellen tussen de -100% en 100% in stappen van 1%.

Beweeg de schuif om de beurt naar beide eindpunten en gebrulk de 3-D digi-adjustor om de
gewenste stuurviakuitsiagen te bepalen. Verschillen zijn direct zichtbaar op het model zeif.

Een korte druk » op de 3-D digi-adjustor sluit het proces af. De waarde is opgestagen.



13.8.5 Elektronische V-kabel
Menu: (MIXER} Y-LEAD
De elekironische V-kabel genereerd dezelfde functie voor servo 7 als die ingesteld voor servo's 1
tot 6. Dit is de ideale oplossing in situaties als:
a. U wilt 2 servo's gebruiken voor het besturen van een groot roer, om zeker te zijin dat u genoeg
kracht heeft,
b. Het staartstuk heeft 2 aparte hoogteroeren, die elk door een eigen servo worden bestuurd.
¢. U wil een bestuurbaar neuswie! besturen met een aparte servo, maar tevens hisrvoor de
knuppel voor het roer gebruiken.

Vergeleken met een normale V-verlengkabel biedt het elektronische alternatief het voordes! dat u
het midden, de uitslag en draairichting voor beide “paralel-geschakelde” servo's afzonderliik van
elkaar kan instellen,

Om naar menu Y-KABL te gaan:

3 naar MENU, 4 (SETUP verschijni),
U naar MIXER, + (GAS > 54 verschijnt),

U naar Y-KABL, .

g 5
. @ L ﬁgm
Geen V-kabel 2e hoogteroer op servcé

7

De huidige insteiling voor Y-KABL knippert in de onderste lijn van het scherm.

0:7 betekent: de V-kabel is niet geactiveerd.

U kunt nu de 3-D digi-adjustor gebruiken om €én van de servo's 1 tot 6 te gebruiken als
signaalbron.

In ons voorbeeld (afbeelding hierboven) wordt het signaal voor servo 2 {hoogteroer) doorgegeven
aan servo 7. Het hoogteroer kan dus nu worden bestuurd door 2 afzonderlijke servo's.

Een korte druk ¢ op de 3-D digi-adjustor sluit het proces af. De waarde is opgeslagen.

14. Programmeren van een nieuw model
Model type: GLIDE#R

14.1 Wat is een GLIDER?
GLIDER is het modeltype dat is bedoeld voor de wat meer geraffineerde zwevers en zwevers met
aen elektro-motor.

Het GLIDER model! type wordt op het scherm aangegeven met het volgende symbool:

Wat is er mogelijk met het type GLIDER?



+ Besturen van mecdellen met 4-flaps vieugels (b.v. F3B, F3J zwevers)

= hetinstellen van de rolroeren zodat ze werken als landingshulp (remklep) of viinder
{kraalenmix) met 4-flaps vieugels

s rolrperen en flap
het gebruiken van de vieugelstuurviakken als welfkieppen {lanceren/thermaal/snelheids
instelling)

» flaps gebruiken om de rolroeren fe ondersteunen

+ instellen van pitchirim compensatie voor de remkleppen, flaps en motor {hoogteroer
compensatie)

+ besturen van V-staart modellen

« 3 viiegfases gebruiken (Jancear/thermaal/snelheid)

« gebruiken van 3 vrile mixers
{te gebruiken voor dingen die je zelf bij elkaar moet dromen)

* genereren van vaste waardes voor de rolroeren/hoogterosr/roer (automatische aerobatics)

+ snel uitschakelen van de motor door gebruik te maken van de noodstop (throttlle cut)

Dit is de standaardprocedure:

De nu volgende procedure is als volgt opgebouwd: in de eerste 6 stappen programmeren we een
zwever "zonder extra’s". Hoe u daarna verder wil gaan hangt af van de eigenschappen van uw
specifieke model (aantal flaps, V-staart, stroomvoorziening) en welke programmeeropties van de
Cockpit SX u wilt benutten (viiegfases, automatische aerobatics, enz.).

Controleer of het GLIDER modeltype geschikt is voor uw model =9 14.1.

Verbind de servo's in het model met de ontvanger *¥ 14.2,

Bereid de zender voor op het model ¥ 14.3.

Instellen van de servo's {richting, nulpunt, uitslag) 2 144

Instellen van de rolroer-mixers (differentieél, rolroer-omhoog, weltkleppen, snap-flaps) =&
14.5.

« Instellen van de hoogteroer-mixers =¥ 14.6.

® @& & 8 &

Indien uw model 4-flaps vieugels heeft:
+ Instellen van de inboard flap mixers (welfkleppen, rolroer-ondersteuning met
differentieél, vlinder (kraalenmix), snap-tlap) =¥ 14.7.

Indien uw model een V-staart heeft;
« Activeren en instellen van de V-staart <% 14.8.

indien u viiegfases wilt gebruiken:
» Activeren van vilegfases =% 14.10.

Andere opties:

Combi-switch =# 14.11.1,

Vaste waarde instellen voor de flaps =¥ 14.11.2.

Veranderen van de functie van servo 4 *# 14.11.3.

Servo’s 6 en 7 instellen als luchtremmen of remkleppen *# 14.11.4.

Vaste waarde instellen voor rolroer/hocgteroer/roer (automatische aerobatics) "# 14.11.5.
Optimale uitsiagen instsllen voor viinder {kraaienmix) *# 14.11.6.

Gebruiken van 3 vrije mixers =¥ 18.

* 5 & 5 = 2 =

14.2. Voorbereiden van het model
Verbind de servo's in het model aan de ontvanger zoals in het schema hieronder aangegeven.

De Cockpit SX kan alleen juist werken als de servo's in de juiste volgorde zijn verbonden met de
ontvanger.



Ontvanger output Functie

1 ! Rolroer 1

A;Eoogteroez (of V-staart 1)

Roer (of V-staart 2)

Gas (of andere functie -> 14.11.3.)

Roifwoer 2

NI lot B

fz? gffsfzt;} ‘5}“‘1
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14.3. Voorbereiden van de zender

De volgende stappen moeten worden uitgevoerd om de zender voor te bereiden op het nieuwe
model:

» Programmeren van een modeigeheugen *¥ 14.3.1.

Instellen van de knuppel-modus “¥ 14.3.2,

Zorg dat u bekend bent met de zenderknoppen (schakelaars/schuiven) » 14.3.3.
Vaststellen van de stationair-stand voor remklep/gas "# 14.3.4.

Instellen van gas-controle *# 14.3.5.

*« * & ®

14.3.1. Programmeren van een modelgeheugen voor het GLIDER modeltype
Menu: (MEMO) NEW
Naar het NEW menu gaan:

L3 naar MENU, i (SETUP verschijnt),
{3 naar MEMO, ¥ (GO TO verschiint),
{3 naar NEW, ¢
Het laatst gebruikie model verschiint als de standaard.
L
25 Iy
5 FH5 g
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OL selecteer het GLIDER model type,
b bevestig het modeltype. Nu gaat u automatisch naar het IN MEM menu:



(30 selecteer een geheugennummer
Alleen vrije geheugenplaatsen worden aangeboden.

Druk kort & op de digiajustor om uw keuze te bevestigen. Hierna wordt u doorverwezen naar het
menu voor het ingsven van de modelnaam.

Notitie: onderbreken (geen nieuw model)

éEen lange druk \d op de 3D digi-adjustor sluit het proces af en neemt u mee terug naar het
éiNFO 1 scherm.

Een volgende druk ¢ op de 3D digi-adjustor activeert de invoer-modus. Het eerste karakter
knippert.

I @
De standaard modelnaaam is GLIDER, maar u kunt deze wijzigen in alles wat u wil.

Veranderen van de modelnaam
Gebruik de 3D digi-adjustor om te zoeken naar het eerste karakter. De volgende karakters zZiin
beschikbaar:

Otwt9,:.,/, < - = 7 spatie, Atot 2

Druk kort op i de 3D digi-adjustor ..
Het tweede karakter gaat nu knipperen en kan op dezelfde manier worden gekozen.

Herhaal deze procedure tot u alle 6 karakters heeft ingevoerd. Druk kort 4 op de 3D digi-adjustor
na het invosren van het 6e karakter om het naamgevingsproces af te sluiten.

 Notitie: Onderbreken van het naamgevingsproces
- Indien de modeinaam minder dan 6 karakters heeft kunt u het proces onderbreken door de 3D

digi-adjustor lang #in te drukken. Hiermee gaat u terug naar het INFO1 scherm.

Het nieuwe model is nu opgesiagen in het geheugen en u ben tweer terug in het "NAME" menu,
U kunt naar de andere menu's gaan via "EXIT"; een aiternatief is de digiajustor iang in te
drukken. Dit brengt u terug naar het INFO1 scherm.

14.3.2. Instelien van de knuppel-modus
(welke knuppel bij weike functie?)
Menu: (SETUP, MODEL) MODE

De knuppel-modus bepaald welke zenderknoppen de functies rolroer, hoogtercer, roer, gas en
remklep besturen. Er zijn 8 verschillende indelingen beschikbaar,



In modus 1 tot 4 wordt de GAS functie toegekend aan een knuppel en REMKLEP aan de rechter
schuif. In modus 5 tot 8 is de toekenning van rolroer/hoogteroar/roer hatzelfde maar worden
REMKLEP en GAS omgedraaid, dus zit REMKLEP op een knuppel.

Bestudeer de tabel om de juiste knuppelmodus te vinden en stel deze in.

mode i,iflEer knu;}g%pei Rei}ter knu;:ifjpeﬁ Rechter schuif
R 4 e <5 H
1 :Roer Hoogteroer  Rolroer Gas
2 Roer Gas Rolroer Hoogteroer
- - - —— Remkiep

3 -Rolroer Hoogteroer Roer Gas

4 Roiroer Gas Hoer Hoogteroer

5 :Roer Hoogteroer Rolroer Remklep

6 Foer Remklap Roliroer Hoogteroer

' Gas
7 Rolroer Hoogtercer Roer Remklep
a Roiroer Remklep Roer Hoogteroer

Naar het "MODE" menu gaan:

& naar MENU,  (SETUP verschijnt),
+ (MODEL verschijnt),
H{MODE verschijnt),. i
w1 AL
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¥
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De huidige knuppelmodus knippert. Gebruik de digiajustor om de geprefereerde modus in te
stellen.
Een korte druk ¢ op de 3D digi-adiustor siuit het proces af. De waarde is opgeslagen.

Notitie: stationair trim
De trimknop naast de GAS/REMKLEP knuppel wordt aitijd gebruikt als stationairtrim, zelfs als
-de GAS functie op de rechter schuif staat, zoals in modus 5 tot 8.




14.3.3. Zenderknoppen voor het GLIDER type
De afbeeiding hieronder geeft aan welke functies er door de afzonderlijke knoppen worden
bestuurd in het GLIDER model type.

Leraarknop (Trainer) Snap-flap
en FIX (vaste waarde)
Combi-switch Viiegfases
Duat rate 1,2, 3 (> 14,10)

Noodstop
{Throttle cut)

QM”%_,“._,.
. \
/ \
¢
j \
%
/ e \
! Slider functions Y
Flap (welfklep) Remklep (modus 1 tot 4)
of Gas (modus 5 tot 8}

14.3.4. Instellen van de stationair positie voor GAS
vooruit/achteruit
Menu: (SETUP, MODEL) TH R
THR R = Throttle reverse

De stationair positie voor de zenderfunctie gas (knuppel of schuif) kan zowel vooruit {richting
antenne) ais achteruit (richting piloot) worden ingesteld.

Wanneer u een nieuw model programmeerd staat de instelling standaard op:THR = 0

Dit betekent dat de stationairpositie ingesteld is op achteruit.

Belangrijk: De selectie voor de stationairpositie siaat op de functie en niet op de zenderknop.
Indien u knuppelmodus 1 tot 4 heeft geselecteerd staat TH R dus op de knuppel; in modus 5 tot 8
slaat hij op de schuif.

Notitie: Gas servo/snelheidsregelaar werkt op de verkeerde manier
Indien u de gewenste stationairpositie heeft ingesteld, maar uw mode! schiet op deze stand in

‘vol gas, dan moet u de gas-servo omdraaien ("’9 13.4.1.}. De stationairpositie moet u
onveranderd laten om ervan verzekerd te zijn dat de functies noodstop {=throttle cut = motor

uit), throttle check (”3’ 13.3.5.} en de gas/hoogteroer mix goed werken,




Selecteren van de stationairpositia:

¢ naar MENU, ¢ (SETUP verschijnt),
+ {(MODEL verschijnt), + (MODE verschiint),
U naar TH R, + {0 of 1 knippert)

S T
“0" of "1" knippert in de onderste fijn.

THR R = "0" : stationair achteruit {standaard)
THR B = 1" : stationair vooruit

Gebruik de 3D digi-adjustor om 0 (achteruit) of 1 (vooruit) te selecteran. Een korte druk { slhuit het
proces af. De waarde is opgesiagen.

Als u de 3D digi-adjustor nu 1 klik verder naar rechts o draait kunt u onmiddeiijk de
stationairpositie van de remklep functie instellen.

14.3.5. Instellen van de stationairpositie van REMKLEP vooruit/achteruit
MENU: (SETUP, MCDEL) SP +L R

SP + L R = Spoiler and Limiter Reverse

{l. = Throttle Limiter voor heli's)

De stationairpositie van de zenderknop voor remklep (knuppel of schuif) kan zowel vooruit
(richting antenne) als achteruit (richting piloot) zijn. Wanneer u een nieuw model programmeerd is
de standaard instelling:

SP+LRB=0

Dit betekent: de remklep stationairpositie is vooruit.

Belangrijk:De selectie voor de stationairpositie slaat op de functie en niet op de zenderknop.
indien u knuppelmodus 1 tot 4 heeft gesslecteerd slaat TH R dus op de knuppel; in modus 5 tot 8
slaat hij op de schuif,

Selecteren van de remklep stationairpositie vanuit 1 van de INFO schermen:

3 naar MENU, { (SETUP verschijnt),
+ (IMODEL verschijnt) : (MCDE verschijnt,
€ naarSP+LR { (0 of 1 knippert)

%

[
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‘0" of "1" knippert in de onderste Hin.

SP+ 1 R ="0": stationair vooruit {standaard)

SP + L R ="1": stationair achteruit
Gebruik de 3D digi-adjustor om 0 (vooruit) of 1 (achteruit) te selecteren. Fan korte druk | sluit het
proces af. Het knipperen houdt op en de waards is opgeslagen.



14.3.6. Throttle check instelien

Menu: (SETUP, MODEL) TH CHK
Wat is Throttle Check?
Throttle Check is een veiligheids vraag van de gas regeiaar. Deze functie sluit het gevaar uit dat
gemotoriseerde modellen ineens tot leven kunnen komen, wat verwondingen voor u en anderen
tot gevolg zou kunnen habben. Het is een simpele maatregel om de vailigheid in het werken met
gemotoriseerde modelien te kunnen verhogen.

Hoe werkt Throttle Check?

Als de Throttle Check functie is geactiveerd controleert de zender of de gas regelaar in de
stationair stand staat etke keer dat de zender wordt ingeschakeid, alsook wanneer u overschakeit
op een ander model geheugen. Als de gas regelaar niet in de juiste stand staat tijdens de
controle wordt het scherm “GAS>0" weergegeven totdat u de gas regelaar in de stationair positie
zet. Tegelijkertijd wordt het gas kanaal (ontvanger uitgang 4) op stationair gehouden.

Wanneer u een nieuw model opzet is Throttle Check altijd geactiveerd (THRCHK = 1),

Wij raden aan:

Zet Throttle Check niet uit, tenzij u er zeker van bent dat het geen kwaad kan om het model met
“gas aan/open” op te starten (bv. ongemotorisesrd model, glosimotor, snelheidscontrole met aen
powear-on guard).

Dit' is de procedure:

2 naar MENU, i (SETUP verschijnt),
+ (MODEL verschijnt), ¢ (MODE verschiint),
{J naar TH CHK, i

#xw .
“0" of “1” knippert op de onderste lijn.

THRCHK = “1” betekent:

Throttle Check is ingeschakeld (standaard insteiling)
THRCHK = “0" betekent:

Throttle Check is piet ingeschakeld

U kunt de insteliingen van Throttle Check veranderen door de 3-D digi-adiustor te gebruiken.

Een korte druk ¢ op de 3-D digi-adjustor siuit het proces af. De instelfing is nu opgeslagen.



14.4. Aanpassen van de servo's

[Tip: Voer eerst de mechanische aanpassingen uit.
Het wordt altiid aangeraden om de mechanische systemen in het model zo accuraat mogeliik in
te stellen alvorens u {elekironische) aanpassingen maakt aan de zender.
Stel de arm aan de servo uitgaande as zo af dat deze in een rechte hoek staat ten opzichte
van de behuizing.
Neutraal punt:
Stel het gewenste neutraal punt in op een zo accuraat mogelijke manier door de lengte van
de stuurstangen aan te passen.
Servo:
Verbind de stuurstang zo ver binnenboord ais mogelijk bij de servoarm en gebruik de
maximaal beschkbare servo uitslag. Dit reduceerd het effect van 'gearbox play' en gebruikt
de servo voigens het volle potentidel.
Stuurviakken:
Verbind de stuurstang zo ver mogelijk aan de buitenkant bij de hevel. Dit verminderd de
speling in de aansiuiling en hevelt de servo-kracht zo efficiént mogelijk over naar het
stuurviak,

_Voor elk van de 7 servo’s kunt u de volgende parameter saanpassen:
het midden
de uitslag, in beide richtingen afzonderlijk
de draairichting (REVerse = omgedraaid)

Deze instellingen worden gebruikt om de stuurviak uitslag en neutraal positie aan te passen aan
de vereisten van het model.

We raden aan:

Controleer eerst de draairichting en pas deze aan indien nodig {""3‘. 14.4.1.).

Voordat u het centrale punt (neutraalpunt) of de stutrviakken bii de zender veranderd, controleer

en corrigeer de stuurvlak aansluitingen eerst mechanisch in het model.
Als de stuurvlak instellingen al reeds dicht bij het gewenste neutraalpunt staan zou een offset van

niet meer dan + /- 10% voldoende mosten zijn (.’;" 14.4.2.),
De laatste stap is het aanpassen van de servo uitsiag (f"*’ 14.4.3.}.

14.4.1. Omdraaien van de draaidrichting van de servo

Menu: (SERVO) REV
Naer het "REV" menu gaan:
O naar MENU, ¢ (SETUP verschiint},
&} naar SERVO, + {SERVO1 verschijnt),
OO selecteer servo, + (CENTR verschiint),
&} naar REV, * + (0 of 1 knippert)
P
=7
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“07 of 17 knippert E;r de onderste lijn
REV = “0" betekent:
riormale draairichting



REV = “1” betekent:
omgedraaide draairichting

Controleer (en verander indien nodig) de rotatierichting van de servo's voor alle functies.

Een korte druk ¢ op de 3D digi-adjustor siuit het proces af. De waarden 2iin opgeslagen en u kunt
verdergaan met gen volgende servo.

Omschakelen op een andere servo

O naar EXIT, § (REV verschijnt),
3 naar EXIT, § (SERVO verschijnt),
DU selecteer servo, & (CENTR verschijnt),
O naar REV, i {0 of 1 knippert)
,{}e juiste reactie op het modei:
Knuppei Beweging aan de/het
- Knuppel Stuurviak
Roer Links Links
o Hoogteroer Achter {trekken) Omhoog
Rolroer Links Linker rolroer omhoog

Notitie voor V-staart modellen:

Het is pniet noodzakelijk om de draairichting te controleren

Indien uw model een V-staart heeft is het op dit moment niet nodig om de draairichting van de
servo's 2 en 3 (hoogteroer/roer) te controleren. De draairichting kan namelijk pas gechecked

‘worden wanneer de V-staart mixer is geactiveerd (a' 14.7.1).

14.4.2, Aanpassen van het servo-neutraaipunt

MENU: (SERVQ) CENTR
Kleine afwiikingen in de neutrale positie van het stuurviak kunnen wordsn gecorrigeerd door het
neutraalpunt aan te passen. Alle grote afwijkingen moeten eerst mechanisch gecorrigeerd
worden.

Dit is de procedure:

O naar MENU, + (SETUP verschijnt),
{3 naar SERVO, b (SERVO1 verschijnt),
(38 selacteer servo, + (CENTR verschijnt),
* (huidige waarde knippert)

ﬁ ¥ A

CENTR
i% [y g 4 B ;“gﬁ; ;%
&:gm- “ @3;3”
De huidige stand voor CENTR knippert nu in de onderste lijn. Indien u een nieuw model aan het
opzetten bent dan staat de waarde standaard op “0%”.

Het midden kan op elke waarde tussen -110% en +110% worden ingesteld met bshulp van de 3-
D digi-adjustor.




Een korte druk « op de 3-D digi-adjustor siuit het proces af. De waarde is opgeslagen en u kunt
verdergaan met een andere servo.

14.4.3. Instellen van de servo (stuurviak) uitsiag:

MENU: (BERVO)} TRAVL
De bouwinstructies voor uw model zou een tabel moeten bevatten met aanbevolen waarden voor
de stuurviak wegen.In het menu TRAVEL kunt u de servouitslag waarden elektronisch instellen,
afzonderlijk voor beide richtingen.

Naar het TRAVL menu gaan:

L3 naar MENU, + (SETUP verschiint),
£ naar SERVO, + (SERVO1 verschijnt),
I selecteerd servo, i (CENTR verschijnt),
& naar TRAVL i

»s.f'“f‘”i':. e i :'..f.i.‘za’:‘ 38 S *Km
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Uitslag vanaf servo ... rechter knupppet
1 voor finker knuppel

De huidige waarde knippert in de onderste lijn. Wannser u een nisuw model instelt, staat de
uitslag altijd op 100% of -100% in beide richtingen.

Dit is waar u de waarde instelt afzonderlijk voor beide draairichtingen.

A Beweag de functie knop op de zender weike de betreffende servo bestuurt
(b.v. Een knuppel) volledig naar één ziide en hou hem daar.
U kunt nu de uitslag instellen door gebruik te maken van de 3-D digi-
adjustor,

B Beweeg de zender naar het andere uiteinde en hou hem daar. De prefix
veranderd.
U kunt nu de uitslag instelien voor de tegenovergestelde richting door
gebruik te maken van de 3-D digi-adjustor.

Een korte druk * op de 3-D digi-adjustor shuit het proces af. De waarden zijn opgeslagen en u
kunt verdergaan met een volgende servo.

14.5. Rolrcer mixers

(buitenste vieugel stuurviakken)
fn het GLIDER model type heeft de Cockpit SX een 4-invoers mixer voor het besturen van de
rolrogren. De primaire invoer is rolroer, maar de remkiep, flap en hoogteroer kunnen er allemaal
bijgemixed worden. Het gemixde resuitaat wordt doorgegeven aan servo's 1 en 5.

TiP: voordat u begint met het invoeren van de mixer waarden, controleer en verbeter de
mechanische verbindingen aan de stuurvlakken (neutale positie en maximale uitslagen).

De volgende stap is het elektronisch instellen van de servo op het exacte neutraaipunt deor
gebruik te maken van het SERVO CENTRE menu en de maximale uitslagen in het SERVO
TRAVEL menu.



Pas hierna zou u de individuele mixer waarden moeten invoeren. Dit is zeer belangrijk omdat u
enkel gelijke bewegingen van alle stuurviakken kunt krijgen als de basis setup goed is.

14.5.1. De onderdelen van de mixer

Rolroermixer
(buitenste vieuge! stuurviakken)
Rolrocer

Flap
Hoogteroer

Zwever met 2 rolroeren

Primaire invoer: Q-> Q

De roiroer invoer heeft 2 waarden die ingesteld moeten worden. Als u gen nieuw model aan het
opzetten betn staan deze waarden standaard op -100%/100%, ofwel de rolroeruitslagen zijn in
beide richtingen even groot. indien u een rolroer differentiedl wenst in te steffen stelt u op dit punt

2 verschillende waarden in (*} 1452}

Invoer: Remklep

indien u omhoogstaande rolroeren wenst te gebruiken als landingshulp of voor een
viindersysteem (kraalenmix) dan moet u deze waarde invoeren. De standaardwaarde is 0%
(geen uitslag). Er dient hier slechts 1 waarde ingevoerd te worden aangezien de rolroeren als

remkieppen maar 1 richting uit bewegen vanuit het neutrale punt ("‘} 14.5.3.}.

invoer: Flap

Deze waarde wordt gebruikt om het vieugelprofiel te veranderen (bv. Voor snelheid/thermiek
taken). De rolroeren kunnen omhoog en omlaag uitslaan dus er zijn wederom 2 waarden om in te
voeren. De standaardwaarde is 0%. Deze waarde moet worden ingevoerd om flap-controle te

activeren ("@ 14.5.4.).

invoer: Hoogteroer

Deze invoer veranderd de stand van de rolroeren wanneer de knuppel van het hoogteroer wordt
gebruikt en kan worden in- of uitgeschakeld met de schakelaar S3(Snap). De standaardwaarde
voor beide richtingen is 0%. Deze functie wordt Snap-flap gencemd en ondersteund de

hoogteroerfunctie, bv. Voor aerobatics of het maken van korte bochten (F3B) (‘9‘ 14.5.5.).

14.5.2. Rolroeruitslag en differenties!
Menu: (MIXER) Al > Al
fn idt menu wordt de rolroeruitstag in beide richtingen vastgesteld.

'Notitie: draairichting van de servo
Voor de volgende insltellingen gaan we ervanuit dat u de draairichting van de servo's 1en 5

‘reeds gecontroleerd en indien nodig gecorrigeard hebt {‘9 14.4.1.)




Naar het “Al -> A}” menu gaan:

3 naar MENU, } (SETUP verschijnt),
£ naar MIXER, } (TH -> 54 verschijnt, vb.)

& naarQ->Q, + {huidige waarde knippert)

. “:‘"g? : i‘i., -

s ey B
Linker knuppek Rechier knuppel:
Rechier rolroer rechter rolroer
omiaag ‘ omhoog

Als u de rolroerknuppel op het ene eindpunt houdt kun u altijd het resulaart van elke verandering
waarnemen door naar de rechter rofroer te kiken (servo's).

In ons voorbeeld is de uitslag naar beneden (-50%) de helft van de uitslag omhoog (100%); dit
komt overeen met een differentisél van 50%.

Notitie: indien u viiegfases geactiveerd heeft.,

("} 14.8.), zijn er 2 waarden voor de rolroer-invoer Q-> Q in elk van de 3 vliegfases, dus in
totaal 6 waarden,

!'Neem in dit geval alstublieft extra zorgvuldigheid in acht bij het invoeren van de waardes,
anders zou « weleens 1 waarde over het hoofd kunnen zien. Het resuitaat zou een onverwachte
reactie van uw model kunnen zijn wanneer u van vliegfase veranderd.

14.5.3. Rolroeren omhoog als landingshuip

(of 1/2-viinder)

Menu: (MIXER) 5P -> Q
In dit menu stelt u de waarde in voor de rolroer uitslag omhoog, welke moet plaatsvinden als de
remklep functie wordt bestuurd. Slechts 1 waarde kan hier worden ingevoerd, omdat het voor de
rolrceren slechts nodig is om in 1 richting te bewegen vanaf het neutraaipunt.

Naar het SP -> Q menu gaan:

3 haar MENU, ¢ (SETUP verschijnt),
& naar MIXER, t (GAS -> 4 verschijnt, vb.),
+ (huidige waarde knippert)

U haar SP -> Al

Beweeg de knop van de remklep (knuppel of rechter schuif) naar de positie "remkleppen open”.
tn onderdeel 14.3.4. heeft u bepaald of dit betekent; naar u toe of van u af.

U kunt nu de waarde instellen m.b.v. De 3D digi-adjustor. De veranderingen die u maakt kunt u



gelijk waarnemen door naar beide rolrosran te kiken,

De waarde voor de remkiep invoer kan worden ingesteld tussen de -200% en 200% in stappen
van 2%. Waarden boven de -100% of 100% mogen alleen worden ingesteld indien u de rolroeren

met een offset bestuurd { -+ 411 6,

Een korte druk ¢ op de 3D digi-adjustor sluit hat proces af. De waards is opgeslagen.

Notitie: onderdrukken van roiroer differentieél

Indien de rolroeren omhoog gaan als landingshulp (of voor een viinder (kraaien)systeem), gaat
doorgaans alleen het rolroer aan de buitenkant van de draai naar beneden, wanneer er een
rolroercommando wordt gegeven. Indien de uitslag naar beneden kieiner is dan de uitslag
omhoog, wegens rolroer differentiedl die u heeft ingesteid, zal het resultaat een verminderde
reactie van de rolroeren zijn bij aanloop tot landing.

Om er zeker van te zijn dat het toestel even accuraat blijft reageren zal de uitslag emlaag van het
rolroer moeten worden verhcogt met dezelfde waarde als de omhoog gaande rolroer indien de
REMKLEP fuctie is geactivesrd,

14.5.4. Veranderen van het vieugelprofiel

Menu: (MIXER) F -> Al
In dit menu stelt u de uitslag van de rolroeren in wanneer de FLAP functie (linker schuif) wordt
geroerd. Er moeten 2 waarden worden ingevoerd omdat de roiroeren bewogen kunnen worden in
2 richtingen vanaf het neutraaipunt.

Naar het "F -> Aj" menu gaan:

3 naar MENU, { (SETUP verschijnt),
{ naar MIXER, + (TH > 54 verschijnt, bv.)
L3 naar F -> Al i (huidige waarde knippert)
e | —t
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Schuif naar achter:
beide rolroaren
omlaag

Schuif naar voor:
beide rolroeren
omhoog

Beweeg de FLAP (iinker schuif) om beurten naar beide eindpunten en stel de gewenste uitslagen
in m.b.v. De 3D digi-adjustor. Wijzigingen die u maakt zijn direct zichtbaar op het model zelf.

Een korte druk ¢ op de 3D digi-adjustor siuit het proces af. Het knipperen houdt op en da
waarden zijn opgeslagen.

14.5.5. Snap-flap (hoogteroer naar rolroer)
Menu: (MIXER) EL > Al
! Wees hesl voorzichtig met deze functie.
Snap-flap kan exireem zware aerodynamische druk uitoefenen op het modet, welke kunnen
resulteren in gen globale stucturele afbraak.
{bv. Bijftiidens een speedrun)



&encﬁerknop en de Flap invoer voor de buitenste en binnenste stuurviakken.

I Voor hoogteverties / landingshulp (Viinder of luchtremmen) gebruik de REMKLEP knop
:(rechter schuif of knuppel) als zenderknop en de remklep invoer voor de buitenste en binnenste
stuurviakken, :

14.7.1. De componenten van de mixer

Flap mixer
Weiltkleppen

Binneste vieugs!
stuurviakken

Flap R
Remklep ;

.t e
o
i
i

Flap
Rolroer TL T el

Binnenste stuurviakken van een 4-flaps vieuge!

Primaire invoer: Flap F ->F

De Flap invoer heeft twee waardes die ingesteld moeten worden. indien u een nieuw model aan
het opzetten bent zijn de standaardwaardss -100% / 100%, ofwel de uitslag van de binnenste
flaps is hetzelfde in beide richtingen (=¥ 14.5.2.).

invoer: Remklep SP -> F

Indien u de binnenste flaps omhoog wilt zetten om het model te helpen met dalen, of omiaag voor
een viinder (kraaien) systeem, moet u deze waarde invoeren. De standaard instelling is 0% (geen
uitslag). Er is hier slechts één waarde aangezien de flaps slechts één richting in bewegen vanaf
het neutraalpunt,

invoer: Rolroer Q -> F

De rolroer invoer heeft twee waarden die beiden moeten worden ingevoerd. Indien u een nieuw
model aan het opzetten bent staat de standaardwaarde op 0%, ofwel de binnenste stuurviakken
zulien niet reageren wanneer u de rolroer knuppe! beweegt. Indien u wilt dat de binnenste
stuurviakken verschiliend bewegen (meer omhoog dan omlaag), stel dan op dit punt twee
verschillende waarden in (=9 14.6.4.).

Iinvoer: Hoogteroer

Deze invoer veranderd de positie van de binnenste flaps wanneer de HOOGTERQER knupppel
bewogen wordt. De invoer kan aan- en uitgezet worden met de 83 schakelaar (SNAP). De
standaardsetting voor beide waardes is 0%. Deze functie staat ook wel bekend als Snap-Flap en
ondersteund de hoogtercerfunctie, bijvoorbeeld voor het maken van krappe bochten of aerobatics

(¥ 14.55)

14.7.2. Veranderen van het vleugeliprofiel door gebruik te maken van de binnenste
flaps
Menu: (MIXERYF > F
In dit menu kunt u de uitslag van de flaps instellen wanneer de FLAP knop (linker schuif}
bestuurd wordt, Er moeten hier twee waarden worden ingesteld aangezien de flaps in twes
richtingen vanaf het neutraalpunt moeten kunnen bewegen. Omhoog (snelheid) en omlaag
{opstiigen en thermiek).



14.6.3. Invoeren compensatiewaarden voor de welfkleppen

Menu: (MIXER) F -CO
Voor het invoeren van F -CO moet u twee waarden invullen. Ervan uitgaande dat u de kleppen in
beide richtingen, omhoog (sneiheid) en omiaag (thermiek/opstiigen), wil veranderen.

Naar menu "F -CQ" gaan:

tJInaar MENU, b (SETUP verschiint),
£ naar MIXER, 4 (TH -> 54 verschijnt),
O naar F -CO, ¥ (huidige waarde knippert)
LTI o
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Beweeg de FLAP schuif (linker schuif) om beurten naar beide eindpunten en stel de gewenste
stuurvlakuitslagen in m.b.v. de 3D digi-adjustor. De veranderingen zijn direct merkbaar op het
model.

Een korte druk ¢ op de 3-D digi-adjustor sluit het proces af. De waarde is opgeslagen,

14.7. Welfklep mixers

{binnenste stuurviakken)
In het GLIDER model type heeft de mixer voor de binnenste stuurviakken ook 4 invoerwaarden.
Remklep, rolroer en hoogteroer kKunnen over de primaire Flap invoer worden ingemixad. Het
resultaat van de mix wordt doorgegeven aan servo's 6 en 7.

Er zijn verschillende methoden om de binnenste stuurviakken te bedienen, afhankelik van het
type model,

a. Alleen als remkleppen {luchtrem)

90 graden uitslag omlaag, voliedige serve-uitslag, bestuurd door de REMKLEP knop.

b. Remklep + opstiigpositie

bestuurd door de REMKLEP knop om te "remmen”, en de FLAP knop bij gebruik voor opstiigen.
¢. Weltklep, rolroer ondersteuning,

Remklep (Viinder-/Kraaien-mix)

Alie drie medes kunnen worden ingesteld door gebruik van de mixers voor de binnenste flaps.

EI=3n'-.\langriik: “FLAP" heeﬂ 2 betekenissen,
Modelbouwers hebben het meestal over de binnenste vieuge! stuurviakken als ze het over
“flaps” hebben en daarom hebben we hiervoor de letter F gebruikt als code letter.

‘Maar, de Cockpit SX heeft ook een FLAP knop {de linker schuif}, en *Flap® is ook een mixer
invoer voor de buitenste / binnenste stuurviakken op de vieugel.

Voor vieugelprofiel aanpassingen (welfklep functie) gebruik FLAP (finker schuif) als de




14.6.1. Componenten van de mixer

Elevator mixer
{compensation)

Hoogterocer

.
Gas  yay¢ wgif'g_*’;?-*-lg

Primaire invoer: Hoogteroer

In deze mixer zijn er geen manieren om het hoogteroer te veranderen; de maximale hoogteroer
uitslag wordt bepaald in het TRAVEL menu voor servo 2. U kunt het effect van de knuppel
veranderen door gebruik te maken van Dual-rate (DR E) en de Exponentieéle functie (EXP E).

invoer: Gas TH-CO
Deze invoer kan gebruikt worden om een ongewenste neiging tot klimmen tegen te gaan
wanneaer het gast wordt opengezat.

Invoer: Remklep SP -CO
Deze invoer kan worden gebruikt om te compenseren voor pitchtrim veranderingen veroorzaakt
door luchtremmen, viinder (kraai) systemen of *rolroer omhoog" remkieppen.

Invoer: Flap F -CO
Deze invoer compenseerd pitchtrim veranderingen veroorzaakt door veranderingen aan het
vieugelprofiel door gebruik van de FLAP functie.

14.6.2. Invoeren compensatiewaarden voor gas en remklep
Menu's: (MIXER) TH -CO, SP -CO
Voor de compensatie van gas en remklep is het slechts nodig één waarde in te voeren,

Naar het TH -CO menu gaan:

(of SP -CO)
U naar MENU, § {(SETUP verschiint),
¢ naar MIXER, { (GAS -> 4 verschiint, vb.)
£ naar TH -CO, i (huidige waarde knippert)
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Beweeg de Gas/Remklep knop naar de “volgas”/"remkiep open” positie en stel de gewenste
waarde in m.b.v. de 3D digi-adjustor. Alle veranderingen die u maakt zijn direct zichtoaar op het
model.

Een korte druk *op de 3D- digi --adjustor beeindigd het proces. Het knipperen houd op en de
waardes zijn opgeslagen



!Let op de positie van schakelaar SNAP/DTC (53)!
Deze mixer-waarden zijn alleen van toepassing wanneer de schakelaar op AAN staat.

In dit menu stelt u in hoe ver de rolroeren moeten uitsiaan (beide in dezeifde richting) wanneer de
HOGGTERQER knuppst wordt bercerd.

Er zijn wederom 2 waarden om in te stelien voor "hoogteroer-omhoog” en "hoogtercer-omiaag”
commando’s op de hoogteroerknuppel.

Om naar menu H -> Q te gaan:

5 naar MENU, ¢ (SETUP verschijnt),
£J naar MIXER, ¢ (TH -> 54 verschijnt, vb),

L naar EL -> Al ¥ (huidige waarde knippert)

o
x
Hoogteroer-omiaag: Hoogteroer-omhoog:
rofroeren omhoog rolroeren omlaag

Beweeg de HOOGTEROER knuppel om beurten naar beide eindpunten en stel de gewenste
stuurviakuitslagen in m.b.v. de 3D digi-adjustor. Wijzigingen zijn direct merkbaar op het model
zeif.

Een korte druk & op de 3-D digi-adjustor sluit het proces af. De waarde is opgeslagen.

14.6. Hoogteroer mixers

Invoer van de GAS, REMKLEP en FLAP functies kunnen worden gemixed in het hoogteroer
signaal (servo2) om een automatische correctie op ongewenste effecten op het viiegtraject van
het model te geven. De drie mixer invoerwaarden worden daarom voorafgegaan door -CO (CO =
COmpensatie).

TIP: Neem a.u.b. de moeite orm de mechanische verbindingen aan te passen (neutrale positie,
maximale uitslag) alvorens u begint met het invoeren van mixwaarden.

De volgende stap is het exact centreren van de servo's (elektronisch) in het SERVO CENTRE
menu, waarna u de servo uitslagen op maximaal zou moeten zetten voor beide kanten in het
SERVO TRAVEL menu.

Alleen dan zou u moeten beginnen met het invoeren van mix-waardes.

Notitie: V-staart modeilen
Indien uw model is voorzien van een V-staart most u serst de V-staart functie activeren en
instellen { b 4 14.8.). De compensatiewaarden kunnen daarna worden ingevoerd aan de hand

van de voldende onderdelen {14.6.2. en 14.6.3.). De drie waarden besturen dan de beide V-
staart stuurviakken (servo's 2 en 3},



Not:t;e geen welfklepfunctie nodig:
Indien u geen gebruik wenst te maken van de wetlfkiep functie, stel dan simpelweq allebei de
waarden in dit menu in op 0%.

Naar het F -> F menu gaan:

3 naar menu, ¢ {(SETUP verschijnt),
€ naar MIXER, + (TH -> 54 verschijnt, vb.),
) naarF->F, + (huidige waarde knippert)
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Schuif naar achter
beide flaps naar
beneden

Schuif naar voor |
beide flaps omhoog

Beweeg de FLAP knop (linker schuif) om de beurt naar beide eind-punten en stel de gewenste
stuurviakuitslagen in m.b.v. de 3D digi-adjustor. Alie wijzigingen zijn direct zichtbaar op het
model.

Een korte druk ¢ op de 3-D digi-adjustor sluit het proces af. De waarde is opgeslagen.

Waarschuwing: indien de stuurviakken niet reageren, ...
, Heeft u misschien een vaste waarde ingesteld voor de FLAP in het mixer menu FIX F (=
(14.11.2))

14.7.3. Rolroer ondersteuning door gebruik te maken van de binnenste flaps
Menu: (MIXER) Al -> F

In dit menu kunt u de flap uitslag omhoog en omiaag instellen voor wanneer de ROLROER
furictie wordt gebruikt.

Notitie: draairichting van de servo's
Voor de nu volgende instellingen gaan we ervan uit dat u de draairichting van servo’s 1 en 5 al
eerder gecontroleerd en gecorrigeerd heeft (*# 14.4.1. H



Naat het Al -> F menu gaan:

3 haar MENU, i (SETUP verschijnt),
{J naar MIXER, ¥ (TH -> 54 verschijnt, b.v.),

{J.aar Al > F, ¢ (huidige waarde knippert)

i

i
S Reeeriovee
itsiag Rechter flap omhoog

Als u de knuppei aan één eindpunt houdt kunt u het effect van de veranderingen die u maakt zien
aan de hand van de rechter binnenste flap (servo 7).

In ons voorbeeld is de uitslag omlaag 0% (geen uitslag), de uitslag omhoog is 40%. Deze
methode van werken staat bekend als de “split" modus.

Een korte druk ¢ op de 3D digi-adjustor sluit het proces af. Het knipperen houdt op en de
waardes zijn opgeslagen.

E'li\rlotitie: indien u de vliegfases heeft geativeerd ..
[(=® 14.8), zijn er twee waardes voor het invoeren van de rolroeren Al->F in elk van de drie
§v%iegfases, v.b. Een totaal van zes waardes.

- Wees in dit geval extra zorgvuldig met het invoeren van uw waardes. Het is erg makkelijk een
‘waarde over het hoofd te zien. Het resultaat zou een onverwachte reactie van uw model kunnen

i zijn wanneer u van viiegfase veranderd.

14.7.4. Vlinder (bewegen van de flaps voor een landings setting)
Menu: (MIXER) SP -> F

In dit menu kunt u de uitslag-omtaag van de binnenste flaps instelien voor wanneer de remklep
functie wordt gebruikt. Er moet op dit punt slechts één waarde worden ingesteld, dit omdat de
roiroeren alleen in één richting gebruikt hoeven te worden vanaf het neutraalpunt.



Naar het SP -> F menu gaan:

U naar MENU, ¢ (SETUP verschijn),
U naar MIXER, § (TH -> 54 verschiint, b.v.),
 naar SP > F, 4 {huidige waarde knipperi}

Ve T
Beweeg de remkiep naar de "Remkleppen opengezet” positie. In onderdeel 14.3.4. heeff u reeds
bepaald of u hiervoor de knuppel naar u toe of van u af moat zetten.

U kunt nu de gewenste uitslag-omlaag waarde invoeren door gebruik te maken van de 3D digi-
adjustor. U kunt het effect observeren door fe kijken naar beide stuurviakken.

De Remklep invoer kan worden ingesteild op een waarde tussen de -200% en 200% in stappen
van 2%. Waarden boven 100% en -100% mcegen alleen worden ingevoerd als de rolroeren op
een offset zitten (*# 14.11.6.).

Een korte druk + op de 3D digi-adjustor sluit het proces af. Het knipperen stopt en de waarden
ziin opgeslagsn,

14.7.5. Snap-Flap (Hoogteroer op binnenste flaps)
Menu: (MIXER)EL > F

Wees alstublief voorzichtig met deze functie. Snap-fiap kan extreme aerodynamische

spanningen op het model plaatsen welke kunnen resuiteren in massale structurele problemen
{b.v. Tijdens een speed run).

Let op de posititie van de SNAP/DTC (53} knop!
Deze mixer invoer heeft alleen effect indien de knop ingeschakeid is.

In dit menu kunt ut instellen hoever de binnenste flaps moeten uitslaan (beide in dezelfde richting)
wanneer de HOOGTEROER knuppel beroerd wordt.

Deze functie wordt biivoorbeeld gebruikt voor het zo strak mogelijk trekken van bochten met F3B
modeilen. Voor aerobatics maken ze het mogelijk om "vierkante" manouvres te viiegen. De mixer
is ook handig voor 3D vliegen.

Qok hier moet u weer 2 waarden instellen voor "hoogteroer-omhoog" en "hoogteroer-omlaag”
commando’s op de hoogteroar knuppel.



Om naar het H -> F menu te gaan:

ﬂ. naar MENU, 4 {SETUP verschijnt),
) naar MIXER, } (GAS -> 54 verschint, b.v.),
&) paarH > F, & {huidige waarde knippert)

e

Knuppel vooruit | Knuppel achteruit

beide flaps naar | beide flaps naar
boven ‘ beneden

Beweeg de HOOGTEROER knuppel om beurten naar beide eindpunten en gebruik de 3D digi-
adjustor om de gewenste stuurviakuitsiagen in te voeren. De veranderingen die u maakt zin
direct zichtbaar op het modsl.

Een korte druk + op de 3D digi-adjustor sluit het proces af. Het knipperen stopt en de waarden
Ziin opgeslagen.

14.8. V-staart

Als uw model een V-staart heeft moeten de twee servo's verbonden zijn met ontvanger uitgangen
2en 3.

De V-staart mixer kan worden toegewezen in elk van acht verschillende manieren: 1 tot 4 en -1
tot -4. Dit is noodzakelijk omdat er verschillende methoden ziin voor het arrangeren van de
serve's en stuurviakhevels. Dit maakt het makkelijker dan ooit tevoren om een V-staart model in
te stellen aangezien het niet meer nodig is om serva’s om te draaien of servo verbindingen te
wisselen aan de ontvanger.

Stel in op 0" indien uw mode! een kruis-staart of T-staart heeft,

14.8.1. Activeren van de V-staart
Menu: (MIXER) V-TAIL

Activeren van de V-LEIT mixer:
3 naar MENU, } (SETUP verschijnt),

& naar MIXER, 4 (GAS -> 54 verschijnt, b.v.),
U naar V-LEIT, :



De huidigee waarde voor de modus van de V-staart mixer knippert in de onderste lijn.

Ga nu verder ais voigt:

a. Trek de HOOGTEROER knuppel naar u toe en hou hem daar

b. Gebruik de 3D digi-adiuster om de modus van de V-staart mixer van 1 tot 4 te veranderen
totdat beide panelen in de juiste positie staan (beide omhoog).

¢. Beweeg de ROER knuppel naar links en hou hem daar.

d. Indien de roer bewegingen omgekeerd zijn, gebruik dan de 3D digi-adjustor om hetzelfde
nummer in te stellen, maar dan met een min-teken ("-") ervoor.

Een korte druk +op de 3D digi-adjustor siuit het proces af, De waarde is opgesiagen.

14.8.2. Instellen van de V-staart uitslagen
De stuurviakken worden ingesteld door gebruik te maken van de Dual Rate waardes voor ROER

(DR RB) en HOOGTEROER (DR E) (”} 14.9.1.).

Controleer de positie van de D-R schakelaar
Er is een aparte waarde voor elke schakelstand. Indien u dezelfde waarde voor beide standen
instelt moet u niet stilstaan bij de stand van de schakelaar wanneer u met het model viiegt.

Indien u vliegfases heeft geactiveerd, ...

zijn er 2 waardes voor Dual Rate in elk van de verschillende vliegfases, dus een totaal van zes
waardes. Wees in dit geval extra zorgvuldig met het invoeren van uw waardes. Het is erg
makkelijk een waarde over het hoofd te zien. Het resultaat zou een onverwachte reactie van uw
mode! kunnen zijn wanneer u van viiegfase veranderd,

14.8.3. V-staat compensatie waarden

Venus: TH -CO, SP-CO, F -CO
De compensatie invoer voor GAS, REMKLEP en FLAP worden ingesteld op dezelfde manier als
beschreven voor een kruis of T-staart (-> 14.7.). Echter, beide stuurviakken van de V-staart
bewegen in dit geval.

14.9. Zender insteilingen Dual-Rate en Exponentieél voor ROLROER,
HOOGTEROER en ROER
Menu: CONTRL

14.9.1. Dual-Rate voor ROLROER, HOOGTEROCER, ROER

Menu: (CONTRL) DR
Voor elke positie van de D-R schakefaar kunt u twee verschillende waarden instellen voor de drie
zender functies ROLROER, HOOGTEROFH en ROER.

I de Cockpit SX heeft de Dual-Rate functie twee doslen:

* Toewijzen van twee verschillende rates aan één knuppel.

Voorbeeld: voor fiine controle wanneer u aan het viiegen bent moet de reactie van het model
slechts 50% zijn (lage rate). In extreme situaties kan de D-R schakelaar gebruikt worden om
terug te schakelen naar 100% uitslag.

* Aanpassen van het effect van de zenderfunctie wanneer de functie samenwerkt met ean mixar.



Voorbeeld: de V-staart servo's worden bestuurd door samengevoegde HOOGTEROER en
ROER functies. U kunt de Dual-Rate functie nu gebruiken om te zien in hoeverre deze 2 invoeren
effect hebben op de V-staart.

Naar het DR menu gaan:
J naar MENU, ¢ (SETUP verschijnt),
U naar CONTRL, + (DR Q verschijnt),

De huidige waarde knippert. Ons voorbeeld laat de Duai-Rate instelling voor Q (ROLROER) zien.
Gebruik de 3D digi-adjustor om de gewenste waarde te selecteren binnen de range van 100% tot
25%. De minimum waarde van 25% sluit het gevaar uit dat één functie totaal uitgeschakeld (0%)
kan worden.

Belangrijk:
De instelling geldt alleen voor de huidige positie van de D-R schakelaar. Controleer dit door door
te schakelen naar de 2e waarde.

Een korte druk + op de 3D digi-adjustor stuit het proces af. De waardes zijn opgeslagen.

TIP: Indien u de D-R schakelaars niet wenst te gebruiken stel dan simpeiweg dezelfde waarden
in voor bijde schakelstanden. Dit beschermd u tegen ongewenste verrassingen wanneer de
schakelaar toevallig in de verschillende stand staat,

. Belangrijk: wees voorzichtig met viiegfases

Indien u de vliegfases heeft geactiveerd (¥ 14.10.2.), kan de instelling voor efke viiegfase
‘verschillend zijn. Selecteerd de viiegfases door gebruik te maken van de PH schakelaar. Het
scherm geeft de geselecteerde viiegfase weer { ¥ 14.10.3. tabel 2},

14.9.2. Instellen van de Exponentieéle functie
Menu: (CONTRL) EXP

De Exponentieéle functie wordt gebruikt om fijnere controle te geven over de neutrale positie van
de knuppel. Echter, anders dan bij Dual-Rate blijft de servo-uitslag bij maximale knuppel uitsiag
onveranderd.

De volgende afbeelding geeft weer hoe Exponentieé! werkt.



Naar het EXP menu gaan:

G aaar MENU, i (SETUP verschijnt),
*Jnaar CONTRL, ¢ (DR Q verschijnt),

T haar EXP Q, ¥

N
PR
De huidige waarde knippert. Het voorbeeld hierboven laat zien de instelling voor EXP Q

{ROLROER) zien. Gebruik de 3D digi-adjustor om de gewenste waarde tussen 0% tot -100% in
te stellen in stappen van 10%.

Een korte druk 4 op de 3D digi-adjustor sluit het proces af. De waarde is opgeslagen.

Notitie: Het effect van EXP observeren op het model

EXP heeft geen effect op de neutraal positie of eindpunten van de stuurviakken. Als u het effect
wil zien van deze instelling op het model zelf dan moet u de knuppel halverwege houden, tussen
een van de eindpunten en het midden.

14.10. Activeren van de vliegfases

Indien u een nieuw glider model heeft ingeprogrammeerd is viiegfase 1 standaard actief. De
andere fases (2 en 3) zijn geblokkeerd en de viiegfase schakelaar heeft geen effect. Dit maakt
dat de standaard instelfingen makkerliker in te stallen en begrijpen zin.

Indien u met verschillende viiegfases wil werken is dit de procedure:

" Wat is er mogeliik met vilegfases? . 4 14.9.1.

* Activeren van de vliegfases ? 1492

* Kopieéren van vliegfase 1 naar fases 2 en 3 als startpunt b 4 14.9.3.

* instellen van de viiegfases 2en 3 > 14.9.5.



14.10.1. Wat is er mogelijk met viiegfases?
vliegfases 1, 2 en 3 zijn fases met gelijke waarde. U kunt vrij kiezen welke fase u voor normaal
vliegen, thermisch viiegen, snelheid of opstiigen gebruikt.

Wanneer u een nieuw model programmeerd ziin viiegfases 2 en 3 niet geactiveerd, Alleen

wanneer u de viiegfases heeft geactiveard { > 14.10.2.) laat het scherm zien in welke van de 3
fases u heeft geselecteerd ( > 14.10.3).

In alle drie vliegfases kunt u verschillende waarden insteiien voor de volgende functies:

* Dual-Rate D-R ¥ 14.9.1.
voor ROLROER (DR A), HOOGTEROER (DR E), en ROER (DR R)

*A->Amixer ¥ 1452
variabels differentieél

“A->Fmixer P 1473
variabele differenties!

* Vaste waarde voor de vieuge! camber FIX F * 14112,

14,10.2. Activeren van de vliegfases

Menu: (SETUP, MODEL) PHASES
Indien u een nieuw model aan het inprogrammeren bent raden wij u aan om de vliegfases niet
meteen in te schakelen,

Wanneer het model functioneerd zoals u wilt kunt u de vliegfases als volgt inschakelen.

viiegfase 1 (bron) wordt gekopieérd naar viiegfase 2 (bestemming) en daarna naar viiegfase 3

(2 14.10.4.).

Dit betekent dat u een model heeft dat in alle 3 de viiegfases identiek is geprogrammeerd, Vanaf
dit startpunt kunt u de instellingen veranderen om tegemoet te komen aan de wensen van de
individuele fases.

Naar het PHASEN menu gaan:

i naar MENU, ¢+ (SETUP verschijnt),
+ (MODEL verschijnt), + (MODE verschijnt),

2 naar PHASEN, ;

De huidige waarde voor PHASEN verschijnt in de onderste lijn:

0 = viiegfase wissel uitgeschakeld (alleen viiegfase 1 is geactivesrd)



1 = alle viiegfases zijn geactiveerd

Selecteer 0 of 1 en druk dan weer ¥ op de 3D digi-adjustor. Het knipperen stopt; de
geselecteerde waarde is nu actief en opgeslagen.

14.10.3. Weergave van de actieve vliegfase op het scherm
Het bovenste deel van het scherm geeft de vliegfases weer in de vorm van drie figuren.

Wanneer u aan het viiegen bent (INFO scherm is nu zichtbaar) getdt het volgende:

PH schakelaar ; Scherm
'1 - 3 viiegfase 1
2 : & viiegfase 2
3 3 viiegfase 3

Wanneer u veranderingen aan het maken bent in de menu's van de Cockpit SX geven de 3
figuren weer of de geselecteerde waarde specifiek voor één vliegfase is en indien dit zo is, voor
welke fase de huidige waarde geldt.

PH schakelaar Scherm
1 1 Het nummer van de actieve
2 cm fase wordt constant
& - weergegeven; de andere twee
3 3 knipperan =

Belangrijk: niet viiegfase specifieke waarden
Wanneer slechts é&n constant zichtbaar nummer wordt weergegeven geldt de ingegeven waarde
identiek voor alle viiegfases.

14.10.4. Kopieéren van vliegfases
Menu: (PHASES) COPY

Wat wordt er gekopieérd?

* De huidige trim instellingen voor ROLROER, HOOGTEROER en ROER
* viiegfase-specifieke mixer waarden

Q -> Q rolroer invoer naar de buitenste flaps

Q -> F rofroer invoer naar de binnenste flaps

FIX F vaste waarde voor FLAP ¥ 14.11.2.

mixer waarden voor de vrije mixers ¥ 14.12,
* viiegfase specifieke zender instellingen

Dual-Rate voor ROLROER, HOOGTEROER en ROER *# 14.9.1.
Vaste waardes voor ROLROER, HOOGTEROER en ROER, welke opgerogpen worden met de

FiX knop "» 14.11.5.
De bron is altijd de huidige viiegfase welke u selecteerd met de PH schakelaar.
De bestemming voor de kopie wordt geselecteerd in het menu.

Naar het KOPIE menu gaarn:




U naar MENU, 4 (SETUP verschijnt),

+ (MODEL verschint), ¢ (MODE verschijnt),
U naar PHASEN, i
& naar KOPIE,

Het nummer O knippert in de onderste lijn. Selecteer fase 1 tot 3 als bestemming door gebruik te
maken van de 3D digi-adjustor,

e

Controleer nogmaals dat u de juiste bron heeft geselecteerd met de PH schakelaar {-> tabei in
onderdeel 14.4.3.).

Een volgende korte druk * op de 3D digi-adjustor zet het kopieérproces in gang en het knipperen
stopt.

Notitie: Onderbreken zonder een kopie te maken
;Als u de 0 als besterming laat staan wordt er geen kopie gemaak.

14.10.5. Instellen van de overgangssnelheid voor het wisselen tussen vliegfases
Menu: (PHASES) SPEED

De SPEED parameter kan worden aangepast om de snelheid van het wisselen tussen viiegiases
aan te passen.

Er ziin 4 snetheden mogelijk

SPEED Overgang
0 Onmiddelijk
1 Snel Ong. 1 seconde
! 2 Gemiddeld Ong..2 seconden
3 : Langzaam ‘ Ong. 3 seconden

Naar het SPEED menu gaan:

3 naar MENU, b (SETUP verschiint),
¢ (MODEL verschijnt), + {(MODE verschijnt),
U naar PHASEN, i

{J naar SPEED, i



De huidige waarde knippert. Selecteer de gewenste waarde met de 3D digi-adjustor,

Een korte druk * op de 3D digi-adjustor sluit het proces af. De waarde is opgeslagen.
14.11. Verdere mogelijke functies van het GLIDER model type

14.11.1. Combi-Switch

Evenals hun full-size tegenhangers zijn veel modellen, in het bijzonder zwevers, allesn in staat
gelijkmatige bochten te draaien door het gecodrdineerde gebruik van rolroeren en roer. De
combi-switch combineerd {koppelt) de rolroeren en roer, waardoor het voor de pitoten makkelijker
wordt om zorgvuldige bochten te draaien bij normaal viiegen. Voor thermiekviiegen en aerobatics
wordt de combi-switch meestal niet gebruikt.

De combi-switch mixer zelf kan in- en uitgeschakeld worden op elk moment door gebruik te
maken van de "CS/A-ROT" schakelaar (schakelaar positie AAN),

U kan de volgende waarden in het COMBI menu instellen. De beschikbare range is -200% tot
200% in stappen van 5%,

Het min-teken ("-") bepaald de richting waarin gevoigd wordt. In de meeste gevallen moet het
roer volgen wanneer het rolroer bestuurd worden, ofwel, de rolroerfunctie is de "master”. Om dit
te bereiken moeten de waardes een positief worden ingesteld (met een + ervoor). Een
volgwaarde van 100% betekent dat een volledige rolroeruitslag een volledige roeruitslag teweeg
brengt. Een volgwaarde van 200% betekent dat een volledige roeruitsiag al wordt bereikt bij een
halve rofroeruitsiag.

Naar het COMBI menu gaan:

3 naar MENU, + (SETUP verschijnt),
{J naar MIXER, ¢ (GAS > 54 verschijnt, b.v.),
£ naar COMBI, i

[
De huidige waarde knippert. U kan nu een waarde tussen de -200% en 200% instellen door
gebruik te maken van de 3D digi-adiustor.

Een korte druk ¢ op de 3D digi-adjustor sluit het proces af. De waarde is opgeslagen.

14.11.2. Vaste waarde voor FLAP
(Snelheid, Thermiek- of lanceerstand)
Menu: (MIXER) FIX F



Deze functie wordt gebruikt om de weltkleppen van uw model naar een vaste stand te laten
bewegen. De linker FLAP schuif heeft dan geen effect,
De linker schuif heeft allean effect als de waarde van FIXF op 0% wordt gezet.

Naar het FIX F menu gaan:
J naar MENU, ¢ (SETUP verschijnt),
{J naar MIXER, (GAS > 54 verschijnt, b.v.),

i
LJ naar FIX F, H

Het huidige percentage knippert, U kunt nu de 3-D digi-adjustor gebruiken om een waarde in te
stellen tussen de -100% en 100% in stappen van 1%.

Een korte druk + op de 3-D digi-adjustor sluit het proces af. De waarde is opgeslagen,

Notitie: FIX F is vliegfase-specifiek
Indien de viiegfases geactiveerd zijn kunt u switchen tussen 3 posities voor de binnenste- en

buitenste flaps door gebruik te maken van de PH schakelaar (3 14.10.).

14.11.3. Gebruik van servo 4
Menu: (MIXER) TH > 54

Wanneer u een nieuw model ingeprogrammeerd word: het signaal voor GAS doorgegeven aan
servo 4. U kunt servo 4 echter ook besturen met de functies A, E, R, SP of de PH schakelaar.

Zig de onderstaande onderdelen voor hoe u servo 4 kunt toewijzen en gebruiken:
~  servo 4 als GAS ¥ voorbeeld 1

- servo 4 als aero-tow releas =¥ voorbeeld 2

- servo 4 als Remklep (luchtrem) =# voorbeeld 3

~  besturen van servo 4 mef de PH schakelaar "# voorbeeld 4

Voorbeeld 1: servo 4 als GAS
De GAS functie wordt automatisch toegeschreven aan servo 4 wanneer u een hieuw model
inprogrammeerd. Indien dit is wat u wilt is het nist nodig hier iets aan te veranderen. De
zenderknop voor GAS is als volgt ingedeeld.

De gasknuppel mcdes 1 tot 4

De rachter schuif modes 510t 8

Notitie: Stationairtrim
De trimknop naast de GAS/REMKLEP knuppel is altijd de stationairtrim voor het GAS, zelfs ais
de rechterschuif voor het gas wordt gebruikt zoals in modes 5 tot 8.




Naar het TH > 54 menu gaan:

O naar MENU, ¢ (SETUP verschijnt),
H

Een korte druk *op de 3-D digi-adjustor sluit het proces af. Het knipperen stopt en de
gesetecteerde toewijzing is opgesfagen.

Voorbeeld 2: Servo 4 als tow-release servo
indien u servo 4 wilt gebruiken als tow-release servo raden we aan op de volgende manier te
werk te gaan:
~  Wijs servo 4 aan als GAS (= 14.9.1)
- Zet de gas-schuif (rechter schuif) op volgas (tow release dicht)
Indien de tow-release in deze positite dicht staat moet u de servo omdraaien (SERVO REV)
- Open de koppeling door gebruik te maken van de TH-CUT knop (noodknop gas uit), welke
gemakkelijk te bereiken is.

Stel de eindpunten voor servo 4 in, in het SERVO TRAVEL menu.
Voorbeeld 3: Servo 4 als spoiler {luchirem) servo
Indien uw 4-flaps model ook normale luchtremmen heeft om mee te “remmen” kunnen deze

wotden bestuurd met servo 4.

De zenderfunctie REMKLEP wordt gebruikt als de signaalbron. Dit kan zowel de knuppel als de
schuif zijn, afthankelijk van uw gewenste knuppelmodus.

Naar het TH > 54 menu gaan:

2 haar MENU, ¢ (SETUP verschijnt),
O naar MIXER, 4

5 EQ“; gi{ i

i e

£ = E e

GAS knippert in het scherm {of A, E, SP, F of PH). Gebruik de 3-D digi-adjustor om SP als
signaalbron fe kiezen voor servo 4.

Een korte druk + op de 3-D digi-adjustor siuit het proces af. Het knipperen stopt en de
geselecteerde functie is opgeslagen,



Voorbeeid 4: besturen van servo 4 met de PH schakelaar

AUX 2

(ofwel snelheidscontrolier)
Indien u programmeerd zonder viiegfases kan de PH schakelaar ook gebruikt worden om servo 4
aan ie sturen.
Aangezien deze schakelaar 3 posities heeff kunt u hem gebruiken orn het GAS op de volgende
standen te zetten. Bijvoorbeeld: UIT / Y2-gas / vol-gas

De waarde voor Vs-gas kunt u aanpassen door de neutraalpositie van servo 4 aan te passen.

14.11.4, Servo's 6 en 7 als remkleppen / landingsflaps

Indien uw model! is uitgerust met luchtremmen (Schempp-Hirth brakes) of als de binnenste flaps
affeen als fandingshulp worden gebruikt, kunnen servo's 8 en 7 worden gebruikt om ze aan te
sturen.

Bij deze toepassing moet de remklep functie de servouitsiag volledig benutten (902),

Hoe de volle servo uitsiag te benutten
- Stel de volgende mixerwaardeninop 0%, Q >F, F->FenH > F (bij elk 2 waarden), Dit
stelt deze waarden buiten werking. *» 14.7.
- Zet de offset van servo's 6 en 7 op 100% of -100% in het OFS F menu.
Hiermee staat de neutraal positie van de servo's op één van de eindpunten. =* 14.11.6.
- Stel de remklep mixerwaarde SP - F op 200% of -200% *» 14.7.4.

Indien nodig kunt u de eindpunten van servo's B en 7 corrigeren in menu SERVO TRAVL.

14.11.5. Vaste waardes (automatische aerobatics)
Menu: (CONTRL) FIX

'Notities: niet beschikbaar in trainingsmodus ,
‘De FIX functie is niet beschikbaar wanneer de Cockpit SX wordt gebruikt als een Leraar zender |
[{TEACHER = 1) aangezien de FIX knop dan wordt gebruikt als trainingsschakelaar,

De “Vaste waarde voor zenderfunctie” functie geeft de piloot de optie op het roer, hoogteroer en
rolrogren met &én druk op de knop naar vooraf ingeprogrammeerde posities te brengen.

Hierdoor wordt het mogeiijk om manouvres zoals snap rolls te maken door simpelweg op sen
knop te drukken. Het is ook handig voor SAL {Side Arm Launch) HLG's waarvoor de lanceer
instellingen met een druk op de knop beschikbaar ziin.

De functie wordt in 2 stappen geprogrammeerd:
- Activeren van de FiX knop
~ Instellen van de waardes voor rolroer, hoogteroer en roer

‘Notities: Voorzichtig bij viiegfases

‘Indien u de viiegfases heeft geactiveerd (=¥ 14.10.) zijn er 3 waardes voor eik stuurviak. Het
model kan dus verschillend reageren in elke viiegfase.

Indien dit niet gewenst is moet u de waarden identiek invullen voor slke viiegfase,

éZc»:nderkn{)ppen hebben geen effect
Indien u een vaste waarde heeft ingeprogrammestrd en u drukt op de FiX knop hebben de
gelinkte knuppels {rolroer, hoogteroer, roer) geen effect totdat u de knop loslaat,




Activeren van FIX:

3 naar MENU, i (SETUP verschijnt),
O naar CONTRL, i (DR Q verschijnt),
O naar FiX, H

De huidige waarde knippert. U kunt nu de 3-D digi-adjustor gebruiken om te kiezen uit de
volgende 2 opties:

FIX 0 = functie uitgeschakeld

FIX 1 = functie ingeschakeld, knop FIX effectief

Een korte druk + op de 3-D digi-adjustor sluit het proces af. De waarde is opgeslagen.

instellen van de vaste waardes

Als u nu draait aan de 3-D digi-adjustor kunt u de 3 menu's vinden voor FIX A (rolroer), FIX E
{hoogteroer) en FIX R (roer).

Beginnend vanaf het INFO scherm gaat u als volgt naar de FIX QHS menu's:

{3 naar MENU, ¢ (SETUP verschijnt),

O naar CONTRL, ¢ (DR Al verschijnt),

O naar FIX Al, FIX EL, FIX RU

Een korte druk 4 op de 3-D digi-adjustor opend de waarde zodat u hem kunt aanpassen. De
waarde knippert,

Druk de FIX knop in en hou deze ingedrukt. Stsl met de 3-D digi-adjustor de gewenste waarde in,
De veranderingen zijn direct zichtgbaar op het modei.

Nog een korte druk + op de 3-D digi-adjustor sluit het proces af. De waarde is opgeslagen.

U kunt nu verdergaan om een andere vaste waarde in te vullen of u kunt het menu verlaten via
EXIT.

14.11.6. Benutten van de volledige servo uitsiag

(offset voor binnenste en buitenste flaps)

Menu: (MIXER) OFS AMlen OFS F
Als er een Viinder (kraaien) mix wordt gebruikt als landingshuip op een 4-flaps vieugel, worden er
speciale eisen gesteld op de servo uitslagen voor het binnenste en buitenste paar flaps
{rolroeren, weltkleppen).



Symmetrische stuurviakuitsiagen
Het stuurviak figt in een neutrale positite t.0.v. Het vieugelprofiel en beweegt gelilke afstanden
omhoog en omiaag. Dit is de standaard instelling wanneer u een nieuw mode! inprogrammeerd.

Voor de buitenste flaps (roiroeren) is het voigende van toepassing

De rolroer uitslag omhoog moet groot zijn (ong. 20°) 10° is een normale waarde voor de vitsiag
omlaag (komt overeen met een differentieé! van 50%). Voor Remklep {viinder) heeft een grotera
uitslag de voorkeur, b.v. 40% Als de rolroeren ook als welfkleppen {FLAP) gebruikt worden moet
de toegevoegde uitslag omhoog/omlaag slechits rond de -2%/3° figgen.

Voor de binnenste flaps (welfkleppen) is dit van toepassing

Als de binnenste flaps zo zijn ingesteld dat ze de ROLROER functie volgen, is een uitslag
omhoceg van 20° een goed uitgangspunt. Er wordt vaak geen uitslag gegeven voor rolroer-
ormtaag (“split’ modus).

Om een maximaal rem-effect te krijgen voor REMKLEP {vlinder) moeten de binnenste flaps zo
ver mogelijk omlaag uitslaan, b.v, 60°

%
%

Deze regeling vraagt om zeer assymetrische rolroer en flap uitslagen. In de ene richting is een
zeer grote uitslag noodzakelijk in de andere richting is een veel kKeinere uitslag voldoende,
Indien de stuuurvlakken worden bestuurd vanaf het neutraaipunt van de serve wordt er altijd een
groot deet van de ssrvouitsiag niet gebruikt.

Echter, als u een offset bij beide paar stuurvlakken toepast kan de volle servo uitslag uitgebuit
worden. Dit heeft ook een positief effect ap verloren bewegingen in de verbindingen, de effectieve
servo-kracht en de schokdruk op de servo bij een harde landing.



De volgende illustratie laat zien hoe de binnenste flaps moeten bewegen. Flaps hebben grote
uitslag omlaag nodig (landing, vlinder), maar een kleine uitslag omlaag (snelheid).

De afbeelding op de volgende pagina laat een dwarsdoorsnede door de vieugel zien en
ilustreerd wat we hebben verteld over weifkleppen.

Example for Flaps
Flap at neutral position,
sero offset by " Offset”

T % Offset or FLAP
ePnrs s
sETVO canlre aew srvo naulral position
by GFSF

Flap up-deflection,
2.4g. for AILERON function

B

Yo A AILERON inpullo Flap
R

Flap deflection increased by "Offset”,
for Butterfly / Crow

ot

e

N B,
SPOILER inpit b Flap
GF-gf

Dit is de methode voor wanneer u wil werken met een Offset
Voorbeeld: welfklep, 4-flaps zwever:
1. Zet de servo elektronisch op neutraal
Stel de servo-arm in een rechte hoek vanaf de behuizing.
2. Beslis wat de benodigde werkruimte van het stuurviak moet zijn.
Voorbeeld: het stuurviak (b.v. Flap) heeft een werkruimte van +202 tot -60°, vanaf het
neutraaipunt {flap in lijn met het vieugelprofiel).
Het midden van de werkruimte van de fiap zit dan op -102.



De stuurstang (pushrod) zou nu dermate moeten worden aangepast dat de flap op -107
staat als de servo op ziin neutraalpunt staat.

gt

% g
3. Pas nude OFS F aan totdat deze weer op het neudraaipunt staat {in lijn met het
vieugeiprofiel).

Indien u de rolroeren met een offset wilt instellen, volg dan dezelfde procedure, maar dan met
omgekeerde uitslagen (meer uitsiag omhoog dan omlaag). De parameter die in dit geval moet
worden aangepast is OFS Q.

Voigens mij kloppen bij stap 2 de getallen nist. Zie afbeelding

15. Programmeren van een nieuw model
Model type: ACRO

15.1. Wat is ACRO
ACRO is het modei type voor power models, hot-line elektrische modelien en gelijkwaardige
toestellen.

Het ACRO modeltype wordt op het scherm weergegeven met het volgende symbool.

i

Wat is er mogelijk met het ACRO modeltype:

- programmeren van een differentieie rolroer uitslag

- beide rolroeren oprichten als landingshulp

- snap-flap (hoogtercer / rolroer mixer)

= pitch-trim compensatie voor remkiep en motor (hoogteroer compensatie)

~  besturen van V-staart modellen

- gebruiken van 3 viiegfases (b.v. Aerobatics / normaal / landing)

-~ gebruiken van drie vrije mixers

- instellen van vaste waardes voor ROLROER / HOOGTEROER / ROER om op de roepen via
de FIX knop (automatische aercbatics)

- de motor snel uitzetten door gebruik te maken van noodstop {Threttie cut).

Dit is de standaard procedure:

De nu volgende procedure is als volgt ingedeeld: in de eerste zes stappen zet (5 dacht ik
eigeniijk, maar wie ben ik} u een powsr model op “zonder extra's”. Hoe u daarna verder gaat
hangt af van de speciale vereisten van uw model (4-flaps vieugeis, V-staart, power systeem) en
van welke opties van de Cockpit SX u wilt gebruiken {(viiegfases, automatische aerobatics, stc.).

- Verbind de servo's in het model met de ontvanger=® 15.2,
- Bereid de zender voor op het model= 15.3.



- Stelde servo's in *» 154
- Stel de rolroer mixers in =¥ 15.5.
- Stel de hoogteroer mixers in (met compensatie voor gas/remklep/flaps)® 15.6.

Als uw model een V-staart heeft:
- Activeren en instellen van de V-staart=* 15.7.

Als u viiegfases wenst te gebruiken:
- Activeren van de viiegfases < 159

Andere opties:
- Combi-switch=* 15.10.1.
- Elektronische V-kabet=# 15.10.4.
(b.v. Servo's 6 en 7 gebruiken als landingsflaps)
- Vaste waardes voor rolroershoogteroer/roer (automatische aerobatics)® 15.10.2.
- Gebruiken van de vrije mixer=¥ 17.

15.2. Voorbereiden van het model
Verbind de servo's in het model aan de ontvanger in de volgorde aangegeven in de
onderstaande tabel.

Ontvanger uitgang Functie
1 Raolroer 1 Delta 1
2 Hoogteroer (of V-staart 1) Delta 2
3 Roer (of V-staart 2)
4 Gas
5 Rolroer 2
8 Remklep
7 AUX 2 {of andere toepassing
d.m.v. V-kabel =¥ 15.10.4.)

Aileron left = Rolroer links

Throttle = Gas

Rudder = Roer

Elevator = Hoogteroer

Alleron right = Rolroer rechts

Spoiter/THR-LIMIT = Remkiep / THR-LIMIT

PHAUX 2 =PHAUX 2
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15.3. Voorbereiden van de zender

De volgende stappen moeten worden ondernomen om de zender voor te bereiden op het nisuwe
model;

- Programmeren van een nieuw geheugen - 15.3.1.

- Instellen van de knuppelmodus+# 15.3.2.

- Uzelf bekend maken met de zenderfuncties (knoppen/schakelaars) ¥ 15.3.3.

- De idsale stand voor de gas-functie instellen=¥ 15.3.4.

- De ideale stand voor de remkiep-functie instellen-% 15.3.5.

~ instellen van Throtile check % 15.3.6.

15.3.1. Programmeren van een modeigeheugen voor het ACRO modeltype
Menu: (MEMO) NEW

Naar het NEW menu gaan:

€2 naar MENU, 4 (SETUP verschijnt),
& naar MEMO, 4 (GO TO verschiint),
& naar NEW, §

Het laatst gebruikte model verschijnt als de standaard.

38 Selectear het ACRO model type.
H bevestig het modeltype. Nu gaat u avtomatisch naar het IN MEM menu:

(I selecteer een geheugennummer
Allesn vrije geheugenplaatsen worden aangeboden.

Druk kort  op de digiajustor om uw keuze te bevestigen. Hierna wordt u doorverwezen naar het
menu voor het ingeven van de modeinaam.

Notitie: onderbreken (geen nieuw model)
.Een lange druk A4 op de 3D digi-adjustor sluit het proces af en neemt u mee terug naar het

(INFO 1 scherm.

Een volgende druk + op de 3D digi-adjustor activeert de invoer-modus. Het eerste karakter
knippert.

A

De standaard modeinaaam is ACRO, maar u kunt deze wijzigen in alles wat u wil,




Veranderen van de modelnaam
Gebrulk de 3D digi-adjustor om te zoeken naar het eerste karakter, De volgende karakters zijn
beschikbaar:

Qo1 9, ./, < - > 7, spatie, Atot Z

Druk kort + op de 3D digi-adjustor ..
Het tweede karakter gaat nu knipperen en kan op dezelfde manier worden gekozen.

Herhaal deze procedure tot u alle 6 karakters heeft ingevoerd. Druk kort 4 op de 3D digi-adjustor
na het invoeren van het 6e karakter om het naamgevingsproces af te siuiten,

éNotitie: Onderbreken van het naamgevingsproces
indien de modeinaam minder dan 6 karagkters heeft kunt u het proces onderbreken door de 3D

édégbad;’ustor lang #in te drukken. Hiermee gaat u terug naar het INFO1 scherm.

Het nieuwe model is nu opgeslagen in het gehsugen en u ben tweer terug in het "NAME" menu.
U kunt naar de andere menu's gaan via "EXIT"; een alternatief is de digiajustor lang in te
drukken. Dit brengt u terug naar het INFO1 scherm.

15.3.2. Instellen van de knuppel-modus
(welke knuppel bij welke functie?)
Menu: (SETUP, MODEL) MODE

De knuppel-modus bepaald welke zenderknoppen de functies rokroer, hoogleroer, roer, gas en
remklep besturen. Er ziin 8 verschillende indelingen beschikbaar.

In modus 1 tot 4 wordt de GAS functie toegekend aan een knuppel en REMKLEP aan de rechter
schuif. In modus 5 tot 8 is de toekenning van rolroer/hoogteroer/roer hetzelfde maar worden
REMKLEP en GAS omgedraaid, dus zit REMKLEP op eer knuppel.

Bestudeer de tabel om de juiste knuppelmodus te vinden en stel deze in.

mode Linker knupppel : Rechter knupppel Rechter schuif .
1 Roer Hoogteroer Rolroer Gas
2 Roer Gas Rolroer Hoogteroer |
- Remklep
3 Rolroer Hoogteroer Roer Gas
4 Rolroer Gas Roer i Hoogteroer
5 Roer Hoogteroer Rolroer Remiklep
8 Roer Remkiep Holroer Hoogteroer
: : Gas
7 Rolroer  : Hoogteroer Roer . Remklep
8 Rolroer Remklep Roer Hoogieroer




Naar het "MODE" menu gaan:

3. naar MENU, + (SETUP verschijnt),
¢ (MODEL verschijnt),
¢, (MODE verschijnt) b

T
De huidige knuppeimodus knippert. Gebruik de digiajustor om de geprefereerde modus in te
stellen.

Een korte druk # op de 3D digi-adjustor siuit het proces af. De waarde is opgeslagen.

15.3.3. Zenderknoppen voor het ACRO type
De afbeelding hieronder geeft aan welke functies er door de afzonderliike knoppen worden
bestuurd in het ACRO model type.

Leraarknop (Trainer)
en FIX {vasie waarde) Snap-flap
Vliegfases
Combi-switch 1,2, 3 (¥ 15.10)
Dual rate

Noodstop (7 hrottle cut)

Flap (wellklep) Remkiep (modus 1 tot 4}
of Gas (modus 5 iot 8)



15.3.4. Instellen van de stationair positie voor GAS
vooruit/achteruit
Menu: (SETUP, MODEL) THR
THR R = Throttle reverse

De stationair positie voor de zenderfunctie gas (knuppel of schuif) kan zowel vooruit {richting
antenne} als achteruit (richting piloot) worden ingesteld.
Wanneer u een nisuw modei programmeerd staat de instelling standaard op:
THR =0
Dit betekent dat de stationairpositie ingesteld is op achteruit.

Belangrijk: De selectie voor de stationairpositie slaat op de functie en niet op de zenderknop.
Indien u knuppelmodus 1 tot 4 heeft geselecteerd slaat TH R dus op de knuppel; in modus 5 tot 8
slaat hij op de schulif.

Notitie: Gas servo/snelheidsregelaar werkt op de verkeerde manier

Indien u de gewenste stationairpositie heeft ingesteld, maar uw model schiet op deze stand in
vol gas, dan moet u de gas-servo omdraaien (= 13.4.1.). De stationairpositie moet u
onveranderd laten om ervan verzekerd te zijn dat de functies noodstop (=throttle cut = motor
uit), throttle check (% 13.3.5.) en de gas/hoogteroer mix goed werken.

‘Het selecteren van THR R draait de gas-servo niet om!

Selecteren van de stationairpositie!

3 naar MENU, } (SETUP verschint),
i (MODEL verschijnt), ¢ (MODE verschijnt),

U naar THR, i (0 of 1 knippert)

‘%x?“.__.: : ;-.:. - ,‘ |
0" of "1" knippert in de onderste lijn.

THR B = "0" : staticnair achteruit (standaard)
THR R ="1": stationair vooruit

Gebruik de 3D digi-adjustor om 0 {achteruit) of 1 (vooruit) te selecteren. Een korte druk & siuit
het proces af. De waarde is opgeslagen.

15.3.5. Instellen van de stationairpositie van REMKLEP vooruit/achteruit
MENU: (SETUP, MODEL}SP+L R

SP + L R = Spoiler and Limiter Reverse

{L = Throtite Limiter voor heli's)

Ce stationairpositie van de zenderknop voor remklep (knuppe! of schuif) kan zowel vooruit
{richting antenne} als achteruit {richting piloot} ziin. Wanneer u een nieuw modal programmeserd is
de standaard instelling:

SP+LR=0




Dit betekent: de remkiep staticnairpositie is vooruit.

BelangrijicDe selectie voor de stationairpositie siaat op de functie en niet op de zenderknop.
indien u knuppeimodus 1 1ot 4 heeft geselecteerd slaat TH R dus op de knuppel; in modus S tot 8
siaat hij op de schuif,

Selecteren van de remklep stationairpositie vanuit 1 van de INFO schermen:

3 naar MENU, + (SETUP verschijnt),
i {MODEL verschiint), 4+ (MODE verschijnt),
Unaar SP+ LR, H

[AE Lk

‘0" of "1" knippert in de onderste lijn.

SP + L R = "0" : stationair vooruit {standaard)
SP + L R ="1": stationair achteruit

Gebruik de 3D digi-adjustor om 0 (vooruit) of 1 {(achterui?) te selecteren. Een korte druk § siuit het
proces af. Het knipperen houdt op en de waarde is opgeslagen.

15.3.8. Throttle check instelten
Menu: (SETUP, MODEL) TH CHK

Wat is Throttle Check?

Throttle Check is een veiligheids vraag van de gas regelaar. Deze functie sluit het gevaar uit dat
gemotoriseerde modellen ineens tot leven kunnen komen, wat verwondingen voor u en anderen
tot gevolg zou kunnen hebben. Het is een simpele maatregel om de veiligheid in het werken met
gemotoriseerde modellen te kunnen verhogen.

Hoe werkt Throttie Check?

Als de Throttle Check functie is geactiveerd controleert de zender of de gas regelaar in de
stationair stand staat elke keer dat de zender wordt ingeschakeld, alsook wanneer u overschakelt
op een ander model geheugen. Als de gas regelaar niet in de juiste stand staat tijdens de
controle wordt het scherm “GAS>0" weergegeven totdat u de gas regelaar in de stationair positie
zet, Tegﬂgetijkertijd wordt het gas kanaal (ontvanger uitgang 4) op stationair gehouden.

Wanneer u een nieuw maodel opzet is Throttie Check altijld geactiveerd (THRCHK = 1)

Wij raden aan:

Zet Throttle Check niet uit, tenzij u er zeker van bent dat het geen kwaad kan om het model met
“gas aan/open” op te starten (bv. ongemotoriseerd madel, glosimotor, snelheidscontrole met een
power-on guard}.



Dit is de procedure:

3 naar MENU, b (SETUP verschiint),
# (MODEL verschint), + {MODE verschiint),
£ naar TH CHK, ;

Ny
§£O!? 0? ﬁ‘!l! kﬁéi} er?

X3
Eered

op de onderste lijn,

THRCHK = *1” betekent:

Throttle Check is ingeschakeld (standaard instelling)
THRCHK = “0" betekent:

Throttle Check is niet ingeschakeld

U kunt de insteilingen van Throttie Check veranderen door de 3-D digi-adjustor te gebruiken.

Een korte druk + op de 3-D digi-adjustor siuit het proces af. De instelling is nu opgeslagen.

15.4, Aanpassen van de servo’s

Tip: Voer eerst de mechanische aanpassingen uit.
Het wordt altid aangeraden om de mechanische systemen in het model zo accuraat mogelilk in
te stellen alvorens u (elekironische) aanpassingen maakt aan de zender.
Stel de arm aan de servo uitgaande as zo af dat deze in een rechte hoek staat ten opzichte
van de behuizing.
Neutraal punt:
Stel het gewenste neutraal punt in op een zo accuraat mogelijke manier door de lengte van
de stuursiangen aan ie passen.
Servo:
Verbind de stuurstang zo ver binnenboord als mogelijk bij de servoarm en gebruik de
maximaal beschkbare servo uitslag. Dit reduceerd het effect van ‘gearbox play’ en gebruikt
de servo volgens het volle potentiéel.
Stuurviakken:
Verbind de stuurstang zo ver mogeliik aan de buitenkant bij de heval. Dit verminderd de
speling in dé aansiuiting en hevelt de servo-kracht zo efficiént mogelijk over naar het
stuurviak.

Voor elk van de 7 servo's kunt u de volgende parameter saanpassen:
" het midden
de uitslag, in beide richtingen afzonderlijk
de draairichiing (REVerse = omgedraaid)

Deze instellingen worden gebruikt om de stuurviak uitslag en neuiraal positie aan te passen aan
de veraisten van het model.

We raden aan:
Controleer eerst de draairichting en pas deze aan indien nodig (* 14.4.1.),

Voordat u het centrale punt {(neutraalpunt) of de stuurviakken bij de zender verandard, controleer
en corrigeer de stuurvlak aansluitingen eerst mechanisch in het model.



Als de stuurvlak instellingen al reeds dicht bij het gewenste neutraalpurt staan zou een offset van
niet meer dan +/ - 10% voldoende moeten zijn (** 15.4.2.).
De laatste stap is het aanpassen van de servo uitslag (" 15.4.3.),

15.4.1. Omdraaien van de draaidrichting van de servo
Menu: (SERVO) REV

Naar het "REV" menu gaan:

3 naar MENU, ¢ (SETUP verschiint),
& naar SERVO, i (SERVO1 verschijnt),
Uliselecteer servo, + (CENTR verschijnt),
{J naar REV, i (00of 1 knippert)

i

“Qr of i”ikhi“p"pert in de onderste lijn
REV = “0” betekent:

normale draairichting

REV = "1” betekent:
omgedraaide draairichting

Controleer (en verander indien nodig) de rotatierichting van de servo's voor alle functies.

Een korte druk + op de 3D digi-adjustor sluit het proces af. De waarden zijn opgeslagen en u
kunt verdergaan met een volgende servo,

Omschakelen op een andere servo

U naar EXIT, § (REV verschijnt),
J naar EXIT, + (SERVO verschiint),
Ulselecteer servo, & (CENTR verschiint),
Cinaar REV, + (0 of 1 knippert)
De juiste reactie op het modei:
Knuppel Beweging aan de/het
Knuppel Stuurviak
Roer : Links i Links
Hoogteroermm- Achter (trekken) Omhoog
Holroer Links Linker rolroar omhoog

Notitie voor V-staart modelien:

Het is niet noodzakelijk om de draairichting te controleren
indien uw mode! een V-staart heeft is het op dit moment nist nodig om de draairichting van de
serve's 2 en 3 (hoogtercer/roer) te controleren. De draairichting kan namelijk pas gechecked
worden wanneer de V-staart mixer is geactiveerd (=% 15.7.1}.




15.4.2. Aanpassen van het servo-neutraalpunt

MENU: (SERVO) CENTR
Kieine afwijkingen in de neutrale positie van het stuurviak kunnen worden gecorrigeerd door het
neutraalpunt aan te passen. Alle grote afwilkingen moeten eerst mechanisch gecorrigeerd
worden.

Dit is de procedure:

(3 naar MENU, L (SETUP verschijnt),
LU naar SERVO, } (SERVO1 verschijnt),
UU selecteer servo, i (CENTR verschijnt),
H
f*si‘ 8 §§ .
S s B
i o ?-@1&

De huidige stand voor CENTR knippett nu in de onderste lijn. Indien u een nieuw model aan het
opzetten bent dan staat de waarde standaard op “0%”.

Het midden kan op elke waarde tussen -110% en +110% worden ingesteld met behulp van de 3-
D digi-adjustor.

Een korte druk # op de 3-D digi-adjustor sluit het proces af. De waarde is opgeslagen en u kuni
verdergaan met een andere servo.

15.4.3. Instellen van de servo (stuurviak) uitslag:

MENU: (SERVO) TRAVL
De bouwinstructies voor uw model zou een tabel moeten bevatten met aanbevolen waarden voor
de stuurviak wegen.in het menu TRAVEL kunt u de servo-uitsiag waarden elekironisch instellen,
afzonderlijk voor beide richtingen,

Naar het TRAVL menu gaan;

I naar MENU, + {SETUP verschiint),
L) naar SERVO, ¢ (SERVO1 verschijnt),
UL selecteart servo, } (CENTR verschijnt),
O naar TRAVL ‘
w4 _ ;ﬁ“ f
T TEICN b
?’}g;;%i # # # gggégé &,
i frreys B mvpes B
uu _ _ S
e T - B
Linker knuppel Rechter knuppel

De huidige waarde knippert in de onderste lijn. Wanneer u een nisuw model instelt, staat de
uitslag altid op 100% of -100% in beide richtingen,

it is waar u de waarde instelt afzonderlijk voor beide draairichtingen.



a. Beweeg de functie knop op de zender welke de betreffende servo bestuurt (b.v. Een
knuppel) volledig naar één zijde en hou hem daar.
U kunt nu de uitsiag instellen door gebruik te maken van de 3-D digi-adjustor.
b. Beweeg de zender naar het andere uiteinde en hou hem daar. De prefix veranderd.
U kunt nu de uitslag insteilen voor de tegenovergestelde richting door gebruik te maken
van de 3- digi-adjustor.

Een korte druk + op de 3-D digi-adjustor sluit het proces af. De waarden ziin opgeslagen en u
kunt verdergaan met een volgende servo.

15.5. Rolroer mixers

in het ACRO model type hestt de Cockpit SX een 4-kanaals mixer voor het besturen van de
rolroeren. De primaire invoer is rolroer, maar de remklep, flap en hoogteroer kunnen er allemaal
biigemixt worden. Het gemixte resultaat wordt doorgegeven aan servo's 1 en 5.

Notitie: voordat u begint met het invoeren van de mixer waarden, controleer en verbeter de
mechanische verbindingen aan de stuurvlakken (neutraie positie en maximale uitstagen = 15.4.),

De voigende stap is het elektronisch instellen van de servo op het exacte neutraalpunt door
gebruik te maken van het SERVO CENTRE menu en de maximale uitslagen in het SERVO
TRAVEL menu.

Pas hierna zou u de individuele mixer waarden moeten invoeren. Dit is zeer belangrik omdat u
enkel gelijke bewegingen van alle stuurviakken kunt krijgen als de basis set-up goed is.

15.5.1. De onderdelen van de mixer

Rolroer ..; s« - ' g”
JH:

Remklep —* oA §
Hoogteroer #%. </ ¢

Rolroermixer : _ e

Zwever met 2 rolroeren

Primaire invoer: Q-> Q

De rolroer invoer heeft 2 waarden die ingesteld moeten worden. Als u een nieuw modei aan het
opzetten bent staan deze waarden standaard op -100%/100%, ofwel de rolroeruitstagen ziin in
beide richtingen even groot, Indien u een roiroer differentieel wenst in te stellen stelt u op dit punt
2 verschillende waarden in (¥ 15.5.2)).

invoer: Remklep

Indien u omhoogstaande rolroeren wenst te gebruiken als landingshulp of voor een
viindersysteem (kraaienmix) dan most u deze waarde invoeren. De standaardwaarde is 0%
{geen uitslag). Er dient hier slechts 1 waarde ingevoerd te worden aangezien de rolroeren als
remkleppen maar 1 richting uit bewegen vanuit het neutrale punt (#15.5.3.).

invoer: Hoogteroer



Deze invoer veranderd de stand van de rolroeren wanneer de knuppel van het hoogteroer wordt
gebruikt en kan worden in- of uitgeschakeld met de schakelaar S3{8nap). De standaardwaarde
voor beide richtingen is 0%, Deze functie wordt Snap-flap gencemd en ondersteund de
hoogteroerfunctie, b.v. Voor aerobatics of het maken van korte bochten (F3B) (" 15.5.4.).

15.5.2. Rolroeruitsiag en differentieel
Menu: (MIXER) Al -> Al
In dit menu wordt de rofroeruitslag in beide richtingen vastgesteid.

Notitie: draairichting van de servo
‘Voor de voigende instellingen gaan we er vanuit dat u de draairichting van de servo's ten 5
reeds gecontroleerd en indien nodig gecorrigeerd hebt (#15.4.1)

Naar het "Al -> AP” menu gaan:

3 naar MENU, § (SETUP verschijnt),
{Jnaar MIXER, § (TH -> 54 verschijnt, b.v)
U naar Al -> Al + (huidige waarde knippert)

S? %g}, * az gg,&

s "*gﬂ%.ﬁi I _ ggﬁ% Mi
-xg z Q%ﬁ& . «&&?‘&
Linker knuppek: | Rechter knuppel:
Rechter rolroer rechier rolroer

Als u de rolroerknuppel op het ene eindpunt houdt kun u altijd het resultaat van elke verandering
waarnemen door naar de rechter rolroer te kijken (servo's).

in ons voorbeeld is de uitslag naar beneden {-50%; de helft van de uitslag omhoog (100%); dit
komt overeen met een differentieel van 50%,

Notitie: indien u viiegfases geactiveerd heeft..

(= 15.8.), zijn er 2 waarden voor de rolroer-invoer Q-> Q in elk van de 3 viiegfases, dus in totaa
] 6 waarden. -

1 Neem in dit geval alstublieft extra zorgvuldigheid in acht bij het invoeren van de waardes,
anders zou u weleens 1 waarde over het hoofd kunnen zien. Het resultaat zou een onverwachte |
reactie van uw model kunnen zijn wanneer u van vliegfase veranderd. |

Een korte druk + op de 3-D digi-adjustor stuit het proces af. Het knipperen stopt en de waarde is
opgeslagen.

15.5.3. Rolroeren omhoaog ais landingshuip

Menu: (MIXER) SP > Al
in dit menu stelt u de waarde in voor de rolroer uitsiag omhoog, welke moet plaatsvinden als de
remkiep functie wordt bestuurd. Slechts 1 waarde kan hier worden ingevoerd, omdat het voor de
rolroeren slechis noedig is om in 1 richting te bewegen vanaf het neutraalpunt,



Naar het 5P -> Al menu gaan:

J naar MENU, { (SETUP verschijni),

& naar MIXER, i (GAS -> 4 verschijnt, b.v),
£U‘na_ar SP -> Al i (huidige waarde knippert)

i

Ty

e,

AL

Beweeg de knop van de remklep (knuppel of rechter schuif) naar de positie “remkleppen open”,

in onderdeel 15.3.4. heeft u bepaald of dit betekent; naar u toe of van u af.

U kunt nu de waarde instellen m.b.v. De 3D digi-adjustor. De veranderingen die u maakt kunt u
gelijk waarnemen door naar beide rolroeren te kijken.

De waarde voor de remklep invoer kan worden ingesteld tussen de -200% en 200% in stappen
van 2%.

Notitie: stel geen waarden in boven de 100% /-100%

Verzeker uzelf ervan dat de Remkiep waarde niet groter dan 100% / -100% is aangezien
‘hiermee een dode hoek gecregerd zou kunnen worden voor de Remklep-knop (het stuurviak
| zou het eindpunt bereiken voordat de zenderknop op het sindpunt is).

Een korte druk .. op de 3D digi-adjustor sluit het proces af. De waarde is opgeslagan.

Notitie: onderdrukken van rolroer differentieel

indien de rolroeren omhoog gaan ais landingshulp (of voor een viinder (kraaien)systeem), gaat
doorgaans afleen het rolroer aan de buitenkant van de draai naar beneden, wanneaer er een
rolroer commando wordt gegeven. Indien de uitslag naar beneden kleiner is dan de uitslag
omhoog, wegens rolroer differentieel die u heeft ingesteld, zal het resultaat een verminderde
reactie van de rofroeren zijn bij aanloop tot landing.

Om er zeker van te ziin dat het toestel even accuraat bliift reageren zal de uitslag omlaag van het

rolroer moeten worden verhoogt met dezelfde waarde als de omhoog gaande rolroer indien de
REMKLEP functie is geactiveerd.

15.5.4. Snap-flap (hoogteroer naar rolroer)
Menu: (MIXER) EL > Al
iLet op de positie van schakelaar SNAP/DTC (53)!
Deze mixer-waarden zijn alleen van toepassing wanneer de schakelaar op AAN staat.

In dit menu stelt u in hoe ver de rolroeren moeten uitslaan (beide in dezelfde richting) wanneer de
HOOGTEROER knuppel! wordt beroerd. Deze functie ondersteunt het hoogtercer wanneer U aan

aerobatics doet.

Er zijn wederom 2 waarden om in te stellen voor “hoogtercer-omhoog” en "hoogteroer-omlaag”
commando's op de hoogtercer Knuppel.

3
i
5
i
H
i
t
'
H
:




Om naar menu H -> Q te gaan:

3 naar MENU, ¢ (SETUP verschijnt),

£ naar MIXER, } (TH -> 54 verschijnt, b.v),
2 naar EL -> Al + (huidige waarde knippert)

Hoogteroer-omlaag: ~ Hoogteroer-omhoog:
rolrogren omhoog rolroeren omiaag

Beweag de HOOGTEROER knuppel om beurten naar beide eindpunten en stel de gewenste
stuurviakuitslagen in m.b.v. de 3D digi-adjustor. Wijzigingen zijn direct merkbaar op het model
zelf.

Een korte druk # op de 3-D digi-adjustor sluit het proces af. De waarde is opgeslagen.

15.6. Hoogteroer mixers

Invoer van de GAS, REMKLEP en FLAP functies kunnen worden gemixt in het hoogteroer
signaal (servo?) om een automatische correctie op ongewenste effecten op het viiegtraject van
het model te geven. De drie mixer invoerwaarden worden daarom voorafgegaan door -CC (CO =
COmpensatie).

Notitie: Neem a.u.b. de moeite om de mechanische verbindingen aan te passen (neutrale
positie, maximale uitslag) alvorens u begint met het invoeren van mixwaarden.

De volgende stap is het exact centreren van de servo's (elekironisch) in het SERVO CENTRE
menu, waarna u de servo uitslagen op maximaal zou moaten zetien voor beide kanten in het
SERVO TRAVEL menu {#15.4.3.).

Alleen dan zou u moeten beginnen met he! invoeren van mix-waardss.

Notitie: V-siaart modelien

indien uw model is voorzien van sen V-staart moet u eerst de V-staart funclie activeren en
instellen (¥ 15.7.). De compensatiewaarden kunnen daarna worden ingevoerd aan de hand van
de voigende onderdeien {15.6.2.). De drie waarden besturen dan de beide V-staart stuurviakken
(servo's 2 en 3).



15.6.1. Componenten van de mixer

Elevator mixer T Nrﬁm
{compensation mixer) \ P
Elevator _— .

Throte Tr L0 W

Spoler 58 ~Co

Primaire invoer: Hoogteroer
in deze mixer zijn er geen manieren om het hoogtercer te veranderen; de maximale hoogteroer
uitslag wordt bepaald in Dual-rate voor het hoogteroer (DR E).

Invoer: Gas TH -CO
Deze invoer kan gebruikt worden om een ongewenste neiging tot klimmen tegen te gaan
wanneer het gast wordt opengezet,

Invoer: Remklep 5P -CO

Indien u de rolroeren omhoog doet of de flaps gebruikt als landingshulp, wil de pitch trim nogal
eens veranderen. De SP -CO mixer waarde wordt automatisch gebruikt om deze verandering te
corrigeren,

15.6.2. Insteilen compensatiewaarden voor gas en remkiep
Menu's: (MIXER) TH -CO, SP -CO
Er hoeft maar één waarde worden ingesteld voor de gas en remklep compensatie,

Naar het TH -CO menu gaan:

(of SP -CO)
J naar MENU, ¢ (SETUP verschijnt),
U naar MIXER, # (GAS > 4 verschijnt, b.v.),
& naar TH -CO, +_(huidige waarde knippert)
%‘ L ,@:& R
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Zet eerst de Gas / Remkiep knuppel naar de "volgas"/ “remkleppen open" positie en stel de
gewenste waarde in met de 3D digi-adjustor. Elke verandering die u maakt is direct zichtbaar op
het model.

Een korte druk + op de 3D digi-adjustor sluit het proces af, Het knipperen stopt en de waardes
Ziin cpgeslagen.



15.7. V-staart
Als uw mode! een V-staart heeft moeten de twee servo's verbonden zijn met ontvanger yitgangen
2end.

p

De V-staart mixer kan worden toegewezen in elk van acht verschillende manieren; 1tot 4 en -1
tot -4. Dit is noodzakelijk omdat er verschiliende methoden zijn voor het arrangeren van de
servo's en stuurviakhevels.

Dit maakt het makkelijker dan coit tevoren om een V-staart model in te stellen aangezien het niet
meer nodig is om servo's om te draaien of servo verbindingen te wisselen aan de ontvanger.

Stel in op "0" indien uw model een kruis-staart of T-staart heeft.

Belangrijk: instellen van de servo uitslagen
Warneer u de correcte V-staart modus heeft ingesteld moet u eerst de beide servo uitslagen
instellen, zodat beide stuurviakken symmetrisch werken (**15.4.3.).

15.7.1. Activeren van de V-staart
Menu: (MIXER) V-TAIL

Activeren van de V-LEIT mixer:

3 naar MENU, ¢ (SETUP verschijnt),

{3 naar MIXER, { (TH > 54 verschijnt, b.v.),
L naar V-LEIT, ¢
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De huidige waarde voor de modus van de V-staart mixer knippert in de onderste fijn.

Ga nu verder als volgt:

a. Trek de HOOGTEROER knuppe! naar u toe en hou hem daar

5. Gebruik de 3D digi-adjustor om de modus van ds V-staart mixer van 1 tot 4 te veranderen
totdat beide panelen in de juiste positie staan (beide omhoog).

¢. Beweeg de ROER knuppel naar links en hou hem daar.

d. indien de roer bewegingen omgekeerd zijn, gebruik dan de 3D digi-adjustor om hetzelfde
aummer in te stellen, maar dan met een min-teken (*-%) ervoor.

Een korte druk § op de 3D digi-adjustor siuit het proces af. De waarde is opgeslagen.

15.7.2. Instellen van de V-staart uitslagen voor ROER / HOOGTEROER
De stuurviakken worden ingesteld door gebruik te maken van de Dual Rate waardes voor ROER
(DR R) en HOOGTEROER (DR E} ("#15.8.1.).

Controleer de positie van de D-R schakelaar




Er is een aparte waarde voor elke schakelstand. Indien u dezelfde waarde voor bside standen
instelt moet u niet stilstaan bij de stand van de schakelaar wanneer u met het model viiegt.

15.7.3. V-staat compensatie waarden

Menu's: TH -CO, 8P -CO, F-CO
De compensatie invoer voor GAS, REMKLEP en FLAP worden ingesteld op dezelide manier als
beschreven voor een kruis of T-staart (#15.6.2) Echter, beide stuurviakken van de V-staart
bewegen in dit geval.

15.8. Zender instellingen Dual-Rate en Exponentieel voor ROLROER,
HOOGTEROER en ROER

15.8.1. Dual-Rate voor ROLROER, HOOGTEROER, ROER

Menu: (CONTRL) DR
Voor elke positie van de D-R schakelaar kunt u twee verschillende waarden instellen voor de drie
zender functies ROLROER, HOOGTEROER en ROER.

In de Cockpit SX heeft de Dual-Rate functie twee doelen:

* Toewijzen van twee verschillende rates aan één knuppel.

Voorbeeld: voor fijne controle wanneer u aan het viiegen bent moet de reactie van het model
slechts 50% zijn (lage rate). In extreme situaties kan de D-R schakelaar gebruikt worden om
terug te schakelen naar 100% uitslag,

* Aanpassen van het effect van de zenderfunctie wanneer de functie samenwerkt met een mixer.
Voorbeeld: de V-staart servo's worden bestuurd door samengevoegde HOOGTEROER en
ROER functies. U kunt de Dual-Rate functie nu gebruiken om te zien in hoeverre deze 2 invoeren
effect hebben op de V-staart.

Naar het DR menu gaan:
O naar MENU, } (SETUP verschijnt),
U_n_aar CONTHL ¢ (DR Q verschijnt),
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De huidige waarde knippert. Ons voorbeeld laat de Dual-Rate insteiling voor Q (ROLROER) zien.
Gebruik de 3D digi-adjustor om de gewenste waarde te selecteren binnen de range van 100% tot
25%. De minimum waarde van 25% sluit het gevaar uit dat één functie totaal uitgeschakeld (0%}
kan worden.

Belangrijk:
De instelling geldt alleen voor de huidige positie van de D-R schakelaar. Controleer dit door door
te schakelen naar de 2e waarde.

Een korte druk + op de 3D digi-adjustor siuit het proces af. De waardes zijn opgeslagen.

TIP: Indien u de D-R schakelaars niet wenst te gabruiken stel dan simpelweg dezelfde waarden
in voor beide schakeistanden. Dit beschermd u tagen ongewenste verrassingen wanneer de
schakelaar toevallig in de verschillende stand staat.

Belangriik: wees voorzichtig met viiegfases
indien u de viiegiases heeft geactiveerd (-*15.9.2.), kan de instelling voor sike viiegfase




émverschiiiend zijn, Selecteert de viiegfases door gebruik te maken van de PH schakelaar. Het
-scherm geeft de geselecteerde viiegfase weer {=»15.9.3. tabel 2).

15.8.2. Insteilen van de Exponentiéle functie
Menu: (CONTRL) EXP

De Exponentile functie wordt gebruikt om fijnere controle te geven over de neutrale positie van
de knuppel.
Echter, anders dan bij Dual-Rate blijft de servo-uitslag bij maximale knuppel uitslag onveranderd.

De volgende afbeelding geeft weer hoe Exponenties! wark!.
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Naar het EXP menu gaan:

3 naar MENU, ¢ (SETUP verschijnt),
€2 naar CONTRL, + (DR Q verschijnt),
H

£ naar EXP Q,

De hund:ge w'é{a'rde' knippert. Het voorbeeld hierboven jaat zien de insteiling voor EXP Q
(ROLROER) zien. Gebruik de 3D digi-adjustor om de gewenste waarde tussen 0% tot -100% in
te stellen in stappen van 10%.

Een korte druk + op de 3D digi-adjustor sluit het proces af. De waarde is opgeslagen.

Notitie: Het effect van EXP observeren op het model

EXP heeft geen effect op de neutraal positie of eindpunten van de stuurviakken. Als u het effect
wil zien van deze instelling op het mods! zelf dan moet u de knuppe! halverwege houden, tussen
aen van de eindpunten en het midden.

15.9. Activeren van de vliegfases

Indien u een nieuw GLIDER model heeft ingeprogrammeerd is viiegfase 1 standaard actief. De
andera fases (2 an 3) zijin geblokkeerd en de viiegfase schakelaar heeft geen effect, Dit maakt
dat de standaard instellingen makkelijker in te stellen en begrijpen ziin.



Indien u met verschillende vliegfases wil werken is dif de procedure:

* Wat is er mogelijk met viiegfases? 21561,
* Activeren van de viiegfases F159.2,
* Kopieéren van viiegfase 1 naar fases 2 en 3 als startpunt 21594,

* instellen van de vliegfases 2 en 3

15.9.1. Wat is er mogelijk met viiegfases?
viiegiases 1, 2 en 3 zijn fases met gelilke waarde. U kunt vrij kiszen welke fase u voor normaal
vliegen, aerobatics of voor de landing gebruikt.

Wanneer u een nieuw model programmeert zijn viiegfases 2 en 3 niet geactiveerd. Alleen
wanneer u de vliegfases heeft geactiveerd (% 15.9.2.) laat het scherm zien in welke van de 3
fases U heaft geselecteerd (< 15.9.3),

In alle drie viiegfases kunt u verschillende waarden instellen voor de volgende functies:

* Dual-Rate D-R *»15.8.1.
voor ROLROER (DR A), HOOGTEROER (DR E), en ROER (DR R)
* A -> A mixer 1552,

variabele differanticel
*Trimvoor A/E/R

* Invoer voor de vrije mixers

* Vaste waardes FIXA/E/R

15.9.2. Activeren van de vliegfases

Menu: (SETUP, MODEL) PHASES
Indien u een nisuw model aan het inprogrammeren bent raden wij u aan om de viiegfases niet
meteen in te schakelen,

Wanneer het model functioneert zoals u wilt kunt u de vliegfases als volgt inschakelen.

viiegfase 1 (bron) wordt gekopieerd naar vliegfase 2 (bestemming} en daarna naar viiegfase 3
(*15.9.4.).

Dit betekent dat u een model heeft dat in alle 3 de vilegfases identiek is geprogrammeerd. Vanat
dit startpunt kunt u de instellingen veranderen om tegemoet te komen aan de wensen van de
individuele fases.

Naar het PHASES menu gaan:

J naar MENU, { (SETUP verschiint),
i (MODEL verschiint), i (MODE verschiint),
5

{J naar PHASES,

E :
De huidige waarde voor PHASEN verschijnt in de onderste lijn:

0 = viisgfase wissel uitgeschakeld (alleen vilegfase 1 is geactiveerd)
1 = atle vliegfases ziin geactiveerd

Selacteer 0 of 1 en druk dan weer kort + op de 3D digi-adjustor. Het knipperen stopt; de
geselecteerde waarde is nu: actief en opgesiagen.



15.9.3. Weergave van de actieve viiegfase op het scherm
el van het scherm geeft de viiegfases weer in de vorm van drie figuren.

i aan het viiegen bent (INFOQ scherm is nu zichtbaar) geldt het volgende:

PH schakelaar Scherm
1 1 viiegfase 1
2 2 vliegiase 2
3 : )' 3 vliegiase 3

Wanneer u veranderingen aan het maken bent in de menu's van de Cockpit SX geven de 3
figuren weer of de geselecteerde waarde specifiek voor één viiegfase is en indien dit zo is, voor
welke fase de huidige waarde geldt.

PH schakelaar Scherm
! 1 Het nummer van de actieve
2 e fase wordt constant
] weergegeven,; de andere twee
3 Lo knipperen

Belangrijk: niet viiegfase specifieke waarden
Wanneer slechts één constant zichtbaar nummer wordt weargegeven geidt de ingegeven waarde
identiek voor alle viiegiases.

15.9.4. Kopieéren van viiegfases
Menu: (PHASES) COPY

Wat wordt er gekopieerd?

* {e huidige trim instellingen voor ROLROER, HOOGTERQOER en ROER

* Mixer waarden Q -> Q rolroer invoer naar de rofroeren (differentiesl)

* Mixer waarden voor de vrije mixers 17

* Zender instellingen

Dual-Rate voor ROLROER, HOOGTEROER en ROER #14.9.1,

Vaste waardes voor ROLROER, HOOGTERQCER en ROER, welke opgeroepen worden met de
FIX knop =#15.10.5.

De bron is attijd de huidigs vliegfase welke u selecteert met de PH schakelaar.

De bestemming voor de kopie wordt geselecteerd in het menu.




Naar het COPY menu gaan:
i3 naar MENU,

+ (SETUP verschijnt),
+ (MODEL verschiint), i (MODE verschijnt},
U naar PHASES, i

L naar_COPY, _

T il _;:'_:. :;‘:a%:*

Het nummer 0 knippert in de onderste lijn. Selectser fase 1 tot 3 ais bestemming door gebruik te
maken van de 3D digi-adjustor.

Een volgende korte druk + op de 3D digi-adjustor zet het kopiéer proces in gang en het
knipperen stopt.

otitie: Onderbreken zonder een kopie te maken
‘Als u de 0 als bestemming laat staan wordt er geen kopie gemaakt.

15.9.5. instellen van de overgangssnelheid voor het wisselen tussen viiegfases
Menu: (PHASES) SPEED

De SPEED parameter kan worden aangepast om de snelheid van het wisselen tussen viiegfases
aan te passen.

Er zijn 4 snelheden mogeiijk

SPEED Overgang

0 Onmiddellijk
1 : Snel Ong. 1 seconds
2 Gemiddeld 0Ong..2 seconden
3 Langzaam Ong. 3 seconden

Naar het SPEED menu gaan:

3 naar MENU, } (SETUP verschint),

i (MODEL verschiint), + (MODE verschijnt),

O naar PHASEN, i

{naar SPEED, H

%
L S
%%% . § L é%
£ h T

De huidige waarde knippert. Selecteer de gewenste waarde met de 3D digi-adjustor.

£en korte druk + op de 3D digi-adjustor siuit het proces af. De waarde is opgeslagen.




15.10. Verdere mogelijke functies van het ACRO model type

15.10.1. Combi-Switch

Evenals hun full-size tegenhangers zijn veel modellen, in het bijzonder zwevers, alleen in staat
gelijkmatige bochten te draaien door het gecodrdineerde gebruik van rolroeren en roer. De
combi-switch combineert (koppelf) de rolroeren en roer, waardoor het voor de piloten makkelijker
wordt om zorgvuldige bochten te draaien bij normaal viiegen. Voor thermiekvliegen en aerobatics
wordt de combi-switch meestal niet gebruikt,

De combi-switch mixer zelf kan in- en uitgeschakeld worden op etk moment door gebruik te
maken van de "CS/A-ROT" schakelaar {schakelaar positie AAN).

U kan de volgende waarden in het COMBI menu instellen. De beschikbare range is -200% tot
200% in stappen van 5%.

Het min-teken ("-") bepaald de richting waarin gevolgd wordt. In de meeste gevallen moet het
roer volgen wanneer het ralroer bestuurd worden, ofwel, de rolroerfunctie is de "master®. Om dit
te bereiken moeten de waardes een positief worden ingesteld (met een + ervoor). Een volg-
waarde van 100% betekent dat een volledige rolroeruitslag een voliedige roeruitslag teweeg
brengt. Een volg-waarde van 200% betekent dat een voiledige roeruitslag al wordt bereikt bij een
halve rolroeruitsiag.

Naar het COMBI menu gaan:

3 haar MENU, 4 (SETUP verschijnt),
) naar MIXER, # {GAS > 54 verschijnt, b.v.),
H

© naar COMBI,

I e

De huidige waarde knippert. U kan nu een waarde tussen de -200% en 200% instellen door
gebruik te maken van de 3D digi-adjustor.

Een korte druk + op de 3D digi-adjustor sluit het proces af. De waarde is opgeslagen.

15.10.2. Vaste waardes (automatische aerobatics)
Menu: {CONTRL) FIX

Notities: niet beschikbaar in trainings modus
“De FIX functie is niet beschikbaar wanneer de Cockpit SX wordt gebruikt als een Leraar zender |
{TEACHER = 1) aangezien de FIX knop dan wordt gebruikt als trainingsschakelaar. ‘

De *Vaste waarde voor zenderfunctie” functie geeft de piloot de optie op het roer, hoogterosr en
rofroeren met één druk op de knop naar vooraf voorgeprogrammeerde posities te brengen.

Hierdoor wordt het mogelijk om manoeuvres zoais snap rolis te maken daoor simpelweg op een
knop te drukken. Het is ook handig voor SAL (Side Arm Launch) HLG's waarvoor de lanceer
instellingen met een druk op de knop beschikbaar zijn.



De functie wordt in 2 stappen geprogrammeerd:
- Activeren van de FIX knop
- Instellen van de waardes voor rolroer, hoogteroer en roer

Notities: Voorzichtig bij vliegfases

Indien u de viiegfases heeft geactiveerd (¥ 2 15.10.) ziin er 3 waardes voor elk stuurviak. Het
-model kan dus verschillend reageren in elke viiegfase.
Indien dit niet gewenst is most u de waarden identiek invullen voor elke viiegfase.

Zenderknoppen hebben geen effect
Indien u een vaste waarde heeft voorgeprogrammeerd en u drukt op de FiX knop hebben de
gelikte knuppels (rofroer, hoogteroer, roer) geen effect totdat u de knop loslaat.

Activeren van FIX:
 naar MENU, i (SETUP verschijnt),
{naar CONTRL, { (DR Q verschijnt),
O naar FIX, ‘

Fix
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De huidige waarde knippert. U kunt nu de 3-D digi-adjustor gebruiken om te kiezen uit de
voigende 2 opties:
FIX 0 = functie vitgeschakeld

FIX 1 = functie ingeschakeld, knop FIX effectief

Een korte druk ¢ op de 3-D digi-adjustor sluit het proces af. De waarde is opgeslagen.

instellen van de vaste waardes

Als u nu draait aan de 3-D digi-adjustor kunt u de 3 menu's vinden voor FIX A (rolroer}, FIX E
thoogtercer) en FIX R (roer).

Beginnend vanaf het INFO scherm gaat u als volgt naar de FIX QHS menu's:

J naar MENU, § (SETUP verschijnt),

Unaar CONTRL, i (DR Al verschijnt),

U naar FIX Q, FIX H, FIX S

Een korte druk + op de 3-D digi-adjustor opent de waarde zodat u hem kunt aanpassen. De
waarde knippert.

Druk de FIX knop in en hou deze ingedrukt. Stel met de 3-D digi-adjustor de gewenste waarde in.
De veranderingen zijn direct zichtbaar op het model.

Nog een korte druk op de 3-D digi-adjustor sluit het proces af. De waarde is opgeslagen.

U kunt nu verdergaan om een andere vaste waarde in te vullen of u kunt het menu verlaten via
EXIT.



15.10.3. Delta's en vliegende vieugels

Menu: DELTA
Om een delta of viiegende vieugel te besturen moeten de ROLROER en HOOGTEROER
signalen over elkaar worden heen gelegd (gemixt) en daarna worden doorgestuurd naar twee
{elevon?) servo's.

ST SPOILER;
| THRAMT
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Delts e

fisht 5  Elevator
Spoiter = Remklep, Rudder = Roer, Elevator = Hoogteroer, Delta left = Delta finks, Throttle =
,Gas, Delta right = Delta rechts

Voorzichtig: de mixer gebruikt servo's 1 en 2
Als u de DELTA mixer activeert {een waarde anders dan 0% invoert), moeten de servo’s worden
verbonden met ontvanger uitgangen 1 en 2.

Dit maakt het mogefijk om kleine, lichtgewicht, 4-kanaais ontvanger te gebruiken in Delta's en
-Vliegende vieugels,

Activeren van de DELTA mixer en instelien van de uitslag voor HOOGTEROQER:

J naar MENU, i (SETUP verschijnt),
& naar MIXER, + (COMBI verschijnt),

H
*
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De ﬁuidige Qvaarde. \}oor de DELTA mixer knippert onderin het scharm,

U kunt nu de 3-D digi-adjustor gebruiken om elke waarde binnen -100% en 100% in te stellen in
stappen van 1%.

Belangrijk:

Stel twee waarden in {voor “omhoog” en “omiaag®) !

De uitslag voor het HOOGTEROER moet apart worden ingesteld voor beide richtingen van de
knuppelbeweging.

a. Trek de knuppel naar achteren (naar u toe) en hou hem daar:
Stel de uitslag-omhoog in




b. Bewseg de knuppel naar voren (van u af) en hou hem daar:
Stel de uitslag-omlaag in

Een korte druk .. op de 3-D digi-adjustor siuit het proces af. De waarden ziin opgeslagen.

Instellen van de uitslagen voor ROLROER:
De (elevon?) uitslagen voor ROLROER worden ingesteld in het MIXER menu onder Al » Al
(-*15.5.2.). Ook hier is het nodig om een waarde in te steilen voor elke uitslag richting.

Instelien van optionele differentiéle rolroer uitstag:

Het is mogelijk om rolroer differentieei in te stellen als dit nodig is voor het model. Al wat u
hiervoor moet doen is de juiste uitslag waarden instellen voor elke uitslag richting (-#15.5.2.).
Veranderen van richting van de ROLROER uitslag

Indien de rolroeren verkeerd om werken gebruikt u Dual-Rate DR Q om de functie om te draaien.

15.10.4. Elektronische V-kabel

Menu: (MIXER) Y-LEAD
De elekircnische V-kabel stelt u in staat om 2 servo's te besturen met dezelfde functie. Het
voordeel tegenover een materieel V-kabel is dat het elektronische alternatief u in staat stelt om
het neutraalpunt, de uitslag en de draairichting voor beide “parallel-aangesloten” servo's, apart
van elkaar in te steilen.

Voorbeeld: het gebruiken van servo's 6 en 7 als landingsflaps

Het signaal van de REMKLEP zenderfunctie wordt doorgegeven aan 6. Echter, als u 2 flaps
wenst aan te sturen met voor eik één servo, dan kan dit heel makkelijk gerealiseerd worden met
de “elektronische V-kabal”,

Het controle signaal van ontvanger uitgang 6 wordt parallel verbonden met ontvanger uitgang 7
door gebruik te maken van de V-kabel functie; hij kan vervolgens de tweede servo aansturen.

De draairichtingen en de eindpunten voor de twee servo's kunnen onafhankelijk van elkaar
worden ingesteld in de menu's SERVO REV en SERVO TRAVL (=>15.4.).

Activeren van de Y-LEAD functie:

3 naar MENU, i (SETUP verschijnt),
£ naar MIXER, ¢ (COMBI verschijnt),
£ naar Y-LEAD, H
|
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De huidige waarde knippert. Gebruik de 3-D digi-adjustor om 1 tot 6 ais signaatbron voor servo 7
te selecteran. We hebben in dit voorbeeld gekozen voor 6.

Een korte druk  op de 3-D digi-adjustor sluit het proces af. Het knipperen stopt en de waarde is
opgesiagen.

16. Programmeren van een nieuw model Model type: HELI

Dt hootdstuk beschriift in detail welke stappen er nodig ziin om een helikopter in 1
programmeren in uw Cockpit SX en hoe het model voorbersid dient te worden.



Dit is de aangeraden procedure:

+ Controleer of het HELI modeitype geschikt is voor uw model helikopter =»16.1.

» Verbind de servo's en sneiheids controller??? in het modei met de ontvanger ¥ 16.2.
« Bereid de zender voor op het model 4 16.3.

16.1. Wat is er mogelijk met het HELI modeitype:

- besturen van helikopters zonder elektronische mixers

- besturen van helikopters met een HEIM rotorkop

- besturen van helikopters met een 3-punts tuimelschijf, gesitueerd op 90° of 1202

~  besturen van helikopters met een 4-punts tuimeischijt

~  5-punis gas curve

- B-punts bladverstellings curve

- staart rotor met een statische bladverstellings compensatie, offset??? als basig-instelling,
neutraalpunt voor het mixen

- vier viiegfases (1, 2, 3 en auto-rotatie)

- Ssoepele overgang tussen fases met vier programmeerbare overgangssnelheden

- de motor snel uitzetten door gebruik te maken van noodstop {Throttle cut).

~  besturen van simpeie helikopters waarbij helikopter-specifieke mixers niet nodig zijn (b.v. met
on-board controle systemen)

- gebruiken van de vrije mixers=#16.

16.1.1. Belangrijke informatie over de vliegfases!

Wanneer u een nieuw model helikopter inprogrammeerd in de Cockpit SX is alleen viiegfase 1
actief. De schakelaar voor fases 1 tot 3 (PH) en de auto-rotatie schakelaar {A-ROT) hebben dus
in de eerste instantie geen effect. De procedure voor het activeren en instellen van de
verschillende viiegfases wordt beschreven in onderdeel = 16.8.

Voordeel:

Het behouden van de standaard helikopter instellingen, elimineert het gevaar van ongewenste
“bij-verschijnselen” welke zouden kunnen voorkomen indien de fase-schakelaar per ongeluk
verkeerd wordt ingesteld.

16.1.2. Notities over de termen ROLL, PITCH-AXIS en YAW, welke worden gebruikt
in de menu's

De menu's die worden gebruikt voor het instellen van de zender knoppen en hat instellen van de

vrije mixers (MIX-Def.}, gebruiken de code letters die al zijn aangegeven bij vaste vieugel

modellen {viiegtuigen).

(¥ zie de tabel in de volgende kolom)

Voor de functie: Verschijnt
"""" Dual-Rate Expo : Mix-Det
Roll (rolrosr) DRAI EXP Al 5 Al
Pitch-axis (hoogteroer) DR EL EXP EL EL
_ Yaw(oer) | DS RU EXP RU RU

16.2. Voorbereiden van het model
De Cockpit SX kan alleen goed functioneren als de servo's in de goede volgorde ziin verbonden
aan de ontvanger.




16.2.1. Bepalen van het rotorkop type

De Cockpit SX heeft acht (4 x 2) verschillende rotorkop types voor elektronisch gemixie
tuimelschijven. Dit zijn de types 1 tot 4 en -1 tot -4, athankelijk van hoe de servo's tegenover de
tuimelschiif staan. Selecteer type 0 indien uw helikopter geen elektronische mixers nodig heeft,

Gebruik de schetsen in de tabel als referentie, om u te helpen met het selectersn van hat
rotorkop type van uw model. Later, wanneer u de zender voorbereid, moet u het jui

menu MIX, KOPF, TYP instellen (= 16.3.4.).

Rotor head type
No mixers HEM
TYPED
raror VP E e H
I seeFig. 161, | . |
Direction ‘é T 4*
of Hight
poroe P FE 1
Dhration " f.;’
of Hioht
Receiver out-
put assigned to
1 Rol Roll/ coll. L.hr,
2 Pitch-axis Pitch-axis
3 Y aw Yaw
4 Coll. pitch Roll7 coll. .41,
5 Throtle Throtile
8 Gyro Syro

ALX 1

AUX 1

ste type in het




T
4 = bladverstelling, 2 = nick, 1 = rolroer, 6 = gyro, 5 = Gas ESC, 3 = Staart rotor
Fig. 16.1.: Helikopter met een aparte accemuering van de bladversteliing, roiroer en nick
{mechanische rotorkop mix)

Andere rotorkop types:



Notitie:

Rotor head type

for CCPM rotor heads
3-point 3-point 4-point
$0° head 120° head 90° head
ROTLOH
;f" };’ }{‘?‘ E:’ {? 3 h‘i
Direction
of flight
BOTOR
THFE
Diraction
of flight
Receiver
output assigned to
1 180°/0° 180° 7 ¢° 180°/0°
2z 270° 300° 7 240° 270°
3 Yaw Yaw 07 /11807
4 90" 60° 7/ 120° 90
5 Throtile Throttle Throttle
6 Gyro Gyro Gyro
7 AUX 1 AUX 1 Yaw

De servo posities (in graden) gaan uit van 0° voor de viiegrichting en vanaf dat punt met de kick

mea.
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180°,
~ Fig. 16.2. CCPM kop met een 3-punts 120 linkage???

16.2.2. Verbinden van de servo's aan de ontvanger
Verbind de servo's, snelheids controller??? en de gyro aan de ontvanger in de volgorde
aangegeven in het schema naast de rotorkop diagrammen (=% 16.2.1.).

Belangrijk:

De tuimelschijf kan affeen goed warden ingesteid als de servo's verbonden ziin aan de goede
ontvanger uitgangen.

Dus: controleer deze nogmaals voordat u verder gaat!

16.3. De zender voorbereiden

Er moet eerst een model geheugen worden geprogrammeerd voordat u de servo draairichtingen
kunt controleren op het model zelf. Dit houdt ook het instellen van de knuppeimodus in evenals
het selecteren van het juiste tuimelschijf type.

De voigende stappen moeten worden ondemomen om de zender voor te bereiden op het nisuwe
model;
~ Programmeren van een nieuw geheugen =»16.3.1.
- Instellen van de knuppelmodus#16.3.2.
- Uzelf bekend maken met de zenderfuncties (knoppen/schakelaars) -#16.3.3.
-~ Selecteren van het rotorkop type 3 16.3.4.
- Vaststellen van de zenderknop posities voor stationair en
bladverstellings minimum-#16.3.5,
-~ instellen van Throttle check = 16.3.86.

16.3.1. Programmeren van een modelgeheugen voor het HELI modeitype
Menu: (MEMO) NEW




Naar het NEW menu gaan:

U naar MENU, 4 (SETUP verschijnt),
& naar MEMO, + (GO TO verschijny),
L naar NEW i

Het laatst gebruikte model verschijnt als de standaard.

Draai aan de 3D digi-adjustor “3&om het "HELI" modeltype te selecteren. Bevestig het
modeltype met een korte druk ¢ : dit neemt u automatisch mee naar het "IN MEM" menu.

De "0 knippert in de onderste lijn. Gebruik de 3D digi-adjustor om het geheugennummer te
selecteren waar het nieuwe model opgeslagen moet worden. Geheugenplaatsen die al data
bevatten worden niet weergegeven als u door de opties bladert, dit is gedaan zodat U niet per
ongeluk een bestaand model kunt overschrijven.

Druk kort 4 op de 3D digi-adjustor om uw keuze te bevestigen. Hierna wordt u doorverwezen
naar het menu voor het ingeven van de modeinaam.

Notitie: onderbreken (geen nieuw model)
-Indien u per ongeluk op dit punt in het menu bent aanbeland of het verkeerde model type heeft
égekozen geef dan "0" in als waarde en het invoerproces wordt onderbroken.

§Een tange druk L4 op de 3D digi-adjustor sluit het proces af en neemt u mee terug naar het
INFO 1 scherm.

Een volgende druk + op de 3D digi-adjustor activeert de invoer-modus. Het eerste karakter
knippert

=

De standaard modgrnaam is HELI, maar u kunt deze wijzigen in alles wat u wil.

Veranderen van de modelnaam
Gebruik de 3D digi-adjustor om te zoeken naar het eerste karaikter. De volgends karakters zijn
beschikbaar;

Otot8, .,/ < - > 7 spatie, Aot Z



Druk kort op de 3D digi-adiustor ..
Het tweede karakter gaat nu knipperen en kan op dezelfde manier worden gekozen.

Herhaal deze procedurs tot u alle 6 karakiers hesft ingevoerd. Druk kort & op de 3D digi-adjustor
na het invoeren van het 6e karakter om het verwervingsproces af te suiten.

Indien de modeinaam minder dan 6 karakters heeft kunt u het proces onderbreken door de 3D
?ciigi—adjus@or iarzg"’ in te drukken. Hiermee gaat u terug naar het INFO1 scherm.

Het nieuwe model is nu opgesiagen in het geheugen en u bent wesr terug in het "NAME" menu.

U kunt naar de andere menu's gaan via "EXIT"; een alternatief is de 3-D digi-adjustor Eang;’ in
te drukken. Dit brengt u terug naar het INFO1 scherm.

16.3.2. Instellen van de knuppel-modus
(welke knuppel bij welke functie?)
Menu: (SETUP, MODEL) MODE

De knuppel-modus bepaald welke zenderknoppen de functies ROLROER {rofroer), Nick
thoogteroer), ROER (roer) en BLADVERSTELLING besturen. Er zijn vier verschillende indelingen
beschikbaar:

mode ' Linker knu?\pel Rechter knugzi)ei
i - i A i
1 Roer Nick Rolroer Bladverstelling
2 Roer Bladverstelling Rolroer | Nick
3 Rolroer Nick Roer Bladverstelling
4 Rolroer  ©  Bladverstelling ©  Roer Nick

Bestudeer de tabel om de juiste knuppelmodus te vinden en stel deze in.

Naar het "MODE" menu gaan:

J naar MENU, i (SETUP verschijnt),
¥ (MODEL verschijnt), ¢ (MODE verschiint),
i

De huidige knuppelmodus knippert. Gebruik de 3-D digi-adjustor om de geprefereerde modus in
te stellen.

Een korte druk + op de 3D digi-adjustor slult het proces af. De waards is opgeslagen.




16.3.3. Zenderknoppen voor het HELI type

De afbeelding hieronder geeft aan welke functies er door de afzonderlijke knoppen worden
bestuurd in het HELI model type.

Leraarknop (Trainer)

Direct gas
-rotatie (A-RQT)

schakelaar viiegfases
-3 PH (->16.10.)

pr {Throttle cut)

Dual rate D-R

AUX 1 Schuif functies Gas begrenzer
THR-LIMIT

16.3.4. Instellen van het rotorkop type
Menu: (MIXER, KOPF) TYP

U heeft in onderdeel 16.2.1. het type rotorkop moeten bepalen voor uw mode! helikopter, maar dit

is nog niet ingevoerd in de zender. Het type rotorkop moet nu worden ingesteld voor het huidige
mode! geheugen.

Pagina 62

Naar het TYPE menu gaamn:

J naar MENU, ¢ (SETUP verschijnt),
I naar MIXER, § (TAIL verschiint),
O naar ROTOR, 4 (V-ROT verschiint),
& naar TYPE, H




D:h{ii'éig;e instetfinz veor de rotorkop verschijnt knipperend in de onderste lijn. Gebruik de 3D
digi-adjustor om het correcte type voor uw model in te stellen (= 16.2.1).

Een korte druk  op de 3D digi-adjuster siuit het proces af. De waarde is opgeslagen,

16.3.5. Vaststellen van de zenderknop posities voor stationair / bladverstellings
minimum
MENU: TH R (Reverse)
De bladverstellings knuppel bestuurd de bladverstellings functie en tegelijkertijd de motor via de
gas curve. De positie van de zenderknop voor gas stationair / bladversteilings minimum kan
zewel voorult (richting antenne) als achteruit (richting pitoot) zijn.

Wanneer u een nieuw model inprogrammeerd is de standaard instelling:
THROTTLER =0

dus de stationair positie voor gas en

bladverstellings minimum is “achteruit®

Naar het "GAS R" menu gaan:

3 naar MENU, b (SETUP verschijnt),
+ (MODEL verschint), + (MODE verschijnt),
H

O naar THR

I
3

- _ié i
0" of “1" knippert. Gebruik de 3D digi-adjustor om te selecteren:

THR R ="0" : stationair / bladverstelling minimum achteruit
THR R ="1": stationair / biadverstelling minimum vooruit

Een Korte druk + op de 3D digi-adjustor sluit het proces af. De waarde is opgestagen.

'Notitie: gas servo / snelheidsregelaar werkt op de verkeerde "manier"

-Als u een stationair positie heeft gekozen, maar het systeem in uw model! op die stand op vol-
gas gaat, moet u de gas servo omdraaien. De stationair / bladverstelling minimum instelling
_moet blijven zoals deze is, om te garanderen dat THR-CUT (= Throttle cut = Noodstop) en
 throttle check (9 16.3.6.) juist werken.

16.3.6. Trottie trim en de bladversteliings knuppel
De trimknop naast de bladverstellingsknuppel beinvioed de waarde die wordt ingesteid als
THRMIN (¥ 16.6.5.3.




De trim is alleen effectief als de gas curve volledig door de gas begrenzer is geblokkeerd (gas
begrenzer op het eindpunt). In het menu SP+L R (Spoiter + begrenzer Reverse) kunt u selecteran
of de rechter schuif naar voor of naar achter moet staan om aan het eindpunt te staan.

De standaard instelling in "achteruit” (richting piloot).

16.3.7. Selecteren van het rechter schuif minimum vooruit / achteruit

(Gas begrenzer en Direct Gas)

Menu: (SETUP, MODEL)SP +L R
We hebben dit menu "SP+L R” genoemd omdat de rechter schuif de REMKLEP (5P} functie
bestuurt in viiegtuigen. in het geval van helikopters heeft deze schuif de functie van begrenzer (L)
voor gas en / of als de zenderknop voor direct gas (DTC).

De huidige schuiffunctie hangt af van de positie van de DTC schakelzar {Direct Throttle Control).

DTC = ON (AAN)
De rechter schulf bestuurt de gas servo (of snelheids regelaar) direct. De bladverstelling
(ofwel de gas curve) hesft geen effect op de gas instelling.

DTC (Direct Throttle Control) is handig bij het starten van een gloeimotor of voor het afstellen van
de carburateur.

DTC = OFF (UIT)
De rechter schuif werkt als een gas begrenzer, ofwel de gas instelling die wordt ingegeven
door de gas curve kan alleen stijgen tot het punt, ingesteld door de begrenzer.

Dit is de normale manier van vliegen. Het gas wordt bestuurd door de bladversteliing knuppel via
de gas curve.

Naar het SP +L R menu gaan:

J naar MENU, & (SETUP verschijnt),
+ (MODEL verschijnt), + (MODE verschijnt),
H

Una_ar_ SP+L R

R P e
of "1" knippert. Gebruik de 3D digi-adjustor om te selecteren:
SP+L R ="0"

Begrenzer / Direct gas minimum achteruit
SP+L R ="{"

Begrenzer / Direct gas minimum vooruit

B

Een korte druk + op de 3D digi-adjustor shuit het proces af. De waarde is opgeslagen.




16.3.8. Throttle check instellen
Waarschuwing: “TH > 0

Wat is Throttle Check?

Throttle Check is een veiligheids vraag van de gas regelaar. Deze functie sluit het gevaar uit dat
gemotoriseerde modellen ineens tot leven kunnen komen, wat verwondingen voor u en anderen
tot gevelg zou kunnen hebben. Het is een simpele maatregel om de veiligheid in het werken met
gemotoriseerde modellen te kunnen verhogen.

Hoe werkt Throttle Check?

Als de Throttle Check functie is geactiveerd controleert de zender of de gas regelaar in de
stationair stand staat elke keer dat de zender wordt ingeschakeld, alsook wanneer u overschakeit
op een ander model geheugen. Als de gas regelaar nist in de juiste stand staat tiidens de
controie wordt het scherm “TH >0" ("Gas instelling hoger dan 0"),

% ; _.::_ e : az&

De waarschuwing verschijnt onder de voigende voorwaarden:

a. DTC (Direct Throttie) is ingeschakeld EN de rechter schuif {gas begrenzer / direct throttle
control} staat niet in de stationair stand.

in dit geval heeft de positie van de bladversteilings knuppel geen invioed.

b. DTC (Direct Throttie) is uitgeschakeld EN de rechter schuif staat niet in de stationair stand EN
de BLADVERSTELLINGS knuppe! staat niet op het minimum.

'Notitie: gas blijft op het minimum!
Zolang de waarschuwing “TH > 0” op het scherm staat wordt de waarde voor het gas kanaal
(servo 5) voor de veiligheid op het minimum gehouden.

U kunt om de waarschuwing heen door een korte druk op de 3-D digi-adjustor te geven. Hat
gas kanaal blijft echter voor de veiligheid op minimum staan.

Het gas kanaal wordt pas geactiveerd wanneer u de gas begrenzer op het minimum zet.
Vervoigens reageert hij op de begrenzer en / of de bladverstellings knuppel.

Wij raden aan:
Throttle Check is altijd actief wanneer u sen nieuw mode! instelt (THRCHK = 1).

Zet Throttle Check niet uit, tenzij u er zeker van bent dat het geen kwaad kan om het mode! met
“gas aan/open” op te starten (b.v niet-gemoatoriseerd model, gloeimotor, sneihsidscontroie met
een power-on guard).




Als u nu de bladverstellings knuppel beweegt geeft het cijfer in de laatste positie aan welk punt
van de bladverstelling geselecteerd staat.

@X@k- . . i?ﬁs
Open de waarde met een korte druk 4 (de waarde gaat knipperen); selecteer één van de vijf
punten en stel de juiste waarde in.

Een verdere korte druk + stopt het knipperen van de waarde. U kunt nu de waardes van de viff
punten contreleren, maar niet veranderen,

De voordelen van deze procedure:
U kunt snel en gemakkelijk de curve punten controleren of veranderen indien noodzakeliik,
zonder het menu te verlaten.

b. Selecteren van de punten met de 3-D digi-adjustor
(5 menu’s met de punten P1 tot P5)

Cnaar MENU, §, 8 naar CONTRL, §
& naar PITCH, § (PITQST verschijnt)

Zoek naar het punt dat u wenst aan te passen m.b.v. de 3-D digi-adjustor (J%),
(PIT P1 tot PIT P5)

Een korte druk .. op de 3-D digi-adjustor opent de parameter, u kunt nu de gewenste waarde
instellen.

Een verdere korte druk .. stopt het knipperen van de waarde. U kunt nu naar een ander punt op
de bladverstellings curve gaan door gebruik te maken van de 3-D digi-adjustor of dit menu
verlaten via EXIT,

De voordelen van deze procedure:

We gaan ervan uit dat de motor van uw mode! al draait en u de waarde voor de maximale
bladverstelling wilt verhogen. In dit geval kunt u punt 5 sefecteren zonder de bladverstellings
knuppei naar de maximale positie te verzetten,

16.6. Alles over gas
Het diagram hieronder toont hoe de gasfunctie wordt beinvioed door de gas begrenzer, de gas
curve en de bladverstellings knuppel. Onderdeel 16.6.1. verklaard deze termen in detail.



Als u nu de bladverstellings knuppel beweegt geeft het cijfer in de laatste positie aan welk punt
van de bladverstelling geselecteerd staat.

Open de waarde met een korte druk & {de waarde gaat knipperen); selecteer één van de vijf
punten en stel de juiste waarde in.

Een verdere korte druk « stopt het knipperen van de waarde. U kunt nu de waardes van de vijf
punten controleran, maar niet veranderen.

De voordelen van deze procedure:
U kunt snel en gemakkelijk de curve punten controleren of veranderen indien noodzakelijk,
zonder het menu te verlaten.

b. Selecteren van de punten met de 3-D digi-adjustor
(5 menu's met de punten P1 tot P35y

Unaar MENU, 4,8 naar CONTRL, }
& naar PITCH, § (PITQS1 verschijnt)

Zoek naar het punt dat u wenst aan te passen m.b.v. de 3-D digi-adjustor (*34J),
(PIT P1 tot PIT P5)

Een korte druk .. op de 3-D digi-adjustor opent de parameter, u kunt nu de gewenste waarde
instefien.

Een verdere korte druk .. stopt het knipperen van de waarde. U kunt nu naar een ander punt op
de biadverstellings curve gaan door gebruik te maken van de 3-D digi-adjustor of dit manu
verlaten vig EXIT.

De voordelen van deze procedure:

We gaan ervan uit dat de motor van uw model al draait en u de waarde voor de maximale
bladverstelling wilt verhogen. In dit geval kunt u punt 5 selecteren zonder de bladverstellings
knuppel naar de maximale positie te verzetten,

16.6. Alles over gas
Het diagram hieronder toont hoe de gasfunctie wordt beinviced door de gas begrenzer, de gas
curve en de bladverstellings knuppel. Onderdeel 16.6.1. verklaard deze termen in detail.



Als u nu de bladverstellings knuppel beweegt geeft het cijffer in de laatste positie aan welk punt
van de blad erstelling geselecteerd staat.

W A

B,

Open de waarde met een korte druk ¢ (de waarde gaat knipperen}; selecieer 8én van de vijf
punten en stel de juiste waarde in.

Een verdere korte druk § stopt het knipperen van de waarde. U kunt nu de waardes van de viff
punten controlferen, maar niet veranderen.

De voordelen van deze procedure:
U kunt snel en gemakkelijk de curve punten controleren of veranderen indien noodzakelijk,
zonder het menu te verlaten,

b. Selecteren van de punten met de 3-D digi-adjustor
(6 menu's met de punten P1 tot P5)

(3 naar MENU, 4,8 naar CONTRL, § ,
O naar PITCH, § (PITQS1 verschijnt)

Zoek naar het punt dat u wenst aan te passen m.b.v. de 3-D digi-adjustor (UL,
(PIT P1 1ot PIT P8)

Een korte druk .. op de 3-D digi-adjustor opent de parameter, u kunt nu de gewenste waarde
insteflen.

Een verdere korte druk .. stopt het knipperen van de waarde. U kunt nu naar een ander punt op
de bladverstellings curve gaan door gebruik te maken van de 3-D digi-adjustor of dit menu
veriaten via EXIT.

De voordelen van deze procedure:

We gaan ervan uit dat de motor van uw model al draait en u de waarde voor de maximale
biadverstelling wilt verhogen. In dit geval kunt u punt 5 selecteren zonder de bladverstellings
knuppel naar de maximale positie te verzetten.

16.6. Alles over gas
Het diagram hieronder toont hoe de gasfunctie wordt beinvioed door de gas begrenzer, de gas
curve en de bladverstellings knuppel. Onderdeel 16.6.1. verkiaard deze termen in detail,



Als u nu de bladverstellings knuppel beweegt geeft het ciifer in de laatste positie aan welk punt
van de bladverstelling geselecteerd staat.

- *X“‘
Open de waarde met een korte druk + (de waarde gaat knipperen); selecteer één van de vijf
punten en stel de juiste waarde in.

Een verdere korte druk & stopt het knipperen van de waarde. U kunt nu de waardes van de vijf
punten controleren, maar niet veranderen.

De voordelen van deze procedure:
U kunt snel en gemakkelijk de curve punten controleren of veranderen indien noodzakelijk,
zonder het menu te verlaten.

b. Selecteren van de punten met de 3-D digi-adjustor
{6 menu's met de punten P1 tot P5)

Onaar MENU, 4, U naar CONTRL, § |

U naar PITCH, 4 (PITQS1 verschijnt)

Zoek naar het punt dat u wenst aan te passen m.b.v. de 3-D digi-adjustor (),
(PIT P1 tot PIT P5)

Een korte druk .. op de 3-D digi-adjustor opent de parameter, u kunt nu de gewenste waarde
instellen.

Een verdere korte druk .. stopt het knipperen van de waarde. U kunt nu naar een ander punt op
de bladverstellings curve gaan door gebruik te maken van de 3-D digi-adjustor of dit menu
vertaten via EXIT.

De voordelen van deze procedure:

We gaan ervan uit dat de motor van uw model al draait en u de waarde voor de maximale
biadverstelling wilt verhogen. in dit geval kunt u punt 5 selecteren zonder de bladversteliings
knuppel naar de maximaie positie te verzetten.

16.6. Alles over gas
Het diagram hieronder toont hoe de gasfunctie wordt beinviced door de gas begrenzer, de gas
curve en de bladverstellings knuppel. Onderdee! 16.6.1. verklaard deze termen in detail.
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16.6.1. De betekenis van Begrenzer, Curve, Minimum, Trim, DTC en Throttie Cut
.. Gas Begrenzer (THR-LIMIT)

De gas begrenzer limiteert de maximaal mogelijke gas waarde. Voor het normale viiegen wordt
de begrenzer op het maximum gelaten. Dit betekent dat elke gas waarde voorgeschreven door
de bladver tellings knuppel, in samenspraak met de gas curve, arriveert bij het gas kanaal.

Wanneer de motor worgt gestart, wordt de begrenzer langzaam bewogen om de snelheid van de
hoofdrotor “manueel” te verhogen.

... Gas Curve

De gas cutve van de Cockpit SX heef vijf punten en bepaald hoeveel gas er wordt toegewezen
aan de individuele instellingen van de bladverstellings knuppel.

Het doel is een constante rotor snelheid, hoe groter de bladversteliing, hoe groter de gas
instelling.

-.. Gas Minimum en Gas Trim (stationair)
THRMIN (Gas Minimum) wordt gebruikt om de stationair snelheid van de motor in te stellen.

Als u de gas begrenzer Op gen minimum instelt, kunt u de stationair karakteristieken van een
gloeimotor aanpassen naar de situatie (omgevings temperatuur, vochtigheid) door gebruik te
maken van de trim. De trim knop naast de knuppel wordt hiervoor gebruikt. De Knuppel is
degene die u hebt geselecteerd (via STICK MODE) als BLADVERSTELLING.

.. DTC ?

DTC staat voor Direct Throttle Control. Indien DTC wordt ingeschakeld (SNAP/DTC schakefaar in
de AAN stand), kan het gas kanaal direct door de rechter schuif op de zender bedient worden; dit
werkt onafhankelijk van de bladversteliings knuppal.

DTC is handig bij het opstarten van een gloei motor en voor het aanpassen van de carburateur,

... Throttie Cut (THR-CUT = Noodstop)
Indien u deze knop ingedrukt houdt wordt het gas kanaal in de positie gehouden die u heeft

ingesteld bij de uitstag voor servo 5. Dit stelt u in staat om een glosi motor “af te sluiter” door
deze waarde op “carburateur volledig gesloten” te zetten (#1662},

- Waarschuwing - elektronische helikopters: u moet onthouden dat het gas kanaal direct naar
de laatst gebruikte gas waarde teruggaat, wanneer u de THR-CUT knop losiaat. Dit zou de motor
dus weer kunnen laten draaien,



16.6.2. Instelien van de gas servo voor een gioei motor
Stel eerst de draairichting voor de gas servo in in het SERVO REV menu. Stel vervolgens de
eind-punten {(carburator dicht / vol-gas) in in het SERVO TRAVEL menu.

Dit is de procedure:

a. Draairichting

Beweeg de DTC schakelaar naar de AAN positie (direct gas) en zet de rechter schuif in het
midden. De gas servo staaf nu op half-gas.

Druk nu de TH-CUT knop (Throttle Gut = Noodstop) in. De carburateur zou nu dicht mosten gaan
{motor uit).

Indien dit niet het geval is moet u de draairichting van servo 5 omdraaien (Korte instructies, servo
omdraaien (#16.4.1,)

b. Motor UIT
Hou de TH-CUT knop ingedrukt en stel de uitslag voor servo 5 in het SERVO TRAVEL menu zo
in dat de carburateur volledig dicht is, zonder de servo mechanisch te blokkeren {stalled).

b. Vol-gas

Beweeg de rechter schuif naar de vol-gas positie. Stel de uitslag voor servo 5 in het SERVO
TRAVEL menu zo in dat de carburateur volledig open staat, zonder de servo mechanisch te
biokkeren (stalled).

16.6.3. Gas voor elektronische heiikopters

Voor elektronische helikopters kunt u de servo uitslagen meestal op -100% / 100% laten staan.
Deze instelling komt overeen met het UNI signaal format en werkt met de meeste
sneiheidsregelaars.

Echter, het is belangrijk dat u de warking van de TH-CUT knop controleert {Noodstop); indien de
motor op vol-gas gaat als u deze knop indrukt, moet 1 het gas kanaal (servo 5) omdraaien in het
SERVO REV menu.

(Korte instructies, servo omdraaien (* 16.4.1.)

16.6.4. Instellen van de gas curve

Menu: (CONTRL) TH
Indien u sen nieuw mode! aan het inprogrammeren bent ziin de vijf bladverstellings curve puntan
als volgt ingesteld:

P1=0%, P2 = 25%, P3 = 50%, P4 = 75%, P5 = 100%

De bedoeling van de gas curve is om de rotor snelheid over het volle werkgebied van de
bladverstelling constant te houden. De individuete punten op de gas curve moeten worden
aangepast om de energie behoefte voor sike bladversteilings insteliing te matchen.

Er ziin twee methoden voor het instellen van de gas curve:

a. Selecteren van de punten m.b.v. de bladversteilings knuppel
{Quick-Select)

Jnaar MENU ¢ (SETUP verschijnt),
Unaar CONTRL, { (DR Al verschijnt),
L naar TH, i




T
Alsunude bladverstellings knuppe! beweegt geeft het ciifer in de laatste positie aan welk punt
van de gas curve geselecteerd staat.

Open de waarde met een korte druk § (de waarde gaat knipperen); selecteer één van de vijf
punten en stel de juiste waarde in.

Een verdere korte druk ¢ stopt het knipperen van de waarde. U kunt nu de waardes van de vijf
punten controieren, maar niet veranderen,

De voordelen van deze procedure:
U kunt snelf en gemakkelijk de curve punten controleren of veranderen indien noodzakeiifk,
zonder het menu te verlaten.

b. Selecteren van de punten met de 3-D digi-adjustor
(5 menu's met de punten P1 tot P5)

O naar MENU, §, & naar CONTRL, i,
Unaar TH, § (TH QS1 verschijnt)

Selecteer het gewenste punt (YUY mb.v. de 3-D digi-adjustor.
(TH P1 tot TH P5)

Indien u de 3-D digi-adjustor verder naar rechts draait zal u naar de parameter TH MIN gaan, na
TH P5

z&*z@s« : E@B
Een korte druk ¢ op de 3-D digi-adjustor opent de parameter, u kunt nu de gewenste waarde
instellen.

Een verdere korte druk § stopt het knipperen van de waarde. U kunt nu naar een ander punt op
de gas curve gaan door gebruik te maken van de 3-D digi-adjustor of dit menu verlaten via EXIT.

De voordelen van deze procedure:

We gaan ervan uit dat de motor van uw model al draalt en u de waarde voor het gas vogr de
maximale bladversteliing wilt verhogen. in dit geval kunt u punt 5 op de gas curve selecteren
zonder de bladverstellings knuppel naar de maximale positie te verzetien,

i Notitie:
‘Drie gas curves bij actieve viiegfases

Indien u de vliegfases heeft geactiveerd (PHASES = 1), kunt u een andere gas curve voor elk
‘van de fases instellen.



'Geen curve voor AUTO-ROTATIE
‘Wanneer u de CS/ A-ROT schakelaar gebruikt om auto-rotatie te selectaren wordt de vaste

‘waarde voor auto-rotatie gegenereerd (= 16.6.6.)

16.6.5. Instellen van het gas minimum (stationair)

Menu: (CONTRL) TH MIN
TH MIN limiteert de stationair stand voor de motor onderaan het werkingsgebied, dit voorkomt dat

de motor afslaat wannesr het gas werdt verminderd. Deze waarde kan worden vermeerderd tot
30% door gebruik te maken van de trim (trim knop naast de bladverstellings knuppel). De enige
manier om het gas beneden het THMIN level te krijgen is door de THR-CUT knop in te drukken.

Throtlle for heficopters

{ Theroifie on regives uiput § i

1% e
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TH MIN
Tharediis wun o
QU b s e e e e o THRLCUT

TH MIN voor gloei motoren
Zet de gas trim {trim schuif naast de bladverstellings knuppel) in het midden. Het scherm geeft nu

het symbool hier rechts aan.
A

Naar het TH MIN menu gaan:
O naar MENU, ¢, & naar CONTRL, &,
& naar TH, 4, U naar THMIN, §

De huidige waarde knippert. U kunt nu eender welke waarde tussen de 0% en 100% invoeren in
stappen van 1% m.b.v. de 3-D digi-adjustor.

Een korte druk ¢ op de 3-D digi-adjustor siuit het proces af. De waarde is opgesiagen.

.. TiP: voor eiektronische helikopters

Mat een slektronische helikopter raden we aan dat u THRMIN op 0% instelt en de trim op de
minimale waarde. Het trim symbool op het scherm zou er als voigt uit moeten zien:



F
¥ THRR=0 & THRR = 1
{minimum achteruit) (minimum voorult)

Dit verzekert dat ar een genormaliseerd UNI signaal {1ms tot 2ms) wordt doorgegeven aan de
snelheidsregelaar.

16.6.6. instellen van het gas voor auto-rotatie

Notitie:

Kan alleen worden ingesteld als de viiegfases zijn geactiveerd!

De gas instelling voor auto-rotatie kan alleen worden ingesteld indien u de viiegtases heeft
geactiveerd (% 16.10.2.} en de A-ROT schakelaar op AAN heeft gezet.

Wanneer u auto-rotatie landingen met een glosi motor aangedreven helikopter cefent, moet u de
motor laten lopen zodat u in een noodgeval het gas weer kunt openzetten. Er is een aparte gas
insteliing hiervoor, die wordt geactiveerd zodra de A-ROT schakelaar wordt gebruikt. TH AR (gas
voor auto-rotatie) wordt ingesteld in het CONTRL TH menu.

Naar het TH AR menu gaan:
E'~-§fﬂ*nae1r MENU, « (SETUP verschiint),
U naar CONTRL, ¢ (DR Q verschint),
Unaar TH, i (GASQS3 verschijnt b.v.)

Zet de A-ROT schakelaar in de AAN positie (achteruit)!
Auto-rotatie is nu ingeschakeld. Het volgende verschiint op het scherm, onathankelilk van welk
punt van de gas curve is geselecteerd.

GAS AR verschijnt, .. (de huidige waarde knippert)

[
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Gebruik de 3-D digi-adjustor om een waarde tussen de 0% en 100% in te stelien in stappen van
1%.

Een korte druk # op de 3-D digi-adjustor siuit het proces af. Het knipperen stopt en de waarde is
opgeslagen.

| Notitie: gasfunctie bij elekirische helikopters
‘Zet de auto-rotatie gas waarde op 0% en zet de bladversteliings knuppel volledig op het
stationair eindpunt. Indisn de sneiheidsregelaar een soft start functie heeft, kan het handig zijn
:om het gas een klein stukje “open” {e later, zodat de motor snefier op snetheid is.




16.7. Instellen van de staart rotor

Menu: TAIL
- TIP: voor het uitvoeren van de basis aanpassingen is het het handigste om de staart rotor
sarvo direct op de ontvanger uitgang van roer aan te sluiten (vier-punts rotor kop: uitgang 7; alle
anderen: uitgang 3). Dit verzekerd u ervan dat de gyro geen invioed heeft op uw instellingen.

De staart rotor instellingen zitten in het MIXER hoofdmenu ingewerkt. De TAIL mixer heeft de
volgende mixer invoerwaarden:

a. YAW van de ROER knuppei
Effect van ROER op de staart rotor servo,
onathankelifk rechis / links (differentisel)

b. COLL mix van de BLADVERSTELLINGS knuppet;
statische staart rotor compensatie (REVO-MIX)

¢. P ZERO Onset??7? punt voor mixers
(BLADVERSTELLING voor 0° hoofd rotor insteling)

d. OFFSET basis staart rotor instelling

Staart rotor mixer

Coll, piteh

Zero point

.ng, 16.7.; Staart rotor mixer

16.7.1. Controleren / corrigeren van de draairichting, neutraalpunt en maximale
uitslag van de staartrotor

De standaard regel is ook van toepassing op de staart rotor:

Zorg er eerst voor dat het mechanische systeem correct ingesteld is, maak vervolgens de fijne

aanpassingen m.b.v. de slektronische functies.

Dit is de procedure

a. Beweeg de roer knuppel en controleer of de staart rotor in de juiste richting werkt. Indien niet,
draai de staart rotor servo om (korte instructies, serve omdraaien (=% 16.4.1)

b. Zet de roer frim in het midden

¢. Controleer of de arm van de roer servo in een rechte hoek met de stuurstang staat,

Indien dit niet het geval is, verwiider de arm en herbevastig het zo goed mogelijk in een rechie
hoek aan. Kleine aanpassingen kunnen selekironisch worden gemaakt deor het servo
rieutraalpunt aan ie passen.

d. Controleer dat de hendel op de staart rofor in een rechte hoek met de helikopters lengte-as
staat. indien dit niet het geval is, pas de stuurstang aan.

. Controleer op beide eindpunten van de roer knuppel of de aanpassings uitslag voldoende is an
dat de serve niet op een van de mechanische stops stuit. Herbevestig de stuurstang verder in of
uit indien nodig.




16.7.2. Instellen van de YAW invoer voor de staart rotor

Er zijn twee waarden voor de roer invoer. Dit maakt het mogelifk om een differentiéle uitsiag in te
stellen, b.v. verschillende waarden voor roer van links en rechts. “Sturen” met de draairichting
van de rotor mee en tegen de draalrichting in levert verschillende resultaten op, zodat de roer
invoer kan worden aangepast zodat de gevoeligheid in beide richtingen hetzelfde is.

Naar het GIER menu gaan:
Uhnaar MENU, (SETUP verschijnt),
Unaar MIXER,  } (HECK verschijnt),
+ (de huidige waarde knippert)
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ROEF! knuppei nks ROER knuppe% rechts
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Gebruik de roer knuppel om de waarde voor rechts of links te selscteren en stel de waarde in
m.b.v. de 3-D digi-adjustor.

Een korte druk 4 op de 3-D digi-adjustor sluit het proces af. Het Knipperen stopt en de waarde is
opgeslagen.

- Notitie:

Roer invoer in heading modus -100% / 100%
Als u de gyro in heading modus gebruikt dan bestuurd de roer knuppel de angular snelheid rond
de verticale as. De roer invoer in de staart rotor werkt automatisch over de hele range -100% /
200%. Aanpassingen welke zijn gemaakt voor normale viucht (damping mode) worden
genegeerd (maar niet veranderd).

Benodigdheden voor heading modus:
In de huidige viiegfase moet u de heading modus activeren (menu HEADG = 1) en het gyro
bereik tussen de -1 en -100% insteflen (menu; GYRO).

Belangrijk: het gebruik van vliegfases
Indien u viiegfases heeft geactiveerd (¥ 16.10.2.), kunt u verschillende waardes instellen voor
elke viiegfase. De viiegfases worden geselectesrd door middel van de A-ROT en PH schakelaar

(#16.10.3.).

16.7.3. Zero point voor staart rotor mixers

Menu: (MIXER, TAIL) CP ZRO
De P ZERO paramster bepaald de positie van de bladverstellings knuppe! waarin de
biadversteliing / staart rotor mixer (¥ 16.7.4.) op nul staat.

Naar het P NULL menu gaan:
{Inaar MENU, + (SETUP verschijnt),
{naar MIXER, 4 (CHECK verschijni),
L naar NULL, 4



ot

)

ol

e L e
De huidige waarde knippert in de onderste lijn.

nstelhulp voor P-ZERO
- Zet de bladverstellings knuppet op het punt waar de mixers op nui zouden moeten staan {b.v.
hoover, of (? bladverstelling).

Een lange druk * op de 3-D digi-adjustor accepteert de waarde die wordt geassocieerd met de
knuppelpositie op het scherm.

U kunt de lange druk L4 op de 3-D digi-adjustor herhalen zo lang als de waarde blijft knipperen
in de onderste lijn,

De waarde kan ook worden veranderd met behulp van de 3-D digi-adjustor,

Een korte druk + op de 3-D digi-adjustor siuit hat proces af. De waarde is opgesiagen en het
knipperen stopt.

16.7.4. Instellen van de CP (bladverstelling) invoer voor de staart rotor (REVO-Mix)
Er zijn 2 parameters voor BLADVERSTELLING die u in staat stellen am verschilende staart rotor
compensatie rates in te stellen voor klimmen en dalen. De tendens van de staart om te dansen
vanwege veranderingen in de hoofdrotor torgue bij het klimmen of dalen kan apart worden
gecorrigeerd.

Notitie:
Niet nodig indien u een gyro in heading modus gebruikt.
Zie notities in linker kolom,

Naar het PITCH menu gaan:
Unaar MENU,  § (SETUP verschijnt),
Unaar MIXER,  § (HECK verschijnt),
Onaar PITCH,
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Bladverstellingsknuppetl achteruit Biadverstellingsknuppe! vooruit

De huidige waarde knippert in de onderste lijn. Selecteer de vooruit of achter parameter met de
bladversteliings knuppal en stel de waarde in m.b.v. de 3-D digi-adjustor.

Een korte druk + op de 3-D digi-adjustor sluit het proces af. Het kKnipperen stopt en de waardes
ziin opgeslagen,



16.7.5. Instellen van een OFFSET voor de staartrotor
De basis instelling voor de staartrotor (pitch angle van de staartrotor bladen) wordt bepaald door
het mechanische systeem van de helikopter.

De OFFSET parameter wordt gebruikt om de instelling van de staartrotorbladen aan te passen
aan verschitlende rotor snelheden (b.v. hoover / cruise). Voor auto-rotatie worden de staart
rotorbladen op een OFFSET van (° ingasteid.

Naar het OFFSET menu gaan;
Uhnaar MENU, } (SETUP verschijt),
Unaar MIXER, § (HECK verschijnt),
) naar OFFSET, &

ST w e
De huidige waarde knippert in de onderste fijn. Pas de waarde aan m.b.v. de 3-D digi-adiustor.

Een korte druk op # de 3-D digi-adjustor sluit het proces af. Het knipperen stopt en de waarde is
opgesiagen.

: Belangrijk: gebruik van viiegfases

Indien u viiegfases heeft geactiveerd (#15.9.2.), kunt u verschillende waardes instellen voor
elke afzonderlijke viiegfase. U kunt de vliegfases selecteren met de A-ROT en PH schakelaars.
‘Het scherm geeft de huidige viiegfase aan (*% 16.10.3. tabsl 2).

16.8. De helikopter gyro

Menu: (MIXER) GYRO
De Cockpit SX kan in elke van de vier viiegfases een afzonderlijke waarde opslaan voor de gyro
gain. Indien de gyro een control input heeft voor gyro gain (of een heading modus schakelaar),
kan de gyro gain worden aangepast aan de verschiltende viieg situaties. Het controle signaal
voor de gyro bevind zich op ontvanger uitgang 6,

16.8.1. Instellen van de gyro gain
Naar het GYRO menu gaan:

> haar MENU, i+ (SETUP verschijnt),

Unaar GYRO, } (GYRO met % verschijnt),
i - -‘i
# % k3
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De huidige waarde knippert in de onderste lijn. Gebruik de 3-D digi-adjustor (9L ) om een
waarde tussen de 100% en 100% in te stelien.

Een korte druk 4 op de 3-D digi-adjustor sluit het proces af. De waarde is opgesiagen.

Betaﬂéﬁjk: gebrulk van vliegfases




“Indien u vliegfa;;; heett geactiveerd (415.9.2.}, kuntu veréghillende waardes instellen voc;
‘elke afzonderlijke viiegfase. U kunt de viiegfases selecteren met de A-ROT en PH schakelaars.
Het scherm gesft de huidige viiegfase aan (< 16.10.3. tabel 2).

16.8.2. Activeren van HEADING modus

Menu: (CONTRL, GYRO) HEADG
Veel gyro's kunnen in zowel de normale (damping) modus als in heading (heading hold, heading
lock) modus werken. De modus van dergelijke gyro's kan worden veranderd m.b.v. het gain
controte signaal. Voor de meeste gyro's is het volgende van toepassing:

Gain in het bereik 0% tot -100%
= heading modus

(3ain in het bereik 0% tot +100%
= normale modus

Wat is het verschil in heading modus?

In heading modus kunt u de roer knuppel gebruiken om de draairichting te bepalen en de angular
schetheid van de helikopter om de verticale as.

Als de roer knuppel in de neutrale positie staat, behoud de gyro de huidige positie. Dit betekent
dat het neutraalpunt van de roer knuppel niet veranderd mag worden met de trim.

Echter, “een klein beetje trimmen” is scms nodig, zelfs in heading modus, om te compenseren
voOr gyro tolerantie en temperatuur invioeden. Echter, deze trimwaarde zal hetzelfde ziin in aile
viiegfases waarin u heading modus gebruikt.

Wanneer u de heading modus activeert (HEADG = 1) gebeurt er het volgende:

De Cockpit SX maakt een standaard trim geheugen aan welke wordt gebruikt in alle heading
modus vliegfases. Dat betekent: alle viiegfases waar de gyro gain is ingesteld op een waarde
tussen de 0% en -100%.

Naar het HEADG menu gaan:

{2 naar MENU, ¥ (SETUP verschijnt),
L (MODEL verschijnt), ¢ (MODE verschijnt),
¢ naar MIXER, + (HECK verschijnt),
U naar HEADG, H
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De huidige waarde knippert. Selecteer de gewenste waarde met de 3-D digi-adjustor.

Een korte druk + op de 3-D digi-adjustor siuit het proces af. De waarde is cpgeslagen.

16.8.3. Controleren van de heading functie
U kunt controleren of uw model naar heading modus overschakeit op de voigende manier:



Benodigdheden:
a. GYRO = -50%
{gain ~#*186.8.1.)
b. HEADG =1
{heading geactiveerd »16.8.2.

Controieren:
Beweeg de roer knuppel kort naar ¢én eind-punt en laat hem weer los.

a. Wanneer u de knuppel loslaat blijven de staart rotorbladen in positie of lopen ze erg langzaam
terug naar het startpunt:
gyro werkt in heading modus.

b. Wanneer u de knuppel loslaat keren de staart rotorbladen gelijk terug naar het startpunt:
gyro werkt in de normate modus {(damping).

in het laatste geval dient het controle signaal van kanaal 6 omgedraaid te worden.
(korte instructies, servo omdraaien =*16.4.1.)

Andere effecten van heading modus:
a. Het mixen van bladverstelling naar staartrotor (staart rotor compensatie / Revo-mix = 16.7.4.)
is uitgeschakeld,

b. Eender welke OFFSET (¥ 16.7.5.) die u heeft ingesteld wordt genegeerd.

16. 9. Zender instellingen Dual-Rate en Exponentieel voor ROLROER, NICK en
ROER.

16.9.1. Instellingen van Duai-Rate voor ROLROER, NICK en ROER

Menu: (CONTRL) DR
Voor elke positie van de DR schakelaar kunt u verschillende Rates (Dual Rates) instellen voor de
drie zenderfuncties Rolroer, Nick en Roer,

De Dual Rate functie van de Cockpit SX heeft twee functies:

* 2 verschillende effecten toekennen aan één knuppel.

Voorbeeld: fijnere controle tijdens het viiegen, de reactie van de knuppel hoeft maar 50% te zijn.
in extreme situaties kan de D-R schakelaar worden gebruikt om de volledige uitstagen te
verkrijgen.

* Aanpassen van het effect van de zenderfunctie wanneer de functie wordt gebruikt als onderdee!
van een mixer.

Voorbeeld: De tuimelschijf servo's worden over het algemeen bestuurd door
BLADVERSTELLING, ROLROER en NICK. De grootte van het effect van de bladverstellings
knuppe! wordt bepaald door de bladverstellings curve (= 16.5.). Voor rofroer en nick kunt u het
effect aanpassen door gebruik te maken van de dual rate functie. 50% is in de meeste gevailen
veoldoende.



Naar het DR menu gaan:
Jnaar MENU, 4 (SETUP verschijnt),
H

U naar CONTRL, (DR Q verschijnt),
e
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De huidige waarde knippert. Ons voorbeeld toont de Dual Rate instelling voor Q = Rolroer.
Gebruik de 3-D digi-adjustor om de gewenste waarde tussen de 100% en 25% in te stellen. De
minimum waarde van 25% voorkomt het gevaar dat een functie volledig wordt uitgeschakeld

{0%).

Belangrijk: Deze instelling geldt alleen voor de huidige instelling van de D-R schakelaar!
Controleer dit door door te schakalen naar de tweede waarde.

Een korte druk + op de 3-D digi-adjustor sluit het proces af. De waarde is opgeslagen.

TIP: Als u de D-R schakelaar niet wilt gebruiken stel dan simpelweg twee maal dezelfde waarde
in voor beide posities. Dit zal u beschermen tegen ongewenste verassingen als de schakelaar
per ongeluk in de verkeerde positie terecht komt,

A
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'Belangrijk: gebruik van vliegfases
Indien u vliegfases heeft geactiveerd (= 15.9.2.), kunt u verschillende waardes instellen voor

relke afzonderlijke viiegfase. U kunt de viiegfases selecteren met de A-ROT en PH schaketaars.
-Het scherm geeft de huidige vliegfase aan (<% 16.10.3. tabel 2).

16.9.2. Aanpassen van de Exponentiéle functie

Menu: (CONTRL) EXP
De exponentiéle functie geeft een filnere knuppelreactie rond het centrum. In tegenstelling tot met
Dual Rate echter is het servo uitslag onveranderd bij de eind-punten.

Het volgende diagram toont het effect van Exponentieel
Servo travel FY
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Naar het PHASEN menu gaan:

J naar MENU, } (SETUP verschijnt),
+ (MODEL verschijnt), # {MODE verschijnt),
& naar PHASEN, i

S . -::};ﬁa
De huidige waarde voor PHASEN knippert in de onderste lijn:
0 = alleen viiegfase 1 is geactiveerd

1 = alle vliegfases zijn geactiveerd

&w%
A

Selecteer 0 of 1 en druk weer kort op § de 3-D digi-adjustor. Het knipperen stopt; de
geselecteerde waarde is nu actief en opgesiagen.

16.10.3. Schermweergave van de actieve viiegfase
Het bovenste deel van het scherm geeft de ;’Ii’e_gfases weer in de vorm van 3 karakters.

=N

& ﬁgiz &
%:i B e T TR |
N PO L &

E #Ew

Wanneer u aan het viiegen bent (INFO scherm zichtbaar) is het volgende van toepassing:

A-ROT PH
schakelaar schakelaar Scherm

! 1 Vliegfase 1

UIT :
vooruit 2 2 Viiegfase 2
3 3 Viiegfase 3
AAN Auto-rotatie

achteruit elk Geen scherm (faso 4)

Tabel 1: Viiegfase indicatie in de INFO schermen

Wanneer u veranderingen maakt in de menu's van de Cockpit SX geven deze 3 karakters aan of
de waarde specifiek voor de ene fase is en, indien dat zo is, voor welke fase de huidige waarde
van foepassing is.



G
B3
o0
ey ¥
5, ;ig? _' g‘? A e
B ons i
e N Ew
Viegfase in de menu’s
A-ROT PH
schakelaar schakelaar Scherm
1 I
Het nummer van de
U7 2 'y actieve fase brandt
vooruit constant, de andere 2
"""""" knipperen
3 3
AAN
achteruit | Elk AEE:: ?ur;a;:irs
auto-rotatie PP

Tabel 2: Viiegfase indicatie in de menu's

16.10.4. Kopieéren van vliegfases
Menu: (PHASES) COPY

De bestemming voor de kopie wordt geselecteerd in het menu,

De bron is altijd de huidige viiegfase, welke u heeft gesslecteerd met de A-ROT en PH
schakelaars.

Naar het menu gaan:

J naar MENU, i (SETUP verschiint),

§ (MODEL verschijnt), { (MODE verschijnt),

O haar PHASES, { (huidige waarde knippert),
{ naar COPY, '

Het nummer O knippert in de onderste lijn. Selecteer fase 1 tot 4 alg bestemming m.b.v. de 3-D
digi-adjustor.

Controleer nogmaals dat u de juiste bron heeft geselectesrd met de PH en A-ROT schakelaars
{-¥tabel 1 in onderdeel 16.10.3.).

Een verdere druk op de 3-0 digi-adjustor start het kopieérproces en het knipperen stopt.

:“Notitie onderbre‘{(en zonder een kopiemthe maken
‘Indienu § se{ecteert als bestemmmg wordt er geen kopie gemaakt.

16.10.5. Overgangssnelheid voor fase overschakeling instellen

Menu: (PHASES) SPEED
De SPEED parameter wordt aangepast om de snelheid voor het overschakelen van de ene naar
de andere vliegfase te bepalen.



Er zijn vier instellingen mogslijk:

Snelheid (SPEED) Overgang
0 Onmiddelijk
1 Snel _ Ong. 1 sec.
2 Gemiddeld Ong. 2 sec.
3 | tangzaam w Ong. 3 sec.

Uitzondering: auto-rotatie
Indien u van vliegfase 1, 2 of 3 naar auto-rotatie overschakelt is de overgangssneltheid altijd
onmiddellijk, ongeacht de overgangssnelheid die is ingesteid.

Naar het SPEED menu gaan:
J naar MENU, '
{ (MODEL verschijnt), i
U naar PHASEN, H
i

Unaar SPEED,

{SETUP verschijnt),
{(MODE verschijnt},

SPEET
g i

%

2
* s . 5w
De huidige waarde knippert. Selecteer de gewenste waarde met de 3-D digi-adjustor (zie tabel
boven).

*

Een korte druk op # de 3-D digi-adjustor sluit het proces af. De waarde is opgeslagen.

16.11. Virtueie tuimelschijf rotatie

Menu: (MIXER ROTOR) V-ROT
Virtuele tuimelschijf rotatie “draait” de tuimelschijf elektronisch. Het doel van deze functie is te
voorkomen dat de helikopter naar één kant overhelt wanneer u een NICK commando geeft.

Naar het V-ROT menu gaan:

U haar MENU, i (SETUP verschijnt),
U naar MIXER, i (TAIL verschiint),
{Jnaar ROTOR, + {V-ROT verschijnt), §

e i %E*’
De huidige waarde knippert in de onderste liin. Gebruik de 3-D digi-adjustor om een waarde
tussen de -1002 en 1007 in te stellen (hat ““" symbool wordt nist weargegeven),

Negatieve waarden draaien de tuimelschijf tegen de richting van de klok in, positieve waarden
draaien de tuimelschijf mst de richting van de kick mee.




Een korte druk + op de 3-D digi-adjustor siuit het proces af. Het knipperen stopt en de waarde is
opgeslagen.

V-ROT voor andere taken

Zelfs als de tuimelschijf verbinding nist overeenkomt met de vereisten die ziin aangegeven in
onderdeel 16.3.4., kunt u nog steeds aanpassingen maken mat V-ROT.,

Example: offset four-point swashplate

5G° arrangement: Rotated
through 45°

Je kan de COCKPIT FX zo instellen als het rechter voorbeeld als fe het type 4 tuimelschijf benut
stel de V—-DREH op 45 in

17. De vrije mixers MIX 1,2 en 3
De Cockpit SX is uitgerust met 3 vrije mixers. De mixers zijn van gelijke waarde en worden op
dezelfde manier geprogrammeerd en aangepast.

In het EASY modeltype is slecht MIX 1 beschikbaar.. In de types GLIDER, ACRO en HELI mag u
zo u wenst alle drie de mixers gebruiken.

Hoe werken de vrije mixers?

Een vrije mixer laat u het signaal van één zenderfunctie (bron) in het signaal van een servo
(bastemming) mixen,

De twee signalen worden simpelweg opgeteld Er kan ook een schakelaar worden toegewezen
aan de mixer zodat de mixer-waarde uit- en ingeschakeld kan worden.

De twee stappen die nodig zijn om een vrije mixer voor te bereiden:
a. Het definiéren van de mixer (-17.1.)

Geef de bestemming en schakelaar aan.

b. Instellen van het mixer-effect (#17.2.)

Geef aan hoe groot de impact van de mixer is.

17.1. Definiéren / Aanpassen van de vrije mixers

Menu: (MIXER) MIXDEF
Het MIXDEF menu wordt gebruikt om aan te geven wat de bron, bestemming en schakelaar is
van de vrije mixers,




Naar het MIXDEF menu gaan:

U naar MENU,  (SETUP verschipnt),
U naar MIXER, } (TH > 54 verschijnt),
EfJTn__ i
B

& fE,

sz

& (MIXDEF verschijnt)
Indien het MIXDEF menu nigt verschijnt is de mixer al gedefinieerd en kan hij nu worden
aangepast. (*#17.1)

Ty

i i

Soarce Switch Target

In de rechter afbeelding is ROLROER geselecteerd als bron. De bestemming is servo 5. De
mixwaarde is ingeschakeld wanneer schakelaar 1 (CS /A - ROT) vooruit staat.

a. selecteer de bron

beweeg de knuppe! of schulf {Quick select) de trims tellen niel mee.
b. selecteer de bestemming

servo 1 tot 7. Gebruik de 3-D digi-adjustor

¢. selecteer de schakslaar

beweeg de gewenste schakelaar (Quick select)

Het codenummer {1 tot 4) verschijnt.

Zet de schakelaar in de “mixer-actief’ positie; het teken geeft de geselecteerde installing aan.

ébde nummer Schakelaar naam Functie

1 CSs Combi-Switch
: A-ROT Auto-Rotation

2 g DP-R Dual Rate

3 SNAP Snap Flap
DTC Direct Throttle

4 PH Viiegfases

AUX 2 Aux. Kanaal AUX2




U kunt de bron, bestemming en schakelaar op eender welke manier veranderen, zo lang u in dit
menu blijft.

Wanneer u de bron heeft geselecteerd, evenals de bestemming en deé schakelaar drukt u kort op
de 3-D digi-adjustor om terug te gaan naar het MIXDEF menu.

Notitie: verwijderen van de schakelaar

Als u een schakelaar heeft toegewezen wanneer u de mixer programmeerde kan deze worden
veranderd, maar niet verwijderd.

Als u wilt dat de mixer continue werkt moet u er geen schakelaar aan toewijzen. De enige
manier om een schakelaar te verwijderen is om de gehele definitie te verwijderen ("*11.4.) en
dan opnieuw de mixer in te stellen zonder schakelaar.

17.2. Aanpassen van het effect van de mixer
Indien u verder wilt gaan en het effect van de mixer wilt aanpassen, draai de 3-D digi-adjustor

dan 1 klik naar links O, : het menu hieronder zai dan verschijnen.

Om vanaf het INFO scherm naar het mixer effect menu te gaan volgt u de volgende
stappen.

3 haar MENU, 4 (SETUP verschijnt),
LJ naar MIXER, 4 {TH > 54 verschijnt),
L naar MIX1, H
T T 5 v
# ?‘? A o g E 3 ﬁg #
§:§ fg“é b [ §'§
i o
“Lr L B i “g“"

Linker knuppel  Rechter knuppel

Indien u viiegfases heeft geactiveerd (= 17.10.2.), indiceren de nummars voor welke vliegfase de
aanpassing geldt.

Een verdere druk op ¢ de 3-D digi-adjustor opent de waarde zodat deze kan worden aangepast;
de huidige waarde knippert.

Stel de gewenste waarde in door gebruik te maken van de 3-D digi-adjustor. Indien u de
betreffende zenderknop beweegt zullen de veranderingen direct zichtbaar ziin op het model.

Een korte druk op + de 3-D digi-adjustor stuit het proces af. Het knipperen stopt en de waarden
zijn opgestagen.

Notitie: 2 waardenvoor A, E, RenF

indien u ROLROER, HOOGTEROER, ROER of FLAP als bron kiest, zijn er altiid aparte waarden
om in te stellen voor elk van de twee richtingen vanaf het middelpunt. Gebruik de zenderfunctie
zalf om de richting te kiezen die u wenst aan te passen.

indien REMKLEP of GAS als bron is gekozen, is er altijd slechis één waarde in te stellen

17.3. Wissen van de vrije mixers
Als u een vrije mixer wenst te wissen moet de bestermming worden gewist.




